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 ราคาที่สมเหตุสมผล

ความแข็งแกร่งสูง

ระยะเคลื่อนที่ยาว     สามารถใช้ในงานที่ต้องรับน�้าหนักมาก

ส�าหรับงานกด

For inquiries, please contact :

For the export of our products or technologies and for the sale for exports, THK in principle complies with the
foreign exchange law and the Foreign Exchange and Foreign Trade Control Law as well as other relevant laws.
For export of THK products as single items, contact THK in advance.

LIMITED WARRANTY

DISCLAIMER

LIMITED WARRANTY AND LIMITATION OF LIABILITY:  THK CO. LTD., FOR ITSELF AND ITS RELATED COMPANIES AND 
SUBSIDIARIES (HEREINAFTER DESCRIBED COLLECTIVELY AS “THK” ) WARRANTS THAT ALL THK PRODUCTS SOLD WILL BE 
FREE OF DEFECTS IN MATERIALS AND WORKMANSHIP FOR A PERIOD OF TWELVE (12) MONTHS FROM DATE OF DELIVERY. 
THE FOREGOING TWELVE (12) MONTH WARRANTY SHALL NOT BE EXTENDED OR CHANGED BY THK FURNISHING ANY 
REPLACEMENTS, ADDITIONS, ATTACHMENTS, ACCESSORIES OR REPAIRS TO THE PRODUCT SUBSEQUENT TO THE DATE OF 
DELIVERY OR ACCEPTANCE. THE FOREGOING WARRANTY IS THE SOLE AND EXCLUSIVE WARRANTY OF THK REGARDING THE 
PRODUCT.
DISCLAIMER OF OTHER WARRANTIES:  OTHER THAN THE FOREGOING WARRANTY, THERE ARE NO EXPRESS OR IMPLIED 
WARRANTIES OR ANY AFFIRMATIONS OF FACT OR PROMISES BY THK WITH RESPECT TO THE PRODUCT.  THK DISCLAIMS ANY 
WARRANTIES, EXPRESS, IMPLIED OR STATUTORY, NOT SPECIFICALLY SET FORTH ABOVE. WITHOUT LIMITING THE 
GENERALITY OF THE FOREGOING, THK EXPRESSLY DISCLAIMS ANY IMPLIED WARRANTIES OF MERCHANTABILITY, FITNESS 
FOR ANY PARTICULAR PURPOSE, INFRINGEMENT OR ANY REPRESENTATIONS OF FACT OR QUALITY NOT EXPRESSLY SET 
FORTH HEREIN. 
LIMITATION OF LIABILITY AND REMEDIES:  THK'S SOLE RESPONSIBILITY AND LIABILITY INCURRED AS A RESULT OF THE SALE 
AND/OR USE OF THE PRODUCT, AND THE PURCHASER'S EXCLUSIVE REMEDY AGAINST THK UNDER ANY WARRANTY SHALL 
BE LIMITED TO THE REPAIR OR REPLACEMENT, AT THK'S OPTION, OF PRODUCT COMPONENTS NOT CONFORMING TO THE 
WARRANTY.  THE TOTAL LIABILITY OF THK SHALL IN NO EVENT EXCEED THE AMOUNT ACTUALLY PAID TO THK BY 
PURCHASER WITH RESPECT TO THE PRODUCT.  THIS LIMITATION OF REMEDY IS INTENDED BY THE PARTIES TO SURVIVE 
EVEN IF THE REMEDY IS CLAIMED TO HAVE FAILED OF ITS ESSENTIAL PURPOSE.  PURCHASER'S FULL AND COMPLETE 
PERFORMANCE OF ALL OBLIGATIONS OF PURCHASER RECITED IN THIS AGREEMENT IS A CONDITION PRECEDENT TO THK'S 
WARRANTY OBLIGATIONS AND LIABILITIES HEREIN.  
PURCHASER'S DAMAGES AND LIMITATIONS:  IN NO EVENT SHALL THK BE LIABLE TO PURCHASER, ITS ASSIGNS OR AGENTS, 
FOR ECONOMIC LOSS, INCIDENTAL OR CONSEQUENTIAL DAMAGES, IN CONTRACT OR IN TORT, INCLUDING BUT NOT LIMITED 
TO, ANY DAMAGES FOR LOST PROFITS, DOWN-TIME, LOST PRODUCTION, FAILURE TO MEET PURCHASER'S SALES 
CONTRACTS, OR DEFECTS IN PURCHASER'S MATERIALS OR WORKMANSHIP ARISING DIRECTLY OR INDIRECTLY FROM THE 
USE OF THE PRODUCT.

This Catalog provides basic information relating to THK linear motion and related products.  The Catalog, including all information, charts, 
formulas, factors, accuracy standards, tolerances and application recommendations contained herein, is only a starting point for the 
customer’ s selection of appropriate products, and may not apply in all intended applications.  The Catalog is not a substitute for a proper 
application analysis conducted by an experienced, knowledgeable design engineer.  Product selection should be based upon your specific 
application needs and conditions, which will vary greatly depending on many factors.  No specific product application should be based solely 
on the information contained in this Catalog.  All purchases of THK Products are subject to the limited warranty offered by  THK  Co., Ltd, for 
itself and on behalf of its related companies and subsidiaries.  Customers should confirm independently that a contemplated application is 
safe, appropriate and effective.
"All trademarks used in this Catalog are registered trademarks in the Country of Japan. If there is any question as to the validity of such 
trademarks outside of Japan, an inquiry should be made in that particular country."



1-001

ชุดประหยัด
รุ่น: ES ประเภทบล็อคสไลด์

EC ประเภทแกนยื่น

ES

EC



1-002

คุณลักษณะ� 1-003

รหัสสินค้า 1-004

ข้อมูลโดยรวม 1-005

ประเภทบล็อคสไลด ์ES 

รายละเอียดพื้นฐานและขนาด  
1-007

ประเภทแกนยื่น EC 

รายละเอียดพื้นฐานและขนาด� 
1-023

ตัวเลือก 1-035

 บทที่ 1
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1-003

ซีรีส์มอเตอร์แบบตรงชุดประหยัด
คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

ราคาที่สมเหตุสมผล�อายุการใช้งานนาน

คุณลักษณะ

ชุดแอคชูเอเตอร์
ชุดประหยัด

ES/EC

ประเภทแกนยื่น

EC

ประเภทบล็อคสไลด์

ES บล็อค

ฝาครอบบล็อค

เสื้อด้าน A

แถบปิดกันฝุ่น

ฝาจาระบี

โครง

แกนยื่น

เสื้อด้าน B

ฝาครอบด้านข้าง

ฝาครอบเสื้อด้าน B
กรณีที่เลือก GR: สีเทา

เสื้อด้าน A

ES มีความกะทัดรัดและทนต่อการใช้งานได้ด้วยการน�าตลับลูกปืน LM มาใช้ภายในชุด ในการประคองการเคลื่อนที่แนวตรง
กะทัดรัดและทนต่อการใช้งาน

การใช้ตลับลูกปืน LM ช่วยลดจ�านวนส่วนประกอบที่ต้องใช้ จึงไม่มีต้นทุนที่เพิ่มขึ้นจากส่วนประกอบอื่นๆ
ราคาที่สมเหตุสมผล

ES ได้น�าตลับลูกปืน LM รุ่น SRS ซึ่งติดตั้งรังบังคับเม็ดและบอลสกรูที่มีการติดตั้งกล่องจาระบี QZ เพื่อประสิทธิภาพการหล่อลื่นสูงสุด ดังนั้น 

ชุด ES จึงสามารถท�างานได้ยาวนานโดยไม่ต้องบ�ารุงรักษา

สามารถใช้งานได้ยาวนานโดยไม่ต้องบ�ารุงรักษา

สามารถประเมินอายุการใช้งานของตลับลูกปืน LM และบอลสกรูโดยค�านวณจากเงื่อนไขการใช้งานได้

ติดต่อ THK เพื่อขอรายละเอียดเพิ่มเติม

สามารถประเมินอายุการใช้งานได้
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1-004

ชุดประหยัด
คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

(6) หน้าแปลนยึดมอเตอร์   หน้า�1-035
(7) ตัวเลือก  หน้า�1-035

�หน้า�1-036
  หน้า�1-040

�หน้า�1-040
 �หน้า�1-040
 �หน้า�1-038

ML: MR:ML: MR:

ES/EC (ไม่มีมอเตอร์)

รุ่น
ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน� 

1�รอบ�(ลีด)
ระยะเคลื่อนที่ ประเภท มี/ไม่มีมอเตอร์

หน้าแปลน
ยึดมอเตอร์

ตัวเลือก

ES4R - 06 - 0150 B - 0 - A - MR−GR
(1) (2) (3) (4) (5) (6) (7)

ES3 06:  6 มม. 0050:  50 มม. B 0: ไม่มีมอเตอร์ N: ไม่มี ไม่มีสัญลักษณ:์ ES : ฝาครอบสีแดง

ES4 12: 12 มม. 0100: 100 มม. 1: มีมอเตอร์

     (จัดเตรียมโดย THK)

A                         : EC : ไม่มี

ES5 0150: 150 มม. B MR: มอเตอร์แบบพับด้านขวา *1

ES6 0200: 200 มม. C ML: มอเตอร์แบบพับด้านซ้าย *1

ES3R 0250: 250 มม. GR: เปลี่ยนสีของฝาครอบเป็นสีเทา *2

ES4R 0300: 300 มม. SB: มีฐานยึดแกนบล็อคสไลด์ *2

ES5R 0350: 350 มม. CB: มีฐานยึดแกนกระบอกสูบ *3

ES6R 0400: 400 มม. FL: มีหน้าแปลน *3*4

EC3 0450: 450 มม. LB: มีลูกปืนข้อต่อ *3*4

EC4 0500: 500 มม. £1£2: เซ็นเซอร์ *2

EC3R 0550: 550 มม.

EC4R 0600: 600 มม.

EC3H

EC4H

ส�าหรับรุ่น ES3, ES3R, EC3, EC3R 

และ EC3H มรีะยะเคลือ่นทีต่่อการหมนุ 

1 รอบ (ลีด) เท่ากับ 6 มม. เท่านั้น

ระยะเคลื่อนที่สูงสุดจะ
ต่างกันไปในแต่ละรุ่น
    ES3: 300 มม.
    ES4: 400 มม.
    ES5: 500 มม.
    ES6: 600 มม.
    EC3: 200 มม.
    EC4: 300 มม.

*1  สามารถเลือกได้เฉพาะรุ่น (1) 
ES£R หรือ EC£R

*2  สามารถเลือกได้เฉพาะรุ่น (1) ES

*3  สามารถเลือกได้เฉพาะรุ่น (1) EC

*4  กรณีเลือก EC£H ส�าหรับรุ่น (1) 
จะไม่สามารถเลือก FL และ LB ได้

ประเภทบล็อคสไลด์ ES ประเภทแกนยื่น EC

หน้าส�าหรับค�าอธิบายโดยละเอียด

ทิศทางที่พับ

 

ML: MR:

รหัสสินค้า

GR:�การเปลี่ยนสีฝาครอบเสื้อ

SB:�มีฐานยึดแกนบล็อคสไลด์

CB:�มีฐานยึดแกนกระบอกสูบ

FL:�มีหน้าแปลน

LB:�มีลูกปืนข้อต่อ

£1£2:�เซ็นเซอร์

R หมายถงึมอเตอร์แบบพบั/ 
คูข่นาน ส่วน H หมายถงึตลับ
ลูกปืนสไลด์

กรณเีลอืก 0 จะไม่มีชดุ Coupling มาให้ ส่วนตัวรอก
และสายพานจะมีให้ส�าหรับรุ่นมอเตอร์แบบพับ/
คู่ขนาน กรณีเลือก 1 THK จะจัดหามอเตอร์และ
ประกอบส�าเร็จให้

การเลือกสีฝาครอบ

ท่านสามารถเลอืกสขีองฝาครอบเสือ้ตัวเครือ่ง ES เป็น 

สเีทาได้

ไม่มีสัญลักษณ์: สีแดง         กรณีที่เลือก GR: สีเทา

ถ้าสนิค้าไม่มกีารระบุ GR ในรหสัสนิค้าฝาครอบเส้ือ

จะเป็นสแีดง

ระบุสัญลักษณ์ตัวเลือก

โดยเขียนค�าอธิบายตาม

ล�าดบัจากซ้าย และเพิม่ “-”

/
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1-005

ซีรีส์มอเตอร์แบบตรง

คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

ชุดประหยัด

�รายการของรุ่น�ES/EC

รุ่น
ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด) [มม.]

ระยะเคลื่อนที่ 

[มม.]

ความเร็วที่ก�าหนด 
*1 

[มม./วินาที]

ขนาดมอเตอร์อ้างอิง ความสามารถในการรับน�้าหนัก

สูงสุด 
*2 [กก.]

ความเร็วสูงสุดส�าหรับแต่ละระยะเคลื่อนที่ *3 [มม./วินาที]

ระยะเคลื่อนที่ [มม.]

สเตปปิ้งมอเตอร์ เซอร์โวมอเตอร์ [W] แกนนอน แกนตั้ง 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600

ES3 6 50 ถึง 300 — £28 — 1 0.5 300

ES4
6

50 ถึง 400 — £35 —
ถึง 9 ถึง 4 300

12 ถึง 7.5 ถึง 1.5 600

ES5
6

50 ถึง 500
300

— 50
10 5         300

12 600 6 2         600

ES6
6

50 ถึง 600
300

— 50
10 5         300 270 230

12 600 6 2         600 540 460

ES3R 6 50 ถึง 300 — £28 — 1 ถึง 0.5 300

ES4R
6

50 ถึง 400 — £35 —
4 ถึง 1.5 300

12 2 1 600

ES5R
6

50 ถึง 500
300

— 50
8 2         300

12 600 6 1         600

ES6R
6

50 ถึง 600
300

— 50
8 2         300 270 230

12 600 6 1         600 540 460

EC3 6 50 ถึง 200 — £35 — 15 6 300 250

EC4
6

50 ถึง 300
300

— 50
14 6 300 230 170

12 600 7 3 600 460 340

EC3R 6 50 ถึง 200 — £35 — 15 3 300 250

EC4R
6

50 ถึง 300
300

— 50
14 6 300 230 170

12 600 7 3 600 460 340

EC3H 6 50 ถึง 200 — £35 — 15 6 300 250

EC4H
6

50 ถึง 300
300

— 50
14 6 300 230 170

12 600 7 3 600 460 340

*1 อิงตามความเร็วมอเตอร์ที่ก�าหนด (3,000 นาที-1)
*2 น�้าหนักที่รับได้ แสดงจากอุปกรณ์ที่ได้รับการควบคุมโดย THK ค�านวณจากการใช้งานจริงของมอเตอร์ที่ใช้อยู่ทั่วไปส�าหรับการเลือกมอเตอร์ให้ดูเอกสาร 

อ้างอิงส�าหรับการเลือกในหน้า 1-041 และ 1-042
*3 ความเร็วสูงสุดจะขึ้นอยู่กับความเร็วมอเตอร์ที่ 3,000 นาที-1 และให้สอดคล้องกับค่าความเร็วในการหมุนที่ยอมรับได้ของบอลสกรู กรณีที่มีใช้งาน
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1-006

คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

รุ่น
ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด) [มม.]

ระยะเคลื่อนที่ 

[มม.]

ความเร็วที่ก�าหนด 
*1 

[มม./วินาที]

ขนาดมอเตอร์อ้างอิง ความสามารถในการรับน�้าหนัก

สูงสุด 
*2 [กก.]

ความเร็วสูงสุดส�าหรับแต่ละระยะเคลื่อนที่ *3 [มม./วินาที]

ระยะเคลื่อนที่ [มม.]

สเตปปิ้งมอเตอร์ เซอร์โวมอเตอร์ [W] แกนนอน แกนตั้ง 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600

ES3 6 50 ถึง 300 — £28 — 1 0.5 300

ES4
6

50 ถึง 400 — £35 —
ถึง 9 ถึง 4 300

12 ถึง 7.5 ถึง 1.5 600

ES5
6

50 ถึง 500
300

— 50
10 5         300

12 600 6 2         600

ES6
6

50 ถึง 600
300

— 50
10 5         300 270 230

12 600 6 2         600 540 460

ES3R 6 50 ถึง 300 — £28 — 1 ถึง 0.5 300

ES4R
6

50 ถึง 400 — £35 —
4 ถึง 1.5 300

12 2 1 600

ES5R
6

50 ถึง 500
300

— 50
8 2         300

12 600 6 1         600

ES6R
6

50 ถึง 600
300

— 50
8 2         300 270 230

12 600 6 1         600 540 460

EC3 6 50 ถึง 200 — £35 — 15 6 300 250

EC4
6

50 ถึง 300
300

— 50
14 6 300 230 170

12 600 7 3 600 460 340

EC3R 6 50 ถึง 200 — £35 — 15 3 300 250

EC4R
6

50 ถึง 300
300

— 50
14 6 300 230 170

12 600 7 3 600 460 340

EC3H 6 50 ถึง 200 — £35 — 15 6 300 250

EC4H
6

50 ถึง 300
300

— 50
14 6 300 230 170

12 600 7 3 600 460 340
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1-007

ซีรีส์มอเตอร์แบบตรง

คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

ชุดประหยัด

ES3 ประเภทบล็อคสไลด�์แบบต่อพ่วงตรงโดยไม่มีมอเตอร์

รุ่น
ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน� 

1�รอบ�(ลีด)
ระยะเคลื่อนที่ ประเภท มี/ไม่มีมอเตอร์

หน้าแปลน
ยึดมอเตอร์

ตัวเลือก

ES3 – 06 – 0150 B – 0 – A – GR–SB

ES3 06: 6 มม. 0050:  50 มม. B      0:   ไม่มีมอเตอร์ A ไม่มีสัญลักษณ์: ฝาครอบสีแดง

ถึง       1: มีมอเตอร์ B GR:   เปลี่ยนสีของฝาครอบเป็นสีเทา

0300: 300 มม. SB: มีฐานยึดแกนบล็อคสไลด์

£1£2: เซ็นเซอร์

 รหัสสินค้า

รายละเอียดพื้นฐาน  ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที่�
*1

การติดตั้งในแนวนอน [มม.] การติดตั้งบนผนัง [มม.] การติดตั้งในแนวตั้ง

ตลับลูกปืน  
LM 

(SRS9)

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ C [N] 2690

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ C0 [N] 2310

ค่าความหลวมแน่น [mm] −2 ถึง +2

ส่วนบอลสกรู

เส้นผ่าศูนย์กลางเพลา [มม.] f6

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.] 6

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 1400

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ C0a [N] 2440

เส้นผ่าศูนย์กลางร่องเพลา [มม.] f5.1

เส้นผ่าศูนย์กลางระหว่างกึ่งกลางลูกปืน [มม.] f6.3

ตลับลูกปืนประคอง

เพลาบอลสกรู
แนวแกน

อัตรารับน�า้หนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 6550

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ P0a [N] 2310

ความเร็วรอบในการหมุนที่ยอมรับได้ [นาที-1] 3000

แรงบิดเริ่มต้นในการเคลื่อนที่ [N·mm] 8

ความคลาดเคลื่อนในการวัดการจัดวางต�าแหน่งซ�้า [มม.] *2 ±0.020

ความคลาดเคลื่อนที่เกิดจากการเคลื่อนที่ [มม.] *2 0.1

แรงบิดมอเตอร์สูงสุด [N·m] 0.065

MA 6.0 

MB 7.5 

MC 5.9

[N·m]

MB

MA

MC 

 การอ้างอิงขนาดของชิ้นงานและน�า้หนักต่อประเภทการติดตั้ง�
*1 *2

ระยะเคลื่อนที่ต่อ
การหมุน 1 รอบ 

(ลีด) [มม.]

น�า้หนัก 
[กก.]

A B C

6
0.5 200 200 200

1 170 150 200

ระยะเคลื่อนที่ต่อ
การหมุน 1 รอบ 

(ลีด) [มม.]

น�้าหนัก 
[กก.]

A C

6
0.3 200 200

0.5 200 200

[มม.]

*1 ระยะห่างจากจุดศูนย์กลางพื้นผิวด้านบนของบล็อคถึงจุดศูนย์กลางแรงโน้มถ่วงภายใต้เงื่อนไขต่อไปนี้: ก�าหนดอายุการใช้งานที่ 5,000 กม. มีการรับน�้าหนักทิศทางเดียว  
ในความเร็ว/อัตราเร่งที่ 0.3G ในแนวนอนหรือแนวตั้งที่ระยะเคลื่อนที่ 150 มม.

*2 ระยะดังกล่าวแสดงจากอุปกรณ์ที่ได้รับการควบคุมโดย THK ควรตรวจสอบน�้าหนักที่ใช้ได้จริงตามสเปคมอเตอร์ที่ใช้ดูที่ “เอกสารอ้างอิงส�าหรับการเลือก ES”  
ในหน้า 1-041

ระยะเคลื่อนที่ต่อ
การหมุน 1 รอบ 

(ลีด) [มม.]

น�้าหนัก 
[กก.]

A B C

6
0.5 200 200 200

1 200 160 200

*1  ความสามารถในการรับโมเมนต์ขณะคงที่สูงสุดตามมาตรฐานโมเมนต์: MA และ MC: ต�าแหน่งด้านบนของบล็อค; MB: ต�าแหน่งกึ่งกลางบล็อค
*2 เมื่อใช้มอเตอร์ที่เหมาะสม

CB

A

A B

C

A C

การใช้แบบติดผนัง การใช้แบบแนวตั้งการใช้แบบแนวนอน
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คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

  

*1 ความสามารถในการรับน�้าหนักและความเร็วสูงสุดจะผันแปรตามมอเตอร์ที่ใช้
*2 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้

ระยะเคลื่อนที่ [มม.]

(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)
50 (56) 100 (106) 150 (156) 200 (206) 250 (256) 300 (306)

ความเร็วสูงสุด *1*2 [มม./วินาที]
ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด): 6 มม.
300

ขนาด [มม.]
L 209.2 259.2 309.2 359.2 409.2 459.2

L1 85 135 185 235 285 335

จ�านวนช่วงระหว่างรูยึด

ส�าหรับติดตั้ง
N 2 3 4 5 6 7

จ�านวนรูยึดส�าหรับติดตั้ง n 3 4 5 6 7 8

น�้าหนัก [กก.] 0.65 0.7 0.8 0.85 0.9 0.95

*1 ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล
*2  ภาพแสดงโครงสร้างด้านใน

A

11±0.02
17

(66.4)

(2
8)

  1
7±

0.
02

48
23 Nx50

50

 2
+

0.
03

 0

21.4

21
.4

0.5 0.5

R1 R1

L1

1

21.4 (37.5)

32

40

(3)*1 (3)*1

φ6
h7

φ2
0

24.6

φ1
5

10

23

23

45
°

22
.539

22
.539

(L)

49 (51.3)

8

(34)

*2

B

φ6h7

0.
5 7.5

สัญลักษณหนาแปลน Bสัญลักษณหนาแปลน A

(PCD28, จากพื้นผิวดานหลัง)

มุมมองดานลูกศร A

(คว
าม

กว
างฝ

าค
รอ

บบ
ล็อ

ค)

(คา
คว

าม
คล

าด
เคล

ื่อน
 φ2

)

φ2H7 ความลึก 4n-M3 ความลึก 4.5 รูเจาะแบบวงรี ความลึก 2

2-φ2H7 ความลึก 54-M3 ความลึก 5

ระยะเคลื่อนที่

φ2
2H

7 (
สัญ

ลัก
ษณ

หน
าแป

ลน
 B)

φ2
0H

7 (
สัญ

ลัก
ษณ

หน
าแป

ลน
 A)

2.5 (สัญลักษณหนาแปลน B)
3 (สัญลักษณหนาแปลน A)

(จากพื้นผิวดานหลัง)

แผนผังรายละเอียด : สวน B

4-3.4 เจาะทะลุผาน 
รูยึดน็อตขนาด 6 ความลึก 3.3

4-2.9  เจาะทะลุผาน 
รูยึดน็อตขนาด 5.5 ความลึก 2.8

รูเจาะแบบวงรี (รายละเอียด)

ES3

ขนาด



E
S/

E
C

KR
F

U
S/

U
SW

PC
T/

PC
ES

/E
C

1-009

ซีรีส์มอเตอร์แบบตรง

คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

ชุดประหยัด

ES3R ประเภทบล็อคสไลด์�มอเตอร์แบบพับ/คู่ขนาน

รุ่น
ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน� 

1�รอบ�(ลีด)
ระยะเคลื่อนที่ ประเภท มี/ไม่มีมอเตอร์

หน้าแปลน
ยึดมอเตอร์

ตัวเลือก

ES3R – 06 – 0150 B – 0 – A – MR–GR

ES3R 06: 6 มม. 0050:  50 มม. B 0:  ไม่มีมอเตอร์ A MR: มอเตอร์ที่พับด้านขวา

ถึง      1: มีมอเตอร์ ML: มอเตอร์ที่พับด้านซ้าย

0300: 300 มม. GR: เปลี่ยนสีของฝาครอบเป็นสีเทา

SB: มีฐานยึดแกนบล็อคสไลด์

£1£2: เซ็นเซอร์

 

หมายเหตุ:   ถ้าไม่มี GR อยู่ในรหัส
สินค้า ฝาครอบเสื้อจะ
เป็นสีแดง

รหัสสินค้า

[N·m]

MB

MA

MC 

*1 รอกและสายพานไม่ได้ประกอบมาด้วย
*2 ความสามารถในการรับโมเมนต์ขณะคงที่สูงสุดตามมาตรฐานโมเมนต์: MA และ MC: ต�าแหน่งด้านบนของบล็อค; MB: ต�าแหน่งกึ่งกลางบล็อค
*3 เมื่อใช้มอเตอร์ที่เหมาะสม

 รายละเอียดพื้นฐาน

MA 6.0 

MB 7.5 

MC 5.9

การติดตั้งในแนวนอน [มม.] การติดตั้งบนผนัง [มม.] การติดตั้งในแนวตั้ง

ระยะเคลื่อนที่ต่อการ
หมุน 1 รอบ (ลีด) 

[มม.]

น�้าหนัก 
[กก.]

A B C

6
0.5 200 200 200

1 170 150 200

ระยะเคลื่อนที่ต่อการ
หมุน 1 รอบ (ลีด) 

[มม.]

น�า้หนัก 
[กก.]

A C

6
0.3 200 200

0.5 200 200

[มม.]

ระยะเคลื่อนที่ต่อการ
หมุน 1 รอบ (ลีด) 

[มม.]

น�้าหนัก 
[กก.]

A B C

6
0.5 200 200 200

1 200 160 200

A B

C
การใช้แบบติดผนัง

A C

การใช้แบบแนวตั้งCB

A

การใช้แบบแนวนอน

 ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที่�
*2

ตลับลูกปืน  
LM 

(SRS9)

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ C [N] 2690

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ C0 [N] 2310

ค่าความหลวมแน่น [mm] −2 ถึง +2

ส่วนบอลสกรู

เส้นผ่าศูนย์กลางเพลา [มม.] f6

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.] 6

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 1400

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ C0a [N] 2440

เส้นผ่าศูนย์กลางร่องเพลา [มม.] f5.1

เส้นผ่าศูนย์กลางระหว่างกึ่งกลางลูกปืน [มม.] f6.3

ตลับลูกปืนประคอง

เพลาบอลสกรู
แนวแกน

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 6550

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ P0a [N] 2310

ความเร็วรอบในการหมุนที่ยอมรับได้ [นาที-1] 3000

แรงบิดเริ่มต้นในการเคลื่อนที่ *1 [N·mm] 8

ความคลาดเคลื่อนในการวัดการจัดวางต�าแหน่งซ�้า [มม.] *3 ±0.020

ความคลาดเคลื่อนที่เกิดจากการเคลื่อนที่ [มม.] *3 0.1

แรงบิดมอเตอร์สูงสุด [N·m] 0.065

 การอ้างอิงขนาดของชิ้นงานและน�า้หนักต่อประเภทการติดตั้ง�
*1 *2

*1 ระยะห่างจากจุดศูนย์กลางพื้นผิวด้านบนของบล็อคถึงจุดศูนย์กลางแรงโน้มถ่วงภายใต้เงื่อนไขต่อไปนี้: ก�าหนดอายุการใช้งานที่ 5,000 กม. มีการรับน�้าหนักทิศทางเดียว  
ในความเร็ว/อัตราเร่งที่ 0.3G ในแนวนอนหรือแนวตั้งที่ระยะเคลื่อนที่ 150 มม.

*2 ระยะดังกล่าวแสดงจากอุปกรณ์ที่ได้รับการควบคุมโดย THK ควรตรวจสอบน�้าหนักที่ใช้ได้จริงตามสเปคมอเตอร์ที่ใช้ดูที่ “เอกสารอ้างอิงส�าหรับการเลือก ES”  
ในหน้า 1-041
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คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

 

*2

48

50

0.5 0.5

23

17

(66.4)

21.4 (37.5)
(2

8)

Nx50
L1

21.4

21
.4

1

R1 R1

(3)*1(3)*1

(L)

(35.2) (51.3)

6
(12.7)

(28)
(33.2)

11±0.02

17
±

0.
02

2
+

0.
03

0

φ5 (เส
นผ

าศ
ูนย

กล
างด

าน
ใน

ขอ
งร

อก
)

φ2
0.

5

32

40

81

39

22
(1

)

32

32
(6

)

(คว
าม

กว
างฝ

าค
รอ

บบ
ล็อ

ค)

n-M3 ความลึก 4.5 รูเจาะแบบวงรี ความลึก 2

ระยะเคลื่อนที่

4-M3 ความลึก 5

(4
5)

2-φ2H7 ความลึก 5

φ2H7 ความลึก 4

2-M3 (เซ็ตสกรูหกเหลี่ยม)
(ขนาดเทากัน ทำมุม 90°)

(ระยะ
หางร

ะหวา
งแกน

เพลา
)

(คา
คว

าม
คล

าด
เคล

ื่อน
 φ2

)
2-3.4 เจาะทะลุผาน
รูยึดน็อตขนาด 6 ความลึก 3.4

(PCD28, จากพื้นผิวดานหลัง)

รูเจาะแบบวงรี (รายละเอียด)

ES3R
ขนาด

*1 ความสามารถในการรับน�า้หนักและความเร็วสูงสุดจะผันแปรตามมอเตอร์ที่ใช้
*2 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้

ระยะเคลื่อนที่ [มม.]

(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)
50 (56) 100 (106) 150 (156) 200 (206) 250 (256) 300 (306)

ความเร็วสูงสุด *1*2 [มม./วินาที]
ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด): 6 มม.
300

ขนาด [มม.]
L 195.4 245.4  295.4 345.4 395.4 445.4

L1 85 135 185 235 285 335

จ�านวนช่วงระหว่างรูยึด

ส�าหรับติดตั้ง
N 2 3 4 5 6 7

จ�านวนรูยึดส�าหรับติดตั้ง n 3 4 5 6 7 8

น�้าหนัก [กก.] 0.65 0.7 0.8 0.85 0.9 0.95

*1 ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล
*2  ภาพแสดงโครงสร้างด้านใน
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1-011

ซีรีส์มอเตอร์แบบตรง

คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

ชุดประหยัด

ES4 ประเภทบล็อคสไลด์�แบบต่อพ่วงตรงโดยไม่มีมอเตอร์
 รหัสสินค้า

ระยะเคลื่อนที่ต่อการ
หมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.]

น�า้หนกั 

[กก.]
A B C

6
4.5 60 30 300

9 10 5 70

12
3.8 70 40 220

7.5 10 10 50

ระยะเคลื่อนที่ต่อการ
หมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.]

น�า้หนกั 

[กก.]
A B C

6
4.5 300 50 100

9 160 20 40

12
3.8 260 60 100

7.5 110 20 40

ระยะเคลื่อนที่ต่อการ
หมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.]

น�า้หนกั 

[กก.]
A C

6
2 100 110

4 30 40

12
0.8 260 300

1.5 130 150

ตลับลูกปืน LM
(SRS9W)

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ C [N] 3290

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ C0 [N] 3340

ค่าความหลวมแน่น [mm] −2 ถึง +2

ส่วนบอลสกรู

เส้นผ่าศูนย์กลางเพลา [มม.] f8

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.] 6 12

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 1770 920

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ C0a [N] 3040 1600

เส้นผ่าศูนย์กลางร่องเพลา [มม.] f6.8

เส้นผ่าศูนย์กลางระหว่างกึ่งกลางลูกปืน [มม.] f8.4

ตลับลูกปืนประคอง

เพลาบอลสกรู

แนว

แกน

อัตรารับน�า้หนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 8000

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ P0a [N] 3240

ความเร็วรอบในการหมุนที่ยอมรับได้ [นาที-1] 3000

แรงบิดเริ่มต้นในการเคลื่อนที่ [N·mm] 12 21

ความคลาดเคลื่อนในการวัดการจัดวางต�าแหน่งซ�้า [มม.] *2 ±0.020

ความคลาดเคลื่อนที่เกิดจากการเคลื่อนที่ [มม.] *2 0.1

แรงบิดมอเตอร์สูงสุด [N·m] 0.16

MA 9.3

MB 13.5

MC 17.7

[N·m]

MB

MA

MC 

หมายเหตุ:   ถ้าไม่มี GR อยู่ในรหัส
สินค้า ฝาครอบเสื้อจะ
เป็นสีแดง

 รายละเอียดพื้นฐาน  ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที่�*1

 การอ้างอิงขนาดของชิ้นงานและน�้าหนักต่อประเภทการติดตั้ง�*1 *2

การติดตั้งในแนวนอน [มม.] การติดตั้งบนผนัง [มม.] การติดตั้งในแนวตั้ง [มม.]

A B

C
การใช้แบบติดผนัง

A C

การใช้แบบแนวตั้งCB

A

การใช้แบบแนวนอน

*1  ความสามารถในการรับโมเมนต์ขณะคงที่สูงสุดตามมาตรฐานโมเมนต์: MA และ MC: ต�าแหน่งด้านบนของบล็อค; MB: ต�าแหน่งกึ่งกลางบล็อค
*2 เมื่อใช้มอเตอร์ที่เหมาะสม

*1 ระยะห่างจากจุดศูนย์กลางพื้นผิวด้านบนของบล็อคถึงจุดศูนย์กลางแรงโน้มถ่วงภายใต้เงื่อนไขต่อไปนี้: ก�าหนดอายุการใช้งานที่ 5,000 กม. มีการรับน�้าหนักทิศทางเดียว  
ในความเร็ว/อัตราเร่งที่ 0.3G ในแนวนอนหรือแนวตั้งที่ระยะเคลื่อนที่ 150 มม.

*2 ระยะดังกล่าวแสดงจากอุปกรณ์ที่ได้รับการควบคุมโดย THK ควรตรวจสอบน�้าหนักที่ใช้ได้จริงตามสเปคมอเตอร์ที่ใช้ดูที่ “เอกสารอ้างอิงส�าหรับการเลือก ES”  
ในหน้า 1-041

รุ่น
ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน� 

1�รอบ�(ลีด)
ระยะเคลื่อนที่ ประเภท มี/ไม่มีมอเตอร์

หน้าแปลน
ยึดมอเตอร์

ตัวเลือก

ES4 – 06 – 0150 B – 0 – A – GR–SB

ES4 06:   6 มม. 0050:  50 มม. B 0:  ไม่มีมอเตอร์ A ไม่มีสัญลักษณ:์ ฝาครอบสีแดง

12: 12 มม. ถึง      1: มีมอเตอร์ B GR: เปลี่ยนสีของฝาครอบเป็นสีเทา

0400: 400 มม. SB: มีฐานยึดแกนบล็อคสไลด์

£1£2: เซ็นเซอร์
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1-012

คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

 

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 

(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)

50  
(54)

100 
(104)

150 
(154)

200 
(204)

250 
(254)

300 
(304)

350 
(354)

400 
(404)

ความเร็วสูงสุด *1*2  

[มม./วินาที]

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด): 6 มม.
300

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด): 12 มม.
600

ขนาด [มม.]

L 220 270 320 370 420 470 520 570

L1 80 130 180 230 280 330 380 430

จ�านวนช่วงระหว่างรูยึด

ส�าหรับติดตั้ง
N 2 3 4 5 6 7 8 9

จ�านวนรูยึดส�าหรับติดตั้ง n 3 4 5 6 7 8 9 10

น้�าหนัก [กก.] 1.2 1.3 1.4 1.5 1.6 1.7 1.8 1.9

*1 ความสามารถในการรับน�้าหนักและความเร็วสูงสุดจะผันแปรตามมอเตอร์ที่ใช้
*2 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้

* ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล

50
10

50

L 1

14 ±0.02
21

(70)

(3
4)

28

Nx50
20

±
0.

02

(ค่า
คว

าม
คล

าด
เคล

ื่อน
 φ2

.5
)

28

26

 3
+

0.
03

 0

0.5 0.5

R1.5 R1.5

2

40

48

(2)*(2)*
(36.5)(54)

29

29

φ6
h7

φ1
5

26.5 11

(42)

25
.5

46

25
.5

46

45°

6.5

51.5

(L)

A

φ2
0

B

φ6h7

0.
5

9

φ3H7 ความลึก 5n-M4 ความลึก 6
(คว

าม
กว

างฝ
าค

รอ
บบ

ล็อ
ค)

รูเจาะแบบวงรี ความลึก 3

2-φ2.5H7 ความลึก 64-M3 ความลึก 6

ระยะเคลื่อนที่

(PCD28, จากพื้นผิวดานหลัง)

(จากพื้นผิวดานหลัง)

φ2
2H

7 (
สัญ

ลัก
ษณ

หน
าแป

ลน
 B)

φ2
0H

7  (
สัญ

ลัก
ษณ

หน
าแป

ลน
 A)

สัญลักษณหนาแปลน A สัญลักษณหนาแปลน B
มุมมองดานลูกศร A

แผนผังรายละเอียด : สวน B

4-3.4 เจาะทะลุผาน  
รูยึดน็อตขนาด 6  ความลึก 3.3

4-3.4 เจาะทะลุผาน 
รูยึดน็อตขนาด 6.5 ความลึก 3.3

2.5 (สัญลักษณหนาแปลน B)
3 (สัญลักษณหนาแปลน A)

รูเจาะแบบวงรี (รายละเอียด)

ES4
ขนาด
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1-013

ซีรีส์มอเตอร์แบบตรง

คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

ชุดประหยัด

ES4R ประเภทบล็อคสไลด์�มอเตอร์แบบพับ/คู่ขนาน
 

*1 รอกและสายพานไม่ได้ประกอบมาด้วย
*2 ความสามารถในการรับโมเมนต์ขณะคงที่สูงสุดตามมาตรฐานโมเมนต์: MA และ MC: ต�าแหน่งด้านบนของบล็อค; MB: ต�าแหน่งกึ่งกลางบล็อค
*3 เมื่อใช้มอเตอร์ที่เหมาะสม

หมายเหตุ:   ถ้าไม่มี GR อยู่ในรหัส
สินค้า ฝาครอบเสื้อจะ
เป็นสีแดง

รหัสสินค้า

ระยะเคลื่อนที่ต่อการ
หมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.]

น�า้หนกั 

[กก.]
A B C

6
2 210 110 300

4 80 40 300

12
1 300 260 300

2 170 110 300

ระยะเคลื่อนที่ต่อการ
หมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.]

น�า้หนกั 

[กก.]
A B C

6
2 300 120 240

4 300 50 110

12
1 300 240 300

2 300 120 200

ระยะเคลื่อนที่ต่อการ
หมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.]

น�า้หนกั 

[กก.]
A C

6
0.8 280 300

1.5 140 160

12
0.5 300 300

1 210 240

MA 9.3

MB 13.5

MC 17.7

[N·m]

MB

MA

MC 

 รายละเอียดพื้นฐาน  ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที�่*2

 การอ้างอิงขนาดของชิ้นงานและน�้าหนักต่อประเภทการติดตั้ง�*1 *2

การติดตั้งในแนวนอน [มม.] การติดตั้งบนผนัง [มม.] การติดตั้งในแนวตั้ง [มม.]

A B

C
การใช้แบบติดผนัง

A C

การใช้แบบแนวตั้งCB

A

การใช้แบบแนวนอน

ตลับลูกปืน LM
(SRS9W)

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ C [N] 3290

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ C0 [N] 3340

ค่าความหลวมแน่น [mm] −2 ถึง +2

ส่วนบอลสกรู

เส้นผ่าศูนย์กลางเพลา [มม.] f8

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.] 6 12

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 1770 920

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ C0a [N] 3040 1600

เส้นผ่าศูนย์กลางร่องเพลา [มม.] f6.8

เส้นผ่าศูนย์กลางระหว่างกึ่งกลางลูกปืน [มม.] f8.4

ตลับลูกปืนประคอง

เพลาบอลสกรู

แนว

แกน

อัตรารับน�า้หนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 8000

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ P0a [N] 3240

ความเร็วรอบในการหมุนที่ยอมรับได้ [นาที-1] 3000

แรงบิดเริ่มต้นในการเคลื่อนที่ *1 [N·mm] 12 21

ความคลาดเคลื่อนในการวัดการจัดวางต�าแหน่งซ�้า [มม.] *3 ±0.020

ความคลาดเคลื่อนที่เกิดจากการเคลื่อนที่ [มม.] *3 0.1

แรงบิดมอเตอร์สูงสุด [N·m] 0.16

*1 ระยะห่างจากจุดศูนย์กลางพื้นผิวด้านบนของบล็อคถึงจุดศูนย์กลางแรงโน้มถ่วงภายใต้เงื่อนไขต่อไปนี้: ก�าหนดอายุการใช้งานที่ 5,000 กม. มีการรับน�้าหนักทิศทางเดียว  
ในความเร็ว/อัตราเร่งที่ 0.3G ในแนวนอนหรือแนวตั้งที่ระยะเคลื่อนที่ 150 มม.

*2 ระยะดังกล่าวแสดงจากอุปกรณ์ที่ได้รับการควบคุมโดย THK ควรตรวจสอบน�้าหนักที่ใช้ได้จริงตามสเปคมอเตอร์ที่ใช้ดูที่ “เอกสารอ้างอิงส�าหรับการเลือก ES”  
ในหน้า 1-041

รุ่น
ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน� 

1�รอบ�(ลีด)
ระยะเคลื่อนที่ ประเภท มี/ไม่มีมอเตอร์

หน้าแปลน
ยึดมอเตอร์

ตัวเลือก

ES4R – 06 – 0150 B – 0 – A – MR–GR

ES4R 06:   6 มม. 0050:  50 มม. B 0:  ไม่มีมอเตอร์ A MR : มอเตอร์ที่พับด้านขวา

12: 12 มม. ถึง      1: มีมอเตอร์ ML : มอเตอร์ที่พับด้านซ้าย

0400: 400 มม. GR : เปลี่ยนสีของฝาครอบเป็นสีเทา

SB : มีฐานยึดแกนบล็อคสไลด์

£1£2: เซ็นเซอร์



ES
/E
C

KR
F

U
S/

U
SW

PC
T/

PC
ES

/E
C

1-014

คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

 

* ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล

14±0.02

(70)

21

(3
4)

 2
0±

0.
02

(2)*
(54)

R1.5

0.5 0.5

R1.
5

 3
+

0.
03

 0

2

(36.5)28

L1

Nx50

(2)*

10
50

50

26

28

(35.2)

(L)

φ5 (เสน
ผาศ

ูนยก
ลาง

ดาน
ในข

องร
อก)

6
(13)

φ2
0.

5

(33.2)
(28)

(5
1)

48

95.5

40

46

25
.5

40
(0

.5
)

40 (5
.5

)

(คว
าม

กว
างฝ

าค
รอ

บบ
ล็อ

ค)

2-φ2.5H7 ความลึก 6

ระยะเคลื่อนที่

รูเจาะแบบวงรี ความลึก 3n-M4 ความลึก 6 φ3H7 ความลึก 5

(PCD28, จากพื้นผิวดานหลัง)

(ระย
ะหาง

ระหว
างแก

นเพล
า)

4-3.4 เจาะทะลุผาน
รูยึดน็อตขนาด 6 ความลึก 3.4

2-M3 (เซ็ตสกรูหกเหล่ียม)
(ขนาดเทากัน ทำมุม 90°)

4-M3 ความลึก 6

(คา
คว

าม
คล

าด
เคล

ื่อน
 φ2

.5
)

รูเจาะแบบวงรี (รายละเอียด)

ES4R
ขนาด

*1 ความสามารถในการรับน�า้หนักและความเร็วสูงสุดจะผันแปรตามมอเตอร์ที่ใช้
*2 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 

(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)

50  
(54)

100 
(104)

150 
(154)

200 
(204)

250 
(254)

300 
(304)

350 
(354)

400 
(404)

ความเร็วสูงสุด *1*2  

[มม./วินาที]

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด): 6 มม.
300

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด): 12 มม.
600

ขนาด [มม.]

L 203.7 253.7 303.7 353.7 403.7 453.7 503.7 553.7

L1 80 130 180 230 280 330 380 430

จ�านวนช่วงระหว่างรูยึด

ส�าหรับติดตั้ง
N 2 3 4 5 6 7 8 9

จ�านวนรูยึดส�าหรับติดตั้ง n 3 4 5 6 7 8 9 10

น้�าหนัก [กก.] 1.2 1.3 1.4 1.5 1.6 1.7 1.8 1.9
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1-015

ซีรีส์มอเตอร์แบบตรง

คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

ชุดประหยัด

ES5 ประเภทบล็อคสไลด์�แบบต่อพ่วงตรงโดยไม่มีมอเตอร์
 

 

MA 10.5

MB 22

MC 22.1

[N·m]

MB

MA

MC 

 

หมายเหตุ:   ถ้าไม่มี GR อยู่ใน
รหัสสินค้า ฝาครอบ
เสื้อจะเป็นสีแดง

รหัสสินค้า

รายละเอียดพื้นฐาน ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที�่*1

ระยะเคลื่อนที่ต่อการ
หมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.]

น�า้หนกั 

[กก.]
A B C

6
5 160 70 400

10 50 20 220

12
3 260 130 400

6 100 50 250

ระยะเคลื่อนที่ต่อการ
หมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.]

น�า้หนกั 

[กก.]
A B C

6
5 400 90 200

10 270 40 90

12
3 400 160 280

6 320 70 130

ระยะเคลื่อนที่ต่อการ
หมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.]

น�า้หนกั 

[กก.]
A C

6
2.5 160 160

5 70 70

12
1 400 400

2 200 200

 การอ้างอิงขนาดของชิ้นงานและน�้าหนักต่อประเภทการติดตั้ง�*1*2

การติดตั้งในแนวนอน [มม.] การติดตั้งบนผนัง [มม.] การติดตั้งในแนวตั้ง [มม.]

A B

C
การใช้แบบติดผนัง

A C

การใช้แบบแนวต้ังCB

A

การใช้แบบแนวนอน

*1 ระยะห่างจากจุดศูนย์กลางพื้นผิวด้านบนของบล็อคถึงจุดศูนย์กลางแรงโน้มถ่วงภายใต้เงื่อนไขต่อไปนี้: ก�าหนดอายุการใช้งานที่ 5,000 กม. มีการรับน�้าหนักทิศทางเดียว  
ในความเร็ว/อัตราเร่งที่ 0.3G ในแนวนอนหรือแนวตั้งที่ระยะเคลื่อนที่ 150 มม.

*2 ระยะดังกล่าวแสดงจากอุปกรณ์ที่ได้รับการควบคุมโดย THK ควรตรวจสอบน�้าหนักที่ใช้ได้จริงตามสเปคมอเตอร์ที่ใช้ดูที่ “เอกสารอ้างอิงส�าหรับการเลือก ES”  
ในหน้า 1-041

รุ่น
ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน� 

1�รอบ�(ลีด)
ระยะเคลื่อนที่ ประเภท มี/ไม่มีมอเตอร์

หน้าแปลน
ยึดมอเตอร์

ตัวเลือก

ES5 – 06 – 0150 B – 0 – B – GR–SB

ES5 06:   6 มม. 0050:  50 มม. B 0:  ไม่มีมอเตอร์ N ไม่มีสัญลักษณ์: ฝาครอบสีแดง

12: 12 มม. ถึง      1: มีมอเตอร์ B GR: เปลี่ยนสีของฝาครอบเป็นสีเทา

0500: 500 มม. C SB: มีฐานยึดแกนบล็อคสไลด์

£1£2: เซ็นเซอร์

ตลับลูกปืน LM
(SRS12W)

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ C [N] 5480

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ C0 [N] 5300

ค่าความหลวมแน่น [mm] −3 ถึง +3

ส่วนบอลสกรู

เส้นผ่าศูนย์กลางเพลา [มม.] f8

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.] 6 12

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 1770 920

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ C0a [N] 3040 1600

เส้นผ่าศูนย์กลางร่องเพลา [มม.] f6.8

เส้นผ่าศูนย์กลางระหว่างกึ่งกลางลูกปืน [มม.] f8.4

ตลับลูกปืนประคอง

เพลาบอลสกรู

แนว

แกน

อัตรารับน�า้หนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 8000

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ P0a [N] 3240

ความเร็วรอบในการหมุนที่ยอมรับได้ [นาที-1] 3000

แรงบิดเริ่มต้นในการเคลื่อนที่ [N·mm] 14 27

ความคลาดเคลื่อนในการวัดการจัดวางต�าแหน่งซ�้า [มม.] *2 ±0.020

ความคลาดเคลื่อนที่เกิดจากการเคลื่อนที่ [มม.] *2 0.1

แรงบิดมอเตอร์สูงสุด [N·m] 0.35

*1  ความสามารถในการรับโมเมนต์ขณะคงที่สูงสุดตามมาตรฐานโมเมนต์: MA และ MC: ต�าแหน่งด้านบนของบล็อค; MB: ต�าแหน่งกึ่งกลางบล็อค
*2 เมื่อใช้มอเตอร์ที่เหมาะสม
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คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

14 ±0.02
22

(71)

26
±

0.
02

(คา
คว

าม
คล

าด
เคล

ื่อน
 φ2

.5
)

(4
4)

54 L1

29 L 2 Nx100

100

33

28

 3
+

0.
03

 0

0.5 0.5

R1.5 R1.5

28 (36.5)(56)

50

57

(3)*

14

2

(3)*

8.5
12

φ6
h7

26.5

φ3
0H

7

45
°

38

(52.4)

30
.5

7.
5

2-φ4.5 เจาะทะลุผาน

55

51.5

(L)

50

31
�45

55
30

.5

31

12

φ6
h7

φ2
2H

7

15
33

6.5
50
�45

55

30
.5

A

15

φ6
h7

33 12

φ3
0H

7

6.5

3.5

φ2
6

φ6h7

0.
5

9

DD

D

(คว
าม

กว
างฝ

าค
รอ

บบ
ล็อ

ค)
φ3H7 ความลึก 5

2xn-M4 ความลึก 8 รูเจาะแบบวงรี ความลึก 3

2-φ2.5H7 ความลึก 54-M4 ความลึก 8

ระยะเคลื่อนที่

4-M4 ความลึก 7
(PCD46, ขนาดเทากัน ทำมุม 90°)

(จากพื้นผิวดานหลัง)
4-M3 ความลึก 6
(PCD45, ขนาดเทากัน ทำมุม  90°)

4-φ3.4 เจาะทะลุผาน  
รูยึดน็อตขนาด 6.5 ความลึก 4

รูเจาะแบบวงรี (รายละเอียด)

สัญลักษณหนาแปลน Cสัญลักษณหนาแปลน B

มุมมองดานลูกศร A

แผนผังรายละเอียด : สวน D

 

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 

(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)

50  
(56)

100 
(106)

150 
(156)

200 
(206)

250 
(256)

300 
(306)

350 
(356)

400 
(406)

450 
(456)

500 
(506)

ความเร็วสูงสุด *1*2 

[มม./วินาที]

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด): 6 มม.
300

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด): 12 มม.
600

ขนาด [มม.]

L 222 272 322 372 422 472 522 572 622 672

L1 90 140 190 240 290 340 390 440 490 540

L2 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50

จ�านวนช่วงระหว่าง
รูยึดส�าหรับติดตั้ง

N 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5

จ�านวนรูยึด 
ส�าหรับติดตั้ง

n 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7

น�้าหนัก [กก.] 1.5 1.7 1.8 1.9 2.0 2.2 2.4 2.5 2.6 2.8

*1 ความสามารถในการรับน�้าหนักและความเร็วสูงสุดจะผันแปรตามมอเตอร์ที่ใช้
*2 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้

* ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล

ES5

ขนาด
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1-017

ซีรีส์มอเตอร์แบบตรง

คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

ชุดประหยัด

ES5R ประเภทบล็อคสไลด์�มอเตอร์แบบพับ/คู่ขนาน

MA 10.5

MB 22

MC 22.1

[N·m]

MB

MA

MC 

*1 รอกและสายพานไม่ได้ประกอบมาด้วย
*2 ความสามารถในการรับโมเมนต์ขณะคงที่สูงสุดตามมาตรฐานโมเมนต์: MA และ MC: ต�าแหน่งด้านบนของบล็อค; MB: ต�าแหน่งกึ่งกลางบล็อค
*3 เมื่อใช้มอเตอร์ที่เหมาะสม

 รายละเอียดพื้นฐาน

 รหัสสินค้า

 ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที่�*2

หมายเหตุ:   ถ้าไม่มี GR อยู่ใน
รหัสสินค้า ฝาครอบ
เสื้อจะเป็นสีแดง

*1 ระยะห่างจากจุดศูนย์กลางพื้นผิวด้านบนของบล็อคถึงจุดศูนย์กลางแรงโน้มถ่วงภายใต้เงื่อนไขต่อไปนี้: ก�าหนดอายุการใช้งานที่ 5,000 กม. มีการรับน�้าหนักทิศทางเดียว  
ในความเร็ว/อัตราเร่งที่ 0.3G ในแนวนอนหรือแนวตั้งที่ระยะเคลื่อนที่ 150 มม.

*2 ระยะดังกล่าวแสดงจากอุปกรณ์ที่ได้รับการควบคุมโดย THK ควรตรวจสอบน�้าหนักที่ใช้ได้จริงตามสเปคมอเตอร์ที่ใช้ดูที่ “เอกสารอ้างอิงส�าหรับการเลือก ES”  
ในหน้า 1-041

ระยะเคลื่อนที่ต่อการ
หมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.]

น�า้หนกั 

[กก.]
A B C

6
4 220 90 400

8 80 30 320

12
3 260 130 400

6 100 50 250

ระยะเคลื่อนที่ต่อการ
หมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.]

น�า้หนกั 

[กก.]
A B C

6
4 400 110 260

8 340 50 120

12
3 400 160 280

6 320 70 130

ระยะเคลื่อนที่ต่อการ
หมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.]

น�า้หนกั 

[กก.]
A C

6
1 400 400

2 210 210

12
0.5 400 400

1 400 400

 การอ้างอิงขนาดของชิ้นงานและน�า้หนักต่อประเภทการติดตั้ง�*1*2

การติดตั้งในแนวนอน [มม.] การติดตั้งบนผนัง [มม.] การติดตั้งในแนวตั้ง [มม.]

A B

C
การใช้แบบติดผนัง

A C

การใช้แบบแนวตั้งCB

A

การใช้แบบแนวนอน

ตลับลูกปืน LM
(SRS12W)

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ C [N] 5480

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ C0 [N] 5300

ค่าความหลวมแน่น [mm] −3 ถึง +3

ส่วนบอลสกรู

เส้นผ่าศูนย์กลางเพลา [มม.] f8

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.] 6 12

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 1770 920

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ C0a [N] 3040 1600

เส้นผ่าศูนย์กลางร่องเพลา [มม.] f6.8

เส้นผ่าศูนย์กลางระหว่างกึ่งกลางลูกปืน [มม.] f8.4

ตลับลูกปืนประคอง

เพลาบอลสกรู

แนว

แกน

อัตรารับน�า้หนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 8000

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ P0a [N] 3240

ความเร็วรอบในการหมุนที่ยอมรับได้ [นาที-1] 3000

แรงบิดเริ่มต้นในการเคลื่อนที่ *1 [N·mm] 14 27

ความคลาดเคลื่อนในการวัดการจัดวางต�าแหน่งซ�้า [มม.] *3 ±0.020

ความคลาดเคลื่อนที่เกิดจากการเคลื่อนที่ [มม.] *3 0.1

แรงบิดมอเตอร์สูงสุด [N·m] 0.35

รุ่น
ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน� 

1�รอบ�(ลีด)
ระยะเคลื่อนที่ ประเภท มี/ไม่มีมอเตอร์

หน้าแปลน
ยึดมอเตอร์

ตัวเลือก

ES5R – 06 – 0150 B – 0 – A – MR–GR

ES5R 06:   6 มม. 0050:  50 มม. B 0:  ไม่มีมอเตอร์ A MR: มอเตอร์ที่พับด้านขวา

12: 12 มม. ถึง      1: มีมอเตอร์ ML: มอเตอร์ที่พับด้านซ้าย

0500: 500 มม. GR: เปลี่ยนสีของฝาครอบเป็นสีเทา

SB: มีฐานยึดแกนบล็อคสไลด์

£1£2: เซ็นเซอร์
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คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

* ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล

54

28

14

100

2

(71)

14 ±0.02

26
±

0.
02

28

33

22

(3)*(3)*

29
L 1

L 2 Nx100

(4
4)

R1.5

0.5 0.5

R1.
5

 3
+

0.
03

 0

(39.2) (56) (36.5)

(L)

(6
4)

φ8 φ3
0.

55
(18.4)

(33.2)
(25)

117
50

57

(5
)

50 55

30

45°

50รูเจาะแบบวงรี ความลึก 3

ระยะเคลื่อนที่

φ3H7 ความลึก 5

2-φ2.5H7 ความลึก 5

2xn-M4 ความลึก 8 1

(คว
าม

กว
างฝ

าค
รอ

บบ
ล็อ

ค)

(เส
นผ

าศูน
ยกล

างด
านใ

นข
องร

อก)
 

2-M4 ความลึก 4.5

(PCD46, ขนาดเทากัน ทำมุม 180°)

(ระ
ยะห

างร
ะหว

าง
แกน

เพล
า) (คา

คว
าม

คล
าด

เคล
ื่อน

 φ2
.5

)

2-M3 (เซ็ตสกรูหกเหลี่ยม)
(ขนาดเทากัน ทำมุม 90°)

4-M4 ความลึก 8

รูเจาะแบบวงรี (รายละเอียด)

ES5R
 ขนาด

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 

(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)

50  
(56)

100 
(106)

150 
(156)

200 
(206)

250 
(256)

300 
(306)

350 
(356)

400 
(406)

450 
(456)

500 
(506)

ความเร็วสูงสุด *1*2 

[มม./วินาที]

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด): 6 มม.
300

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด): 12 มม.
600

ขนาด [มม.]

L 209.7 259.7 309.7 359.7 409.7 459.7 509.7 559.7 609.7 659.7

L1 90 140 190 240 290 340 390 440 490 540

L2 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50

จ�านวนช่วงระหว่าง
รูยึดส�าหรับติดตั้ง

N 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5

จ�านวนรูยึด 
ส�าหรับติดตั้ง

n 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7

น�้าหนัก [กก.] 1.5 1.7 1.8 1.9 2.0 2.2 2.3 2.5 2.6 2.8

*1 ความสามารถในการรับน�้าหนักและความเร็วสูงสุดจะผันแปรตามมอเตอร์ที่ใช้
*2 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้
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ซีรีส์มอเตอร์แบบตรง

คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

ชุดประหยัด

ES6 ประเภทบล็อคสไลด์�แบบต่อพ่วงตรงโดยไม่มีมอเตอร์

MA 10.5

MB 22

MC 22.1

[N·m]

MB

MA

MC 

*1  ความสามารถในการรับโมเมนต์ขณะคงที่สูงสุดตามมาตรฐานโมเมนต์: MA และ MC: ต�าแหน่งด้านบนของบล็อค; MB: ต�าแหน่งกึ่งกลางบล็อค
*2 เมื่อใช้มอเตอร์ที่เหมาะสม

รหัสสินค้า

 รายละเอียดพื้นฐาน  ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที�่*1

ระยะเคลื่อนที่ต่อการ
หมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.]

น�า้หนกั 

[กก.]
A C

6
2.5 160 160

5 60 60

12
1 420 420

2 190 190

[มม.] การติดตั้งในแนวตั้ง [มม.]

A C

การใช้แบบแนวตั้ง

*1 ระยะห่างจากจุดศูนย์กลางพื้นผิวด้านบนของบล็อคถึงจุดศูนย์กลางแรงโน้มถ่วงภายใต้เงื่อนไขต่อไปนี้: ก�าหนดอายุการใช้งานที่ 5,000 กม. มีการรับน�้าหนักทิศทางเดียว  
ในความเร็ว/อัตราเร่งที่ 0.3G ในแนวนอนหรือแนวตั้งที่ระยะเคลื่อนที่ 150 มม.

*2 ระยะดังกล่าวแสดงจากอุปกรณ์ที่ได้รับการควบคุมโดย THK ควรตรวจสอบน�้าหนักที่ใช้ได้จริงตามสเปคมอเตอร์ที่ใช้ดูที่ “เอกสารอ้างอิงส�าหรับการเลือก ES”  
ในหน้า 1-041

ระยะเคลื่อนที่ต่อการ
หมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.]

น�า้หนกั 

[กก.]
A B C

6
5 160 70 500

10 40 20 210

12
3 250 130 500

6 90 50 240

ระยะเคลื่อนที่ต่อการ
หมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.]

น�า้หนกั 

[กก.]
A B C

6
5 500 90 200

10 260 40 90

12
3 500 160 280

6 320 70 130

 การอ้างอิงขนาดของชิ้นงานและน�า้หนักต่อประเภทการติดตั้ง�*1*2

การติดตั้งในแนวนอน [มม.] การติดตั้งบนผนัง

A B

C
การใช้แบบติดผนังCB

A

การใช้แบบแนวนอน

รุ่น
ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน� 

1�รอบ�(ลีด)
ระยะเคลื่อนที่ ประเภท มี/ไม่มีมอเตอร์

หน้าแปลน
ยึดมอเตอร์

ตัวเลือก

ES6 – 06 – 0150 B – 0 – A – GR–SB

ES6 06:   6 มม. 0050:  50 มม. B 0:  ไม่มีมอเตอร์ N ไม่มีสัญลักษณ์: ฝาครอบสีแดง

12: 12 มม. ถึง      1: มีมอเตอร์ B GR: เปลี่ยนสีของฝาครอบเป็นสีเทา

0600: 600 มม. C SB: มีฐานยึดแกนบล็อคสไลด์

£1£2: เซ็นเซอร์

ตลับลูกปืน LM
(SRS12W)

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ C [N] 5480

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ C0 [N] 5300

ค่าความหลวมแน่น [mm] −3 ถึง +3

ส่วนบอลสกรู

เส้นผ่าศูนย์กลางเพลา [มม.] f8

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.] 6 12

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 1770 920

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ C0a [N] 3040 1600

เส้นผ่าศูนย์กลางร่องเพลา [มม.] f6.8

เส้นผ่าศูนย์กลางระหว่างกึ่งกลางลูกปืน [มม.] f8.4

ตลับลูกปืนประคอง

เพลาบอลสกรู

แนว

แกน

อัตรารับน�า้หนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 8000

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ P0a [N] 3240

ความเร็วรอบในการหมุนที่ยอมรับได้ [นาที-1] 3000

แรงบิดเริ่มต้นในการเคลื่อนที่ [N·mm] 15 29

ความคลาดเคลื่อนในการวัดการจัดวางต�าแหน่งซ�้า [มม.] *2 ±0.020

ความคลาดเคลื่อนที่เกิดจากการเคลื่อนที่ [มม.] *2 0.1

แรงบิดมอเตอร์สูงสุด [N·m] 0.35

หมายเหตุ:   ถ้าไม่มี GR อยู่ใน
รหัสสินค้า ฝาครอบ
เสื้อจะเป็นสีแดง
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คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

 

0.5

R1.5

0.5

R1.5

62
.5

60

φ6
h7

φ3
0H

7

(62.4)

32
.560

.5

48

45
°

16

1026.5
7

60

31
�55

60
.5

32
.5

17
31

φ6
h7

33

φ2
2H

7

10
13.5
6.560

�55

60
.5

32
.5

45°

φ3
0H

7

33

φ6
h7

10
13.5

φ2
6

6.5

3.5

DD

D

φ6h7

0.
5

9

L1

L2

15 ±0.02

31
±

0.
02

3+0
.0

3
0

(3)*
32(56) (38.5)

54
29

100
Nx100

(3)*

2

25

(75)

(5
3)

14

40

32

(L)

51.5

A

2-φ4.5 เจาะทะลุผาน

4-M4 ความลึก 7
(PCD46, ขนาดเทากัน ทำมุม  90°)

(จากพื้นผิวดานหลัง)
4-M3 ความลึก 6
(PCD45, ขนาดเทากัน ทำมุม 90° )

4-3.4 เจาะทะลุผาน
รูยึดน็อตขนาด 6.5 ความลึก 4

φ3H7 ความลึก 52xn-M4 ความลึก 8

ระยะเคลื่อนที่

(คา
คว

าม
คล

าด
เคล

ื่อน
 φ3

)

(คว
าม

กว
างฝ

าค
รอ

บบ
ล็อ

ค)

รูเจาะแบบวงรี ความลึก 3

2-φ3H7 ความลึก 54-M5 ความลึก 8

รูเจาะแบบวงรี (รายละเอียด)

สัญลักษณหนาแปลน Cหนาแปลน B

มุมมองดานลูกศร A

แผนผังรายละเอียด : สวน D

ES6
ขนาด

* ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล

*1 ความสามารถในการรับน�า้หนักและความเร็วสูงสุดจะผันแปรตามมอเตอร์ที่ใช้
*2 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 

(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)
50 
(56)

100 
(106)

150 
(156)

200 
(206)

250 
(256)

300 
(306)

350 
(356)

400 
(406)

450 
(456)

500 
(506)

550 
(556)

600 
(606)

ความเร็วสูงสุด *1*2 

[มม./วินาที]

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด): 6 มม.
300 270 230

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด): 12 มม.
600 540 460

ขนาด [มม.]

L 228 278 328 378 428 478 528 578 628 678 728 778

L1 90 140 190 240 290 340 390 440 490 540 590 640

L2 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50

จ�านวนช่วงระหว่าง
รูยึดส�าหรับติดตั้ง

N 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6

จ�านวนรูยึด 
ส�าหรับติดตั้ง

n 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8

น�้าหนัก [กก.] 1.9 2.0 2.2 2.3 2.5 2.6 2.7 2.9 3.0 3.2 3.3 3.5 
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1-021

ซีรีส์มอเตอร์แบบตรง

คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

ชุดประหยัด

ES6R ประเภทบล็อคสไลด�์มอเตอร์แบบพับ/คู่ขนาน

 

*1 รอกและสายพานไม่ได้ประกอบมาด้วย
*2 ความสามารถในการรับโมเมนต์ขณะคงที่สูงสุดตามมาตรฐานโมเมนต์: MA และ MC: ต�าแหน่งด้านบนของบล็อค; MB: ต�าแหน่งกึ่งกลางบล็อค
*3 เมื่อใช้มอเตอร์ที่เหมาะสม

รหัสสินค้า

 รายละเอียดพื้นฐาน  ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที�่*2

MB

MA

MC 

หมายเหตุ:   ถ้าไม่มี GR อยู่ใน
รหัสสินค้า ฝาครอบ
เสื้อจะเป็นสีแดง

*1 ระยะห่างจากจุดศูนย์กลางพื้นผิวด้านบนของบล็อคถึงจุดศูนย์กลางแรงโน้มถ่วงภายใต้เงื่อนไขต่อไปนี้: ก�าหนดอายุการใช้งานที่ 5,000 กม. มีการรับน�้าหนักทิศทางเดียว  
ในความเร็ว/อัตราเร่งที่ 0.3G ในแนวนอนหรือแนวตั้งที่ระยะเคลื่อนที่ 150 มม.

*2 ระยะดังกล่าวแสดงจากอุปกรณ์ที่ได้รับการควบคุมโดย THK ควรตรวจสอบน�้าหนักที่ใช้ได้จริงตามสเปคมอเตอร์ที่ใช้ดูที่ “เอกสารอ้างอิงส�าหรับการเลือก ES”  
ในหน้า 1-041

ระยะเคลื่อนที่ต่อการ
หมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.]

น�า้หนกั 

[กก.]
A B C

6
4 210 90 500

8 70 30 300

12
3 250 130 500

6 90 50 240

ระยะเคลื่อนที่ต่อการ
หมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.]

น�า้หนกั 

[กก.]
A B C

6
4 500 110 260

8 340 50 120

12
3 500 160 280

6 320 70 130

ระยะเคลื่อนที่ต่อการ
หมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.]

น�า้หนกั 

[กก.]
A C

6
1 450 450

2 210 210

12
0.5 500 500

1 420 420

 การอ้างอิงขนาดของชิ้นงานและน�า้หนักต่อประเภทการติดตั้ง�*1*2

การติดตั้งในแนวนอน [มม.] การติดตั้งบนผนัง [มม.] [มม.]การติดตั้งในแนวตั้ง

A B

C
การใช้แบบติดผนัง

A C

การใช้แบบแนวตั้งCB

A

การใช้แบบแนวนอน

MA 10.5

MB 22

MC 22.1

[N·m]

ตลับลูกปืน LM
(SRS12W)

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ C [N] 5480

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ C0 [N] 5300

ค่าความหลวมแน่น [mm] −3 ถึง +3

ส่วนบอลสกรู

เส้นผ่าศูนย์กลางเพลา [มม.] f8

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.] 6 12

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 1770 920

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ C0a [N] 3040 1600

เส้นผ่าศูนย์กลางร่องเพลา [มม.] f6.8

เส้นผ่าศูนย์กลางระหว่างกึ่งกลางลูกปืน [มม.] f8.4

ตลับลูกปืนประคอง

เพลาบอลสกรู

แนว

แกน

อัตรารับน�า้หนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 8000

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ P0a [N] 3240

ความเร็วรอบในการหมุนที่ยอมรับได้ [นาที-1] 3000

แรงบิดเริ่มต้นในการเคลื่อนที่ *1 [N·mm] 15 29

ความคลาดเคลื่อนในการวัดการจัดวางต�าแหน่งซ�้า [มม.] *3 ±0.020

ความคลาดเคลื่อนที่เกิดจากการเคลื่อนที่ [มม.] *3 0.1

แรงบิดมอเตอร์สูงสุด [N·m] 0.35

รุ่น
ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน� 

1�รอบ�(ลีด)
ระยะเคลื่อนที่ ประเภท มี/ไม่มีมอเตอร์

หน้าแปลน
ยึดมอเตอร์

ตัวเลือก

ES6R – 06 – 0150 B – 0 – A – MR–GR

ES6R 06:   6 มม. 0050:  50 มม. B 0:  ไม่มีมอเตอร์ A MR: มอเตอร์ที่พับด้านขวา

12: 12 มม. ถึง      1: มีมอเตอร์ ML: มอเตอร์ที่พับด้านซ้าย

0600: 600 มม. GR: เปลี่ยนสีของฝาครอบเป็นสีเทา

SB: มีฐานยึดแกนบล็อคสไลด์

£1£2: เซ็นเซอร์



ES
/E
C

KR
F

U
S/

U
SW

PC
T/

PC
ES

/E
C

1-022

คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

0.5

R1.5

31
±

0.
02

0

14

2

(3)*

0.5

15 ±0.02

25
(5

3)

(3)*

(75)

L 2 Nx100
100

29
54 L1

 3
+

0.
03

 0

R1.
5

40

32

32(39.2) (56) (38.5)

(L)

φ8

(6
6)

φ3
0.

55
(18.4)

(33.2)
(25)

62
.5

124
60

50
60

.5

32
.5

(7
.5

)
(3

)

50

45°

รูเจาะแบบวงรี ความลึก 3

ระยะเคลื่อนที่

(คว
าม

กว
างฝ

าค
รอ

บบ
ล็อ

ค)

2xn-M4 ความลึก 8
φ3H7 ความลึก 5

2-φ3H7 ความลึก 5

(เสน
ผาศ

ูนยก
ลาง

ดาน
ในข

องร
อก)

(ระ
ยะห

างร
ะหว

าง
แกน

เพล
า) (คา

คว
าม

คล
าด

เคล
ื่อน

 φ3
)

2-M3 (เซ็ตสกรููหกเหลี่ยม)
(ขนาดเทากัน ทำมุม 90°)

4-M5 ความลึก 8
2-M4 ความลึก 4.5

(PCD46, ขนาดเทากัน ทำมุม 180°)

รูเจาะแบบวงรี (รายละเอียด)

 

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 

(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)
50 
(56)

100 
(106)

150 
(156)

200 
(206)

250 
(256)

300 
(306)

350 
(356)

400 
(406)

450 
(456)

500 
(506)

550 
(556)

600 
(606)

ความเร็วสูงสุด *1*2 

[มม./วินาที]

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด): 6 มม.
300 270 230

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด): 12 มม.
600 540 460

ขนาด [มม.]

L 215.7 265.7 315.7 365.7 415.7 465.7 515.7 565.7 615.7 665.7 715.7 765.7

L1 90 140 190 240 290 340 390 440 490 540 590 640

L2 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50

จ�านวนช่วงระหว่าง
รูยึดส�าหรับติดตั้ง

N 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6

จ�านวนรูยึด 
ส�าหรับติดตั้ง

n 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8

น�้าหนัก [กก.] 1.9 2.0 2.1 2.2 2.4 2.6 2.7 2.8 3.0 3.1 3.3 3.4 

*1 ความสามารถในการรับน�า้หนักและความเร็วสูงสุดจะผันแปรตามมอเตอร์ที่ใช้
*2 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้

* ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล

ES6R
ขนาด
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1-023

ซีรีส์มอเตอร์แบบตรง

คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

ชุดประหยัด

EC3 ประเภทแกนยื่น�แบบต่อพ่วงตรงโดยไม่มีมอเตอร์
 

 

รุ่น ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน� 
1 รอบ�(ลีด)

ระยะเคลื่อนที่ ประเภท มี/ไม่มีมอเตอร์ หน้าแปลน
ยึดมอเตอร์

ตัวเลือก

EC3 – 06 – 0150 B – 0 – A – FL–LB

EC3 06: 6 มม. 0050: 50 มม. B 0:  ไม่มีมอเตอร์ A ไม่มีสัญลักษณ:์ ไม่มี

ถึง 1: มีมอเตอร์ B CB: มีฐานยึดแกนกระบอกสูบ

0200: 200 มม. FL: มีหน้าแปลน

LB: มีลูกปืนข้อต่อ

ส่วนบอลสกรู

เส้นผ่าศูนย์กลางเพลา [มม.] f6

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.] 6

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 1400

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ C0a [N] 2440

เส้นผ่าศูนย์กลางร่องเพลา [มม.] f5.1

เส้นผ่าศูนย์กลางระหว่างกึ่งกลางลูกปืน [มม.] f6.3

ตลับลูกปืนประคอง

เพลาบอลสกรู
แนวแกน

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 6550

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ P0a [N] 2310

ความเร็วรอบในการหมุนที่ยอมรับได้ [นาที-1] 3000

แรงบิดเริ่มต้นในการเคลื่อนที่ [N·mm] 14

ความคลาดเคลื่อนในการวัดการจัดวางต�าแหน่งซ�้า [มม.] * ±0.020

ความคลาดเคลื่อนที่เกิดจากการเคลื่อนที่ [มม.] * 0.1

แรงบิดมอเตอร์สูงสุด [N·m] 0.16

* เมื่อใช้มอเตอร์ที่เหมาะสม

หมายเหตุ: เมื่อใช้ EC ใช้ส�าหรับรับแรงกระท�าตามแนวแกนเท่านั้น ห้ามใช้แรงกระท�าประเภทอื่นต่อแกนยื่น

ในการเลือกใช้ควรค�านึงถึงแรงเสียดทานในการเลื่อนตลับลูกปืน LM ซึ่งเกิดจากการเคลื่อนที่ด้วย

รหัสสินค้า

รายละเอียดพื้นฐาน
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คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

 

*1 ความสามารถในการรับน�า้หนักและความเร็วสูงสุดจะผันแปรตามมอเตอร์ที่ใช้
*2 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้

* ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 

(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)
50 (60) 100 (110) 150 (160) 200 (210)

ความเร็วสูงสุด *1*2 [มม./วินาที]
ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด): 6 มม.
300 250

ขนาด [มม.]
L 208 258 308 358

L1 135 185 235 285

จ�านวนช่วงระหว่างรูยึด 
ส�าหรับติดตั้ง

N 1 2 3 4

จ�านวนรูยึดส�าหรับติดตั้ง n 3 4 5 6

น�้าหนัก [กก.] 1.0 1.2 1.4 1.6
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1-025

ซีรีส์มอเตอร์แบบตรง

คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

ชุดประหยัด

EC3R ประเภทแกนยื่น�มอเตอร์แบบพับ/คู่ขนาน
 

 

ส่วนบอลสกรู

เส้นผ่าศูนย์กลางเพลา [มม.] f6

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.] 6

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 1400

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ C0a [N] 2440

เส้นผ่าศูนย์กลางร่องเพลา [มม.] f5.1

เส้นผ่าศูนย์กลางระหว่างกึ่งกลางลูกปืน [มม.] f6.3

ตลับลูกปืนประคอง

เพลาบอลสกรู
แนวแกน

อัตรารับน�า้หนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 6550

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ P0a [N] 2310

ความเร็วรอบในการหมุนที่ยอมรับได้ [นาที-1] 3000

แรงบิดเริ่มต้นในการเคลื่อนที่ *1 [N·mm] 14

ความคลาดเคลื่อนในการวัดการจัดวางต�าแหน่งซ�้า [มม.] *2 ±0.020

ความคลาดเคลื่อนที่เกิดจากการเคลื่อนที่ [มม.] *2 0.1

แรงบิดมอเตอร์สูงสุด [N·m] 0.16

*1 รอกและสายพานไม่ได้ประกอบมาด้วย
*2 เมื่อใช้มอเตอร์ที่เหมาะสม

หมายเหตุ: เมื่อใช้ EC ใช้ส�าหรับรับแรงกระท�าตามแนวแกนเท่านั้น ห้ามใช้แรงกระท�าประเภทอื่นต่อแกนยื่น

ในการเลือกใช้ควรค�านึงถึงแรงเสียดทานในการเลื่อนตลับลูกปืน LM ซึ่งเกิดจากการเคลื่อนที่ด้วย

รหัสสินค้า

รายละเอียดพื้นฐาน

รุ่น
ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ�(ลีด)
ระยะเคลื่อนที่ ประเภท มี/ไม่มีมอเตอร์

หน้าแปลน
ยึดมอเตอร์

ตัวเลือก

EC3R – 06 – 0150 B – 0 – A – MR-FL-LB

EC3R 06: 6 มม. 0050:  50 มม. B 0:  ไม่มีมอเตอร์ A MR: มอเตอร์ที่พับด้านขวา

ถึง 1: มีมอเตอร์ ML: มอเตอร์ที่พับด้านซ้าย

0200: 200 มม. CB: มีฐานยึดแกนกระบอกสูบ

FL: มีหน้าแปลน

LB: มีลูกปืนข้อต่อ
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1-026

คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก
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EC3R
ขนาด

*1 ความสามารถในการรับน�้าหนักและความเร็วสูงสุดจะผันแปรตามมอเตอร์ที่ใช้
*2 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้

* ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 

(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)
50 (60) 100 (110) 150 (160) 200 (210)

ความเร็วสูงสุด *1*2 [มม./วินาที]
ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด): 6 มม.
300 250

ขนาด [มม.]
L 200.2 250.2 300.2 350.2

L1 135 185 235 285

จ�านวนช่วงระหว่างรูยึด 
ส�าหรับติดตั้ง

N 1 2 3 4

จ�านวนรูยึดส�าหรับติดตั้ง n 3 4 5 6

น�้าหนัก [กก.] 1.0 1.2 1.4 1.6
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1-027

ซีรีส์มอเตอร์แบบตรง

คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

ชุดประหยัด

EC3H ประเภทแกนยื่น�แบบต่อพ่วงตรงโดยไม่มีมอเตอร์/มีตลับลูกปืนสไลด์
 

 

รุ่น
ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน� 

1 รอบ�(ลีด)
ระยะเคลื่อนที่ ประเภท มี/ไม่มีมอเตอร์

หน้าแปลน
ยึดมอเตอร์

ตัวเลือก

EC3H – 06 – 0150 B – 0 – A – CB

EC3H 06: 6 มม. 0050:  50 มม. B 0:  ไม่มีมอเตอร์ A ไม่มีสัญลักษณ:์ ไม่มี

ถึง 1: มีมอเตอร์ B CB: มีฐานยึดแกนกระบอกสูบ

0200: 200 มม.

ส่วนบอลสกรู

เส้นผ่าศูนย์กลางเพลา [มม.] f6

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.] 6

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 1400

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ C0a [N] 2440

เส้นผ่าศูนย์กลางร่องเพลา [มม.] f5.1

เส้นผ่าศูนย์กลางระหว่างกึ่งกลางลูกปืน [มม.] f6.3

ตลับลูกปืนประคอง

เพลาบอลสกรู
แนวแกน

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 6550

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ P0a [N] 2310

ชดุตลบัลกูปืนสไลด์ 
(LMK8LUU)

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ C [N] 265

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ C0 [N] 402

ความเร็วรอบในการหมุนที่ยอมรับได้ [นาท-ี1] 3000

แรงบิดเริ่มต้นในการเคลื่อนที่ [N·mm] 18

ความคลาดเคลื่อนในการวัดการจัดวางต�าแหน่งซ�้า [มม.] * ±0.020

ความคลาดเคลื่อนที่เกิดจากการเคลื่อนที่ [มม.] * 0.1

แรงบิดมอเตอร์สูงสุด [N·m] 0.16

* เมื่อใช้มอเตอร์ที่เหมาะสม

หมายเหตุ: เมื่อใช้ EC ใช้ส�าหรับรับแรงกระท�าตามแนวแกนเท่านั้น ห้ามใช้แรงกระท�าประเภทอื่นต่อแกนยื่น

ในการเลือกใช้ควรค�านึงถึงแรงเสียดทานในการเลื่อนตลับลูกปืน LM ซึ่งเกิดจากการเคลื่อนที่ด้วย
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รหัสสินค้า

รายละเอียดพื้นฐาน

การอ้างอิงการรับน�า้หนักและอายุการใช้งาน
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1-028

คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก
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EC3H

ขนาด

*1 ความสามารถในการรับน�า้หนักและความเร็วสูงสุดจะผันแปรตามมอเตอร์ที่ใช้
*2 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้

* ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 

(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)
50 (60) 100 (110) 150 (160) 200 (210)

ความเร็วสูงสุด *1*2 [มม./วินาที]
ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด): 6 มม.
300 250

ขนาด [มม.]
L 208 258 308 358

L1 135 185 235 285

จ�านวนช่วงระหว่างรูยึด 
ส�าหรับติดตั้ง

N 1 2 3 4

จ�านวนรูยึดส�าหรับติดตั้ง n 3 4 5 6

น�้าหนัก [กก.] 1.3 1.5 1.8 2.0
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1-029

ซีรีส์มอเตอร์แบบตรง

คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

ชุดประหยัด

EC4 ประเภทแกนยื่น�แบบต่อพ่วงตรงโดยไม่มีมอเตอร์

 

 

รุ่น
ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน� 

1 รอบ�(ลีด)
ระยะเคลื่อนที่ ประเภท มี/ไม่มีมอเตอร์

หน้าแปลน
ยึดมอเตอร์

ตัวเลือก

EC4 – 06 – 0150 B – 0 – B – FL–LB

EC4 06:   6 มม. 0050:  50 มม. B 0:  ไม่มีมอเตอร์ N ไม่มีสัญลักษณ์: ไม่มี

12: 12 มม. ถึง 1: มีมอเตอร์ B CB: มฐีานยดึแกนกระบอกสบู

0300: 300 มม. C FL: มีหน้าแปลน

LB: มีลูกปืนข้อต่อ

ส่วนบอลสกรู

เส้นผ่าศูนย์กลางเพลา [มม.] f8

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.] 6 12

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 1770 920

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ C0a [N] 3040 1600

เส้นผ่าศูนย์กลางร่องเพลา [มม.] f6.8

เส้นผ่าศูนย์กลางระหว่างกึ่งกลางลูกปืน [มม.] f8.4

ตลับลูกปืนประคอง

เพลาบอลสกรู
แนวแกน

อัตรารับน�า้หนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 8000

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ P0a [N] 3240

ความเร็วรอบในการหมุนที่ยอมรับได้ [นาที-1] 3000

แรงบิดเริ่มต้นในการเคลื่อนที่ [N·mm] 22 42

ความคลาดเคลื่อนในการวัดการจัดวางต�าแหน่งซ�้า [มม.] * ±0.020

ความคลาดเคลื่อนที่เกิดจากการเคลื่อนที่ [มม.] * 0.1

แรงบิดมอเตอร์สูงสุด [N·m] 0.35

* เมื่อใช้มอเตอร์ที่เหมาะสม

หมายเหตุ: เมื่อใช้ EC ใช้ส�าหรับรับแรงกระท�าตามแนวแกนเท่านั้น ห้ามใช้แรงกระท�าประเภทอื่นต่อแกนยื่น

ในการเลือกใช้ควรค�านึงถึงแรงเสียดทานในการเลื่อนตลับลูกปืน LM ซึ่งเกิดจากการเคลื่อนที่ด้วย

รหัสสินค้า

รายละเอียดพื้นฐาน
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คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

 

*1 ความสามารถในการรับน�า้หนักและความเร็วสูงสุดจะผันแปรตามมอเตอร์ที่ใช้
*2 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้
*3 ช่องเสียบ T อยู่ในช่วงระยะ L1

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 

(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)
50 (60) 100 (110) 150 (160) 200 (210) 250 (260) 300 (310)

ความเร็วสูงสุด *1*2  

 [มม./วินาที]

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด): 6 มม.
300 230 170

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด): 12 มม.
600 460 340

ขนาด [มม.]
L 240 290 340 390 440 490

    L1*3 147 197 247 297 347 397

น�้าหนัก [กก.] 1.6 1.9 2.2 2.6 2.9 3.2

E

1026.5

M10x1.25
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6)

6 17

φ

10 M10x1.25

φ2
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L 1
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81
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φ6
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4.
3

4.31.
8

3.2 7

(9
.9

)

M4x0.7

5.5

56.5

(L)

9

45
°

37

4-M4

PCD46 90

2 φ4.5

24
.5

57
.5

48

(50.4)

7.
5 17

45

34

3447

D

4-M6 12

φ7 10

24
.5

45
°

57
.5

24
.5

0.
5

48

48

(50.4)

4-M3

PCD45

31

31

48

(50.4)

57
.5

0.
5

24
.5

48

φ

6.5

φ

1233

12

A

A

φ6
h7

φ2
6

φ3
0H

7

6.5
12

33 12

3.5

φ

0.
5

9

E E

E

4-3.4
6.5 4

B C x6 D x1

EC4
ขนาด

* ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล
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ซีรีส์มอเตอร์แบบตรง

คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

ชุดประหยัด

EC4R ประเภทแกนยื่น�มอเตอร์แบบพับ/คู่ขนาน

 

 

รุ่น
ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน� 

1 รอบ�(ลีด)
ระยะเคลื่อนที่ ประเภท มี/ไม่มีมอเตอร์

หน้าแปลน
ยึดมอเตอร์

ตัวเลือก

EC4R – 06 – 0150 B – 0 – A – MR–FL–LB

EC4R 06:   6 มม. 0050:  50 มม. B 0:  ไม่มีมอเตอร์ A MR: มอเตอร์ที่พับด้านขวา

12: 12 มม. ถึง 1: มีมอเตอร์ ML: มอเตอร์ที่พับด้านซ้าย

0300: 300 มม. CB: มีฐานยึดแกนกระบอกสูบ

FL: มีหน้าแปลน

LB: มีลูกปืนข้อต่อ

ส่วนบอลสกรู

เส้นผ่าศูนย์กลางเพลา [มม.] f8

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.] 6 12

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 1770 920

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ C0 [N] 3040 1600

เส้นผ่าศูนย์กลางร่องเพลา [มม.] f6.8

เส้นผ่าศูนย์กลางระหว่างกึ่งกลางลูกปืน [มม.] f8.4

ตลับลูกปืนประคอง

เพลาบอลสกรู
แนวแกน

อัตรารับน�า้หนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 8000

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ P0a [N] 3240

ความเร็วรอบในการหมุนที่ยอมรับได้ [นาที-1] 3000

แรงบิดเริ่มต้นในการเคลื่อนที่ *1 [N·mm] 22 42

ความคลาดเคลื่อนในการวัดการจัดวางต�าแหน่งซ�้า [มม.] *2 ±0.020

ความคลาดเคลื่อนที่เกิดจากการเคลื่อนที่ [มม.] *2 0.1

แรงบิดมอเตอร์สูงสุด [N·m] 0.35

*1 รอกและสายพานไม่ได้ประกอบมาด้วย
*2 เมื่อใช้มอเตอร์ที่เหมาะสม

หมายเหตุ: เมื่อใช้ EC ใช้ส�าหรับรับแรงกระท�าตามแนวแกนเท่านั้น ห้ามใช้แรงกระท�าประเภทอื่นต่อแกนยื่น

ในการเลือกใช้ควรค�านึงถึงแรงเสียดทานในการเลื่อนตลับลูกปืน LM ซึ่งเกิดจากการเคลื่อนที่ด้วย

รหัสสินค้า

รายละเอียดพื้นฐาน



ES
/E
C

KR
F

U
S/

U
SW

PC
T/

PC
ES

/E
C

1-032

คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

 

(24)

17

M10x1.25

19

7

(9
.9

)

(φ8)

176

(1
9.

6)

M10x1.253.2

M4x0.7

(28)

10L 126.5

4.31.
8

7.3

4.
3

22

(5)*

(5)*

20

(50)

(44.2)
(L)

φ3
1

φ8

6
(19.4)

25.3
(34.2)

24
.5

48

D

57
.5

47 34

34
45

17

116

7.
5

(2
)

(1
0.

5)
45 57

.5

24
.545

ตำแหนงระยะแกนสำหรับ
การอัดจาระบีบอลสกรู: 81

รูอัดจาระบีสำหรับบอลสกรู
ความกวางรองแกน: 10

(มิไดอางอิงจากพื้นผิวของฐานแกน)

4-M6 ความลึก 12

(φ7 ความลึก 10 หรือมากกวา)

ระยะเคลื่อนที่

เสน
ผา

ศูน
ยก

ลา
งแ

กน
: φ

22

64
 (ระ

ยะห
างร

ะหว
าง

แกน
เพล

า)

(เส
นผ

าศ
ูนย

กล
างด

าน
ใน

ขอ
งร

อก
)

4-M4 ความลึก 5
(PCD46, ขนาดเทากัน ทำมุม 90°)

2-M3 (เซ็ตสกรูหกเหลี่ยม)
(ขนาดเทากัน ทำมุม 90°)

น็อตสี่เหลี่ยม สวน D (รายละเอียด) น็อต (x1)

*1 ความสามารถในการรับน�้าหนักและความเร็วสูงสุดจะผันแปรตามมอเตอร์ที่ใช้
*2 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้
*3 ช่องเสียบ T อยู่ในช่วงระยะ L1

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 

(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)
50 (60) 100 (110) 150 (160) 200 (210) 250 (260) 300 (310)

ความเร็วสูงสุด *1*2 

[มม./วินาที]

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด): 6 มม.
300 230 170

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด): 12 มม.
600 460 340

ขนาด [มม.]
L 227.7 277.7 327.7 377.7 427.7 477.7

   L1
*3 147 197 247 297 347 397

น�้าหนัก [กก.] 1.6 1.9 2.3 2.6 2.9 3.2

* ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล

EC4R

ขนาด
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1-033

ซีรีส์มอเตอร์แบบตรง

คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

ชุดประหยัด

EC4H ประเภทแกนยื่น�แบบต่อพ่วงตรงโดยไม่มีมอเตอร์/มีตลับลูกปืนสไลด์
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ระยะเคลื่อนที่

 

อายุการใช้งานจะผันแปรเมื่อใช้การรับน�า้หนักที่ส่วนปลายโดยไม่ใช้ตลับลูกปืน LM รายละเอียดตามที่แสดงด้านล่าง

รหัสสินค้า

รายละเอียดพื้นฐาน

การอ้างอิงการรับน�้าหนักและอายุการใช้งาน

* เมื่อใช้มอเตอร์ที่เหมาะสม

หมายเหตุ: เมื่อใช้ EC ใช้ส�าหรับรับแรงกระท�าตามแนวแกนเท่านั้น ห้ามใช้แรงกระท�าประเภทอื่นต่อแกนยื่น

ในการเลือกใช้ควรค�านึงถึงแรงเสียดทานในการเลื่อนตลับลูกปืน LM ซึ่งเกิดจากการเคลื่อนที่ด้วย

รุ่น
ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน� 

1 รอบ�(ลีด)
ระยะเคลื่อนที่ ประเภท มี/ไม่มีมอเตอร์

หน้าแปลน
ยึดมอเตอร์

ตัวเลือก

EC4H – 06 – 0150 B – 0 – B – CB

EC4H 06:   6 มม. 0050:  50 มม. B 0:  ไม่มีมอเตอร์ N ไม่มีสัญลักษณ์: ไม่มี

12: 12 มม. ถึง 1: มีมอเตอร์ B CB: มีฐานยึดแกนกระบอกสูบ

0300: 300 มม. C

ส่วนบอลสกรู

เส้นผ่าศูนย์กลางเพลา [มม.] f8

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.] 6 12

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 1770 920

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ C0a [N] 3040 1600

เส้นผ่าศูนย์กลางร่องเพลา [มม.] f6.8

เส้นผ่าศูนย์กลางระหว่างกึ่งกลางลูกปืน [มม.] f8.4

ตลับลูกปืนประคอง

เพลาบอลสกรู
แนวแกน

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 8000

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ P0a [N] 3240

ชดุตลบัลกูปืนสไลด์ 
(LMK10LUU)

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ C [N] 373

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ C0 [N] 549

ความเร็วรอบในการหมุนที่ยอมรับได้ [นาที-1] 3000

แรงบิดเริ่มต้นในการเคลื่อนที ่[N·mm] 28 55

ความคลาดเคลื่อนในการวัดการจัดวางต�าแหน่งซ�้า [มม.]* ±0.020

ความคลาดเคลื่อนที่เกิดจากการเคลื่อนที่ [มม.]* 0.1

แรงบิดมอเตอร์สูงสุด [N·m]* 0.35
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คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

 

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 

(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)
50 (60) 100 (110) 150 (160) 200 (210) 250 (260) 300 (310)

ความเร็วสูงสุด *1*2 

[มม./วินาที]

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด): 6 มม.
300 230 170

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด): 12 มม.
600 460 340

ขนาด [มม.]
L 240 290 340 390 440 490

   L1
*3 147 197 247 297 347 397

น�า้หนัก *3 [กก.] 2.2 2.5 2.9 3.3 3.6 4.0
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26.5 L 1

10
12

(41)

8

17

45
45

7.
5

15
.5

25

15
.5

7.
5

49

16

φφ

5

(16)

9

M4x0.7
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48

303030
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26.5
10.5

56.5

(L)

5.5

(5)

5

4-3.4
6.5 4

DCB

EC4H

ขนาด

*1 ความสามารถในการรับน�้าหนักและความเร็วสูงสุดจะผันแปรตามมอเตอร์ที่ใช้
*2 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้
*3 ช่องเสียบ T อยู่ในช่วงระยะ L1

* ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล
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ซีรีส์มอเตอร์แบบตรง

คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

ชุดประหยัด

ประเภทมอเตอร์

เอาท์พุต

ที่ก�าหนด

ไว้ของ

มอเตอร์

มุม

หน้า

แปลน

รุ่นหน้าแปลน
ES3 ES4 ES5 ES6 EC3 EC4

มอเตอร์
แบบ

พ่วงตรง

มอเตอร์แบบ
พับ/คู่ขนาน

มอเตอร์
แบบ

พ่วงตรง

มอเตอร์แบบ
พับ/คู่ขนาน

มอเตอร์
แบบ

พ่วงตรง

มอเตอร์แบบ
พับ/คู่ขนาน

มอเตอร์
แบบ

พ่วงตรง

มอเตอร์แบบ
พับ/คู่ขนาน

มอเตอร์
แบบ

พ่วงตรง

มอเตอร์แบบ
พับ/คู่ขนาน

มอเตอร์
แบบ

พ่วงตรง

มอเตอร์แบบ
พับ/คู่ขนาน

Yaskawa 
Electric 

Corporation

S-Vmini
SGMMV-A2 20W

£25
A A - - - - - - - - - -

SGMMV-A3 30W - - A A - - - - A A - -

S-V
SGMJV-A5

50W £40
- - - - N A N A - - N A

SGMAV-A5 - - - - N A N A - - N A

Mitsubishi 
Electric  

Corporation

J3

HG-AK0236 20W
£25

A A - - - - - - - - - -

HG-AK0336 30W - - A A - - - - A A - -

HF-KP053

50W

£40

- - - - N A N A - - N A

HF-MP053 - - - - N A N A - - N A

J4
HG-KR053 - - - - N A N A - - N A

HG-MR053 - - - - N A N A - - N A

JN HF-KN053 - - - - N A N A - - N A

Panasonic 
Corporation

A5 MSME 5A £38 - - - - B - B - - - B -

OMRON 
Corporation

G5
R88M-

K05030
£40 - - - - N - N - - - N -

Oriental 
Motor Co. 

Ltd.

ขั้นตอน
ARM24* £28 B - - - - - - - - - - -

ARLM46*

£42
- - - - C - C - - - C -

ARM46* - - - - C - C - - - C -

5 เฟส
PK523* £28 B - - - - - - - - - - -

RK54* £42 - - - - C - C - - - C -

2 เฟส PK23* £35 - - B - - - - - B - - -

สามารถใช้หน้าแปลนส�าหรับติดตั้งมอเตอร์ได้หลายประเภท กรุณาระบุประเภทหน้าแปลนท่ีตรงกับมอเตอร์ที่ใช้

GR:�เปลี่ยนสีของฝาครอบเสื้อเป็นสีเทา

จากตัวเลือกส�าหรับ ES สีฝาครอบเสื้อสามารถเปลี่ยนจากสีแดงเป็นสีเทา

ฝาครอบเสื้อด้าน B ไม่มีสัญลักษณ์: ฝาครอบสีแดง เมื่อระบุ GR: ฝาครอบสีเทา

 

ถ้าไม่มี GR อยู่ในรหัสสินค้า ฝาครอบเสื้อจะเป็นสีแดง

หน้าแปลนยึดมอเตอร์�รุ่น�ES/EC

 ตัวเลือก�ES

* ส�าหรับประเภทมอเตอร์แบบพับข้างหรือคู่ขนาน ให้เลือกเพลาเอาท์พุตของมอเตอร์แบบ D-cut เนื่องจากจะใช้เซ็ตสกรูในการยึดทั้งฝั่งรอกและเพลาเอาท์พุตของมอเตอร์ 

กรณีระบุ “รุ่นหน้าแปลน” “N” จะไม่มีหน้าแปลนเพิ่มเติม 

กรณีใช้มอเตอร์ Mitsubishi รุ่น HF-KN053 ซึ่งไม่รองรับเพลาแบบ D-cut; โปรดติดต่อและแจ้งผู้ผลิตมอเตอร์โดยตรง



ES
/E
C

KR
F

U
S/

U
SW

PC
T/

PC
ES

/E
C

1-036

คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

 

ระยะเคลื่อนที่ 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600

ES3

L1[มม.] 156 206 256 306 356 406 - - - - - -

L2[มม.] 70 120 170 220 270 320 - - - - - -

n 2 2 3 3 4 4 - - - - - -

N 1 1 2 2 3 3 - - - - - -

G[มม.] 28 53 28 53 28 53 - - - - - -

ES4

L1[มม.] 166 216 266 316 366 416 466 516 - - - -

L2[มม.] 60 110 160 210 260 310 360 410 - - - -

n 2 3 3 4 4 5 5 6 - - - -

N 1 2 2 3 3 4 4 5 - - - -

G[มม.] 33 8 33 8 33 8 33 8 - - - -

ES5

L1[มม.] 174 224 274 324 374 424 474 524 574 624 - -

L2[มม.] 70 120 170 220 270 320 370 420 470 520 - -

n 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 - -

N 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 - -

G[มม.] 37 12 37 12 37 12 37 12 37 12 - -

ES6

L1[มม.] 174 224 274 324 374 424 474 524 574 624 674 724

L2[มม.] 70 120 170 220 270 320 370 420 470 520 570 620

n 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8

N 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7

G[มม.] 37 12 37 12 37 12 37 12 37 12 37 12

รุ่น A B C D E F H J

ES3 42 56 40 8 8 28 40 8

ES4 50 64 48 10 10 32 30 10

ES5 70 84 57 10 10 42 45 10

ES6 70 84 62.5 10 10 42 45 10

SB:�ฐานยึดแกนบล็อคสไลด�์(ประเภทต่อพ่วงตรง)
THK จะประกอบส�าเร็จโดยแกน ES ติดตั้งบนฐานตามขนาดและความยาวแกนตามรายละเอียดด้านล่าง

หน่วย: มม.

2×n φ4.5

#φ3H7 E

4

3H
7 

J

H L2

L1

D

F

R1.5
R1.5

C

A B

100

N×100 G

#

ตัวเลือก�ES
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1-037

ซีรีส์มอเตอร์แบบตรง

คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

ชุดประหยัด

SB:�ฐานยึดแกนบล็อคสไลด์�(ประเภทมอเตอร์แบบพับ/คู่ขนาน)
THK จะประกอบส�าเร็จแกน ES ติดตั้งบนฐานตามขนาดและความยาวแกนตามรายละเอียดด้านล่าง

หน่วย: มม.

 

MR

3H
7

J
D

R1.5 R1.5

H

C

G

100

N×100 G

A B

L1

φ3H7 E

   
F

2×n φ4.5

ตัวเลือก�ES

รุ่น A B C D E
F

H J
MR ML

ES3 92 106 40 8 8 28 78 40 8

ES4 106 120 48 10 10 32 88 30 10

ES5 136 150 57 10 10 42 108 45 10

ES6 136 150 62.5 10 10 42 108 45 10

ระยะเคลื่อนที่ 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600

ES3

L1[มม.] 156 206 256 306 356 406 − − − − − −

L2[มม.] 70 120 170 220 270 320 − − − − − −

n 2 2 3 3 4 4 − − − − − −

N 1 1 2 2 3 3 − − − − − −

G[มม.] 28 53 28 53 28 53 − − − − − −

ES4

L1[มม.] 166 216 266 316 366 416 466 516 − − − −

L2[มม.] 60 110 160 210 260 310 360 410 − − − −

n 2 3 3 4 4 5 5 6 − − − −

N 1 2 2 3 3 4 4 5 − − − −

G[มม.] 33 8 33 8 33 8 33 8 − − − −

ES5

L1[มม.] 174 224 274 324 374 424 474 524 574 624 − −

L2[มม.] 70 120 170 220 270 320 370 420 470 520 − −

n 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 − −

N 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 − −

G[มม.] 37 12 37 12 37 12 37 12 37 12 − −

ES6

L1[มม.] 174 224 274 324 374 424 474 524 574 624 674 724

L2[มม.] 70 120 170 220 270 320 370 420 470 520 570 620

n 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8

N 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7

G[มม.] 37 12 37 12 37 12 37 12 37 12 37 12



ES
/E
C

KR
F

U
S/

U
SW

PC
T/

PC
ES

/E
C

1-038

คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

 

L

R

£1£2:�เซ็นเซอร์

แบบ N.O. Normally open contact point

แบบ N.C. Normally closed contact point

*  โฟโต้เซ็นเซอร์สามารถสลับเปลี่ยนระหว่างเปิดเมื่อผ่าน และเปิดเมื่อไม่ผ่าน

ค�าอธิบาย ประเภท อุปกรณ์ที่มีมาด้วย
สัญลักษณ์

£
1
£

2

รางส�าหรับติดตั้งเซ็นเซอร์ - - L/R 1

โฟโต้เซ็นเซอร์ * [3 ตัว] EE-SX674 (OMRON Corporation) สกรูติดตั้ง น็อต รางส�าหรับติดตั้งเซ็นเซอร์ (x1) แผ่นติดตั้ง (x3)  
ขั้วต่อ (EE-1001, x3)

L/R 6

เซ็นเซอร ์แบบ N.O. [1 ตัว] 
แบบ N.C. [2 ตัว]

GX-F12A (Panasonic Industrial Devices SUNX Co., Ltd.)
GX-F12B (Panasonic Industrial Devices SUNX Co., Ltd.) สกรูติดตั้ง น็อต รางส�าหรับติดตั้งเซ็นเซอร์ L/R J

เซ็นเซอร์  แบบ N.O. [1 ตัว] (PNP เอาท์พุต)

 แบบ N.C. [2 ตัว] (PNP เอาท์พุต)

GX-F12A-P (Panasonic Industrial Devices SUNX Co., Ltd.)
GX-F12B-P (Panasonic Industrial Devices SUNX Co., Ltd.) สกรูติดตั้ง น็อต รางส�าหรับติดตั้งเซ็นเซอร์ L/R M

ตัวอย่าง: ต�าแหน่งฝั่งติดตั้งเซ็นเซอร์เมื่อเลือกโฟโต้เซ็นเซอร์ในกรณีใช้มอเตอร์แบบพับ/คู่ขนาน

ชุด ES สามารถเลือกติดตั้งเซ็นเซอร์เป็นอุปกรณ์เสริมได้ ซึ่งมีให้เลือกทั้งประเภทพร็อกซิมิตี้เซ็นเซอร์และโฟโต้เซ็นเซอร์ซึ่งการติดตั้ง

เซ็นเซอร์จะมีรางส�าหรับติดตั้งเซ็นเซอร์ติดมาด้วย

1. ลูกค้าควรก�าหนดต�าแหน่งให้เซ็นเซอร์; ซึ่งต�าแหน่งเป้าหมายไม่เกี่ยวข้องกับภายในชุดอุปกรณ์หลักของแอคชูเอเตอร์

2. เมื่อเลือกสั่งซื้อ เซ็นเซอร์จะบรรจุรวมอยู่กับอุปกรณ์

3. เมื่อเลือกมอเตอร์แบบพับ/คู่ขนาน เซ็นเซอร์ไม่สามารถติดตั้งในด้านเดียวกับทิศทางที่พับของมอเตอร์

4. ในกรณีที่เลือกใช้เซ็นเซอร์นอกเหนือจากนี้ ต�าแหน่งโฮมอาจจะแตกต่างจากที่ระบุในรายละเอียดในเอกสารข้างต้น

5.  ในกรณีที่วางต�าแหน่งพร็อกซิมิตี้เซ็นเซอร์ใกล้กันมากเกินไป เซ็นเซอร์อาจท�างานไม่สมบูรณ์ ถ้าต้องใช้พร็อกซิมิตี้เซ็นเซอร์ที่อยู่ใกล้กัน ลูกค้าอาจต้องจัดหา

เซ็นเซอร์ที่มีความถี่แตกต่างกัน (รายละเอียดเพิ่มเติมโปรดติดต่อผู้ผลิตเซ็นเซอร์โดยตรง*)

£1 หมายถึงด้านส�าหรับติดตั้งรางและตัวเซ็นเซอร์

£2 หมายถึงประเภทของเซ็นเซอร์

 £1 THK จะไม่ติดตั้งเซ็นเซอร์ในด้านเดียวกับทิศทางที่พับของมอเตอร์  

ดังตัวอย่าง จะไม่สามารถเลือก L ได้

สัญลักษณ์เซ็นเซอร์

สัญลักษณ์

£1 £2

R 6
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1-039

ซีรีส์มอเตอร์แบบตรง

คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

ชุดประหยัด

EE-SX674 (OMRON Corporation)

(j)

(m
)

(k
)

(p)

(n)

(  
)

H

L(A)

5

4.
3

5.
8 8

2.4 0.8

(f)

(e
)

(i)

(h)

(g)

รุ่น j k m n p

ES3 31.4 28.6 31.8 20.9 38.4 22.2

ES4 35.3 33.6 36.8 24.8 42.3 27.2

ES5 40.3 40.2 43.4 29.8 47.3 33.8

ES6 45.3 45.7 48.9 34.8 52.3 39.3

รุ่น e f g h i

ES3 26.5 32.5 20.9 28 20.5

ES4 31.5 37.5 24.8 31.9 25.5

ES5 38.1 44.1 29.8 36.9 32.1

ES6 43.6 49.6 34.8 41.9 37.6

รุ่น H A L
ES3 26.5 19.8

ระยะเคลื่อนที่ + 78
ES4 31.5 26.5
ES5 38.1 27
ES6 43.6 30

สัญลักษณ�์1�:�รางส�าหรับติดตั้งเซ็นเซอร์

สัญลักษณ�์J, M:�พร็อกซิมิตี้เซ็นเซอร�์GX-F12* (Panasonic Industrial Devices SUNX Co., Ltd.)

สัญลักษณ�์6:�โฟโต้เซ็นเซอร์�EE-SX674 (OMRON Corporation)

หน่วย: มม.

หน่วย: มม.

หน่วย: มม.

 £1£2:�เซ็นเซอร์
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1-040

คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

2×2-5.5

20 20

8 15

10

2020 20 2×N-6.6

E

(F
)

C

B

A

D

4-G

3825

52

10

65

(12.5)
4-5.5

(23) 83.5

(φ
30

)

RBI 10D

M10×1.25

CB:�ฐานยึดแกนกระบอกสูบ

EC3 EC4

LB:�ลูกปืนข้อต่อ

EC3/4

ระยะ

เคลื่อนที่
50 100 150 200 250 300

N 2 2 2 2 3 3

FL:�หน้าแปลน

EC3/4, EC3R/4R EC3R (กรณี ST=50)

หน่วย: มม.

รุ่น A B C D E F G

EC3/EC3R 52 65 25 38 10 14 5.5

EC4/EC4R 60 75 34 46 12 15 6.6

 ตัวเลือก�EC
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1-041

ซีรีส์มอเตอร์แบบตรง

คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

ชุดประหยัด

 

ดูตารางด้านล่างเพื่อเลือกมอเตอร์ที่จะติดตั้งกับ ES ส�าหรับรายละเอียดวิธีการเลือกมอเตอร์และรายละเอียดของมอเตอร์ กรุณาติดต่อบริษัทผู้ผลิต

มอเตอร์โดยตรง

แรงบิดมอเตอร์ที่ยอมรับได้

รุ่นแอคชูเอเตอร์
มอเตอร์แบบต่อ
พ่วงตรง [N·m]

มอเตอร์แบบพับ/ 
คู่ขนาน [N·m]

ES3 0.065 0.065

ES4 0.16 0.16

ES5 0.35 0.35

ES6 0.35 0.35

รอก (จ�านวน 2 อัน)

รุ่นแอคชูเอเตอร์
โมเมนต์ความเฉื่อย 

[kg·cm2]

ES3 0.0060

ES4 0.0202

ES5 0.0182

ES6 0.0182

*1 ส�าหรับระยะเคลื่อนที่ ให้ดูที่ตารางรายละเอียดของรุ่นนั้นๆ

แอคชูเอเตอร์ บอลสกรู

รุ่น
ระยะเคลื่อนที่ *1 

[มม.]

ระยะเคลื่อนที่

ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด)

เส้นผ่า

ศูนย์กลางของ

เพลา [มม.]

ความยาวของเพลา 

[มม.]

เส้นผ่าศูนย์กลาง

นอกส่วนปลาย

เพลาส�าหรับต่อ 

Coupling [มม.]

ES3
50

6 f6
182

f6h7
300 432

ES4

50
6 f8

191
f6h7

400 541

50
12 f8

191
f6h7

400 541

ES5

50
6 f8

191
f6h7

500 641

50
12 f8

191
f6h7

500 641

ES6

50
6 f8

198
f6h7

600 748

50
12 f8

198
f6h7

600 748

รุ่นแอคชูเอเตอร์

น�า้หนัก
ของส่วนที่
เคลื่อนที่ได้ 

[กก.]

แรงเสียด
ทานในการ

เลื่อน 
[N]

ES3 0.17 3

ES4 0.18 4.8

ES5 0.23 6.5

ES6 0.34 6.6

Coupling ที่แนะน�า

รุ่นแอคชูเอเตอร์ รุ่น
โมเมนต์

ความเฉื่อย 
[kg·cm2]

ES3

SFC–005DA2 
(Miki Pulley Co., LTD.)

0.0036

XBW–15C2 
(Nabeya Bi-tech Kaisha)

0.0022

ES4

SFC–010DA2 
(Miki Pulley Co., LTD.)

0.0079

XBW–19C2 
(Nabeya Bi-tech Kaisha)

0.0067

ES5

SFC–020DA2 
(Miki Pulley Co., LTD.)

0.034

XBW–25C2 
(Nabeya Bi-tech Kaisha)

0.023

ES6

SFC–020DA2 
(Miki Pulley Co., LTD.)

0.034

XBW–25C2 
(Nabeya Bi-tech Kaisha)

0.023

ข้อมูลส�าหรับการเลือกมอเตอร์รุ่น�ES
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1-042

คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

 

ดูตารางด้านล่างเพื่อเลือกมอเตอร์ที่จะติดตั้งกับ EC ส�าหรับรายละเอียดวิธีการเลือกมอเตอร์และรายละเอียดของมอเตอร์ กรุณาติดต่อบริษัทผู้ผลิต

มอเตอร์โดยตรง

แรงบิดมอเตอร์ที่ยอมรับได้

รุ่นแอคชูเอเตอร์
มอเตอร์แบบต่อ
พ่วงตรง [N·m]

มอเตอร์แบบพบั 
หรือคู่ขนาน [N·m]

EC3 0.16 0.16

EC4 0.35 0.35

รอก (จ�านวน 2 อัน)

รุ่นแอคชูเอเตอร์
โมเมนต์ความเฉื่อย 

[kg·cm2]

EC3 0.0195

EC4 0.0182

*1 ส�าหรับระยะเคลื่อนที่ ให้ดูที่ตารางรายละเอียดของรุ่นนั้นๆ

แอคชูเอเตอร์ บอลสกรู

รุ่น
ระยะเคลื่อนที่ *1 

[มม.]

ระยะเคลื่อนที่

ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด)

เส้นผ่า

ศูนย์กลางของ

เพลา [มม.]

ความยาวของเพลา 

[มม.]

เส้นผ่าศูนย์กลาง

นอกส่วนปลาย

เพลาส�าหรับต่อ 

Coupling [มม.]

EC3
50

6 f6
159

f6h7
200 309

EC4

50
6 f8

175
f6h7

300 425

50
12 f8

175
f6h7

300 425

* ค่าที่มีตลับลูกปืนสไลด์

รุ่นแอคชูเอเตอร์
น�้าหนักของส่วนที่เคลื่อนที่ได้ 

[กก.]
แรงเสียดทาน

ในการเลื่อน 
[N]ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 50 100 150 200 250 300

EC3* 0.53 0.63 0.73 0.83 − − 7.5

EC4* 0.86 1.02 1.17 1.33 1.48 1.63 10

Coupling ที่แนะน�า

รุ่นแอคชูเอเตอร์ รุ่น
โมเมนต์

ความเฉื่อย 
[kg·cm2]

EC3

SFC–010DA2 
(Miki Pulley Co., LTD.)

0.0079

XBW–19C2 
(Nabeya Bi-tech Kaisha)

0.0067

EC4

SFC–020DA2 
(Miki Pulley Co., LTD.)

0.034

XBW–25C2 
(Nabeya Bi-tech Kaisha)

0.023

ข้อมูลส�าหรับการเลือกมอเตอร์รุ่น�EC
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การน�าไปใช้

· ผลิตภัณฑ์นี้ไม่สามารถน�าไปใช้กับอุปกรณ์ใดๆ หรือระบบที่อาจถูกน�ามาใช้ภายใต้เงื่อนไขที่เป็นอันตรายต่อชีวิต

· หากก�าลังพิจารณาที่จะใช้ผลิตภัณฑ์นี้ส�าหรับการใช้งานแบบพิเศษ เช่น อุปกรณ์/ระบบส�าหรับยานพาหนะเคลื่อนที่ การใช้งานทางการแพทย์  

การบินและอวกาศ หรือการผลิตไฟฟ้านิวเคลียร์หรือโรงไฟฟ้า ให้แน่ใจว่าได้ยืนยันกับ THK ว่าผลิตภัณฑ์นั้นสามารถน�าไปใช้ได้ก่อนการใช้

งานจริง

การใช้งาน

· ก่อนการปฏิบัติงาน โปรดอ่านอย่างละเอียดและปฏิบัติตามหัวข้อ “ความปลอดภัย - การจัดการหุ่นยนต์อุตสาหกรรม” (JIS B8433) และ  

“กฎข้อบังคับเรื่องความปลอดภัยและสุขอนามัยอุตสาหกรรม” (กระทรวงสวัสดิการ แรงงานและสาธารณสุข)

· อ่านคู่มือนี้อย่างระมัดระวัง ท�าความเข้าใจเนื้อหาให้ดี และสังเกตอย่างเน้นย�า้เรื่องข้อควรระวังด้านความปลอดภัย

· ก่อนท�าการติดตั้ง การปรับ การตรวจสอบหรือการบริการใดๆ ที่เกี่ยวข้องกับชุดอุปกรณ์หลักของแอคชูเอเตอร์ ตัวควบคุมและอุปกรณ์เชื่อม

ต่อที่เกี่ยวข้อง ให้แน่ใจว่าได้ท�าการถอดปลั๊กแหล่งจ่ายไฟทั้งหมดจากเต้าเสียบแล้ว และท�าการล็อคหรือใช้สลักความปลอดภัยเพื่อให้มั่นใจว่า

ไม่มีใครสามารถเปิดเครื่องได้ นอกจากนี้ต้องแสดงป้ายว่างานที่ก�าลังปฏิบัตินั้นมีอยู่ในสถานที่ที่เหมาะสม

· ห้ามสัมผัสชิ้นส่วนที่เคลื่อนไหวของแอคชูเอเตอร์ในขณะที่มีการจ่ายพลังงานอยู่ นอกจากนี้ ห้ามเข้าไปในบริเวณท�างานของแอคชูเอเตอร ์

ในขณะที่ผลิตภัณฑ์ก�าลังท�างานหรืออยู่ในสถานะพร้อมท�างาน

· ถ้ามีพนักงานสองคนหรือมากกว่าเกี่ยวข้องกับการท�างาน ให้ยืนยันขั้นตอนต่างๆ ล่วงหน้า และมอบให้พนักงานอีกคนตรวจสอบการท�างาน

· ห้ามท�าการถอดประกอบผลิตภัณฑ์นี้โดยไม่มีความจ�าเป็น การกระท�าดังกล่าวอาจท�าให้มีวัสดุแปลกปลอมเข้าไปหรือท�าให้ความแม่นย�า 

เบี่ยงเบนไปได้ นอกจากนี้ยังเป็นสาเหตุของความเสี่ยงไฟฟ้าดูดได้จากตัวควบคุม

· ห้ามโยนหรือกระแทกผลิตภัณฑ์นี้ การท�าแบบนั้นอาจท�าให้เกิดการบาดเจ็บหรือเกิดความเสียหายต่ออุปกรณ์ ถ้าผลิตภัณฑ์เกิดการตก

กระแทกหรือเกิดความเสียหาย ฟังก์ชันการท�างานอาจจะลดลงแม้ว่าจะไม่มีความเสียหายภายนอกก็ตาม

· การท�างานของแอคชูเอเตอร์ผ่านช่วงความเร็วในการหมุนรอบที่ยอมรับได้อาจเป็นสาเหตุของความเสียหายหรืออุบัติเหตุได้ โปรดรักษา

ความเร็วในการหมุนรอบภายใต้ข้อมูลจ�าเพาะของ THK

· ป้องกันวัตถุแปลกปลอม อาทิเช่น ฝุ่นหรือเศษการตัด มิให้เข้าสู่ผลิตภัณฑ์ ซึ่งอาจเป็นสาเหตุความเสียหายต่อส่วนประกอบการหมุนของ

ลูกปืนและสูญเสียศักยภาพในการท�างานได้

· เมื่อท�าการวางแผนในการใช้ผลิตภัณฑ์นี้ในสภาพแวดล้อมที่น�้ายาหล่อเย็นสามารถซึมผ่านเข้าผลิตภัณฑ์ได้ โปรดติดต่อกับ THK

· เมื่อมีความเสี่ยงใดๆ ที่ตัวบล็อคอาจจะชนกับอุปกรณ์หยุดเชิงกลที่ติดตั้งที่ปลายทั้งสองในการท�างานแล้ว ควรติดตั้งอุปกรณ์รองรับกัน 

แรงกระแทก เช่น โช้ค เนื่องจากอุปกรณ์หยุดเชิงกลไม่ได้ออกแบบมาเพื่อการรับแรงกระแทกที่เกิดขึ้นจากการชนซึ่งการชนกับอุปกรณ์หยุด

เชิงกลในระหว่างการท�างานนั้น อาจท�าให้เกิดความเสียหายหรืออุบัติเหตุได้

สภาพแวดล้อม

· สถานที่ในร่มและอุณหภูมิรอบนอกจาก 0-40°C และความชื้น 80%RH หรือต�า่กว่า (ไม่เย็นจัดหรือเกิดไอน�า้)

 สภาพแวดล้อมที่ผิดปกติอาจก่อให้เกิดความผิดปกติของแอคชูเอเตอร์และตัวขับ สถานที่ที่เหมาะสมที่สุดในการใช้ผลิตภัณฑ์ มีดังต่อไปนี้

· สถานที่ที่ปราศจากก๊าซที่มีฤทธิ์กัดกร่อนและก๊าซไวไฟ

· สถานที่ที่แรงสั่นสะเทือนหรือแรงกระทบไม่สามารถส่งถึงอุปกรณ์

· สถานที่ที่ปราศจากผงสื่อน�าไฟฟ้า (เช่น ผงเหล็ก) ฝุ่น ละอองน�า้มัน ของเหลว ความชื้น เกลือและตัวท�าละลายอินทรีย์

· สถานที่ที่ไม่สัมผัสกับแสงแดดโดยตรงและความร้อนจากการแผ่รังสี

· สถานที่ที่ปราศจากสนามไฟฟ้าและสนามแม่เหล็กก�าลังสูง

· สถานที่ที่สามารถเข้าถึงได้ง่ายเพื่อการท�างานและการท�าความสะอาด

· เมื่อใช้ผลิตภัณฑ์นี้ในสถานที่ที่สัมผัสกับแรงสั่นสะเทือน หรือในสภาพแวดล้อมที่พิเศษ อาทิเช่น ห้องสุญญากาศ หรืออุณหภูมิที่สูงหรือต�า่ผิด

ปกติ ให้ติดต่อ THK ล่วงหน้า

การติดตั้ง

· พื้นผวิควรจะเป็นระนาบทีม่คีวามแม่นย�าในระดบัของเครือ่งจกัรหรอืเทยีบเท่า ซึง่บางขัน้ตอนการผลติ อาจต้องการการควบคมุค่าความเรยีบด้วย

· กรุณาติดต่อ THK กรณีที่ใช้ผลิตภัณฑ์นี้ที่มีกล่องจาระบี QZ ในต�าแหน่งที่มิใช่แนวนอน (อาทิเช่น การติดตั้งแบบติดผนังหรือแนวตั้ง) 

การหล่อลื่น

· เพือ่เพิม่ประสิทธิภาพการท�างานของแอคชูเอเตอร์ จ�าเป็นต้องมกีารหล่อลืน่ สารหล่อลืน่ทีไ่ม่เพยีงพออาจเพิม่การสกึกร่อนในชิน้ส่วนทีเ่คลือ่นที่  

และท�าให้เสื่อมสภาพเร็วขึ้น
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· ห้ามผสมสารหล่อลื่นกับสารที่มีคุณสมบัติทางกายภาพแตกต่างกัน ซึ่งประเภทสารหล่อลื่นอาจแตกต่างกันตามหมวดสินค้า

· กรุณาติดต่อ THK ถ้ามีการใช้สารหล่อลื่นชนิดพิเศษ

· THK ขอแนะน�าให้ท�าการอัดจาระบีในทุกๆ ช่วงระยะ 100 กม. อย่างไรก็ตาม อาจจะขึ้นกับเงื่อนไขการใช้งาน ดังนั้น THK ขอแนะน�า 

ให้ท�าการอัดจาระบีในช่วงการตรวจสอบขั้นต้น

· ถ้าใช้ผลิตภัณฑ์ในสถานที่ที่สัมผัสกับแรงสั่นสะเทือน หรือในสภาพแวดล้อมที่พิเศษ อาทิเช่น ห้องสุญญากาศ หรืออุณหภูมิที่สูงหรือต�่าผิด

ปกติ หรือในห้องปลอดเชื้อ อาจจะไม่ใช้สารหล่อลื่นแบบปกติ ติดต่อ THK เพื่อขอรายละเอียด

· เมื่อใช้วิธีการหล่อลื่นด้วยน�้ามัน ให้ติดต่อ THK

การเก็บรักษา

· เมื่อเก็บรักษาแอคชูเอเตอร์นี้ ให้ใส่แอคชูเอเตอร์ในบรรจุภัณฑ์ที่ก�าหนดโดย THK และเก็บไว้ในแนวนอน ห่างจากบริเวณที่มีอุณหภูมิสูงหรือ

ต�่าผิดปกติ หรือความชื้นสูง

คู่มือการใช้งาน

· คู่มือการใช้งานสามารถดาวน์โหลดได้จากเว็บไซต์ (อาจต้องมีการล็อกอินเข้าระบบก่อน) 

· เว็บไซต์สนับสนุนทางเทคนิคของ THK https: //tech.thk.com/ 

· “คู่มอืการใช้งาน ES/EC ชดุประหยดั” และยงัสามารถดาวน์โหลดเนือ้หาอืน่ๆ ซึง่รวมถงึข้อมลู CAD และซอฟต์แวร์ส�าหรบัเครือ่ง PC  

(โปรแกรม D-STEP) ได้ด้วย
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ชุดกะทัดรัด

รุ่น: KRF
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รหัสสินค้า 2-004
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ตัวเลือก 2-015

   บทที ่2
คุณลักษณะ 2-003

ข้อมูลโดยรวม 2-005
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SW
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PC

ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดกะทัดรัด
คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

ชุดกะทัดรัด

KRF

2 ความแข็งแกร่งสูง

ชุด KRF มโีครงสร้างรางรปูตวัยู  

ช่วยให้สามารถรบัโมเมนต์ได้สงู

มีความแข็งแกร่งมาก ตัวแกน

จงึมขีนาดกะทดัรดัเมือ่เทยีบกบั 

การรบัน�า้หนัก จงึสามารถน�ามา 

ออกแบบ ช่วยในการลดขนาด

ของเครื่อง หรือใช้ในงานที่มี

พื้นที่จ�ากัด
0

0 1 2 3 4 5 6 7 8

1.4

3

4

5.5

7

MC  น้ำหนักโมเมนต [N·m]

KRF6

ชุดประหยัด ES6

อง
ศา
ท
ี่คล

าด
เค
ลื่อ

น
 [°

] ×
 1

0-2

น�้าหนักโมเมนต์

MC

แถบปิดกันฝุ่นทั้งด้านข้างและด้านบนที่ใช้แถบแม่เหล็ก 

จะช่วยให้โครงสร้างเป็นแบบปิดทั้งหมด ซึ่งเป็น 

การป้องกันความเสียหายจากวัสดุแปลกปลอม 

จากภายนอก

แอคชูเอเตอร์แบบโครงสร้างปิด ความแข็งแกร่งสูง

KRF

หน้าแปลน

ฝาครอบด้านข้าง

รางตลับลูกปืน

บล็อคภายใน

บอลสกรู

ฝาครอบบล็อค

แถบปิดกันฝุ่น

บล็อค

√ โครงสร้างประเภทเดียวกับรุ่น KR/SKR ที่มีประวัติการใช้งานอย่างแพร่หลาย
√ มีความแข็งแกร่ง รับโมเมนต์ ได้สูง

การเทียบกับรุ่น KR/SKR (โดยประมาณ)
KR/SKR 15 20 26 33

KRF 3 4 5 6

รองรับน�้าหนักได้สี่ทศิทาง  

พร้อมทัง้มคีวามแขง็แกร่งสงู

โครงสร้างแบบปิดมิดชิด

แถบปิดกันฝุ่น

แม่เหล็ก

วิธีการดึงดูดแม่เหล็ก
แม่เหล็กที่อยู่ในฝาครอบด้านข้างจะดูดแถบปิดกันฝุ่นและกันไม่ให้ยกตัวขึ้น

กล่องจาระบี QZ

ES

KR/SKR

คุณลักษณะ

1 โครงสร้างเป็นแบบปิดทั้งหมด

ตัวอย่างการใช้งาน  

รับน�้าหนักโมเมนต์



2-004

ES
/E

C
KR

F
U

S/
U

SW
PC

T/
PC

ชุดกะทัดรัด
รุ่นคุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

(5) หน้าแปลนยึดมอเตอร์  หนา้ 2-018
(6) ตัวเลือก SB: มีฐานยึดแกนบล็อคสไลด์  หนา้ 2-015

£1£2: เซ็นเซอร ์  หนา้ 2-016

  GR: การเปลี่ยนสีฝาครอบเสื้อ  หนา้ 2-017

หน้าส�าหรับค�าอธิบายโดยละเอียด

ชุดอุปกรณ์หลักเท่านั้น (ประเภทไม่มีมอเตอร์) KRF3-06-0150-0-AM-GR-L1

รหัสสินค้า

ระยะเคลื่อนที่สูงสุดจะต่างกันไปใน

แต่ละรุ่น

KRF3: 150 มม.

KRF4: 150 มม.

KRF5: 550 มม.

KRF6: 800 มม.

รุ่น
ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด)
ระยะเคลื่อนที่ มี/ไม่มีมอเตอร์ หน้าแปลนยึดมอเตอร์ ตัวเลือก

KRF4 - 06 - 0150 - 0 - AQ - GR-SB-R6
(1) (2) (3) (4) (5) (6)

KRF3 06:   6 มม. 0050:   50 มม. 0: ไม่มีมอเตอร์ A0 ไม่มีสัญลักษณ์: ฝาครอบสีแดง

KRF4 10: 10 มม. 0100: 100 มม. AN GR: ฝาครอบสีเทา

KRF5 0150: 150 มม. AQ  SB: มีฐานยึดแกน

KRF6
KRF3 และ KRF4 มเีฉพาะ 

บอลสกรูที่มีระยะเคลื่อนที่

ต่อการหมนุ 1 รอบ (ลดี) =  

6 มม. เท่านั้น

0200: 200 มม. AM £1£2: เซ็นเซอร์

0250: 250 มม. AP

0300: 300 มม. AS

0350: 350 มม. AR

0400: 400 มม. AU

0450: 450 มม. AT

0500: 500 มม.

0550: 550 มม.

0600: 600 มม.

0650: 650 มม.

0700: 700 มม.

0750: 750 มม.

0800: 800 มม.

KRF (ประเภทไม่มีมอเตอร์)

การเลือกสีฝาครอบ

ท่านสามารถเลือกสีของฝาครอบเสื้อตัวเครื่อง KRF เป็นสีเทาได้

      ไม่มีสัญลักษณ:์ สีแดง      กรณีที่เลือก GR: สีเทา

ถ้าสนิค้าไม่มกีารระบุ GR ในรหสัสนิค้า ฝาครอบเสือ้จะเป็นสีแดง

แถบปิดกันฝุ่นทั้งด้านข้างและด้านบนที่ใช้แถบแม่เหล็ก 

จะช่วยให้โครงสร้างเป็นแบบปิดทั้งหมด ซึ่งเป็น 

การป้องกันความเสียหายจากวัสดุแปลกปลอม 

จากภายนอก

 รหัสสินค้า

กรณีเลือก 0  

จะไม่มีชุด  

Coupling มาให้

ระบุสัญลักษณ์ตัวเลือกโดย

เขียนค�าอธิบายตามล�าดับ

จากซ้าย และเพิ่ม “-”
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ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดกะทัดรัด
คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

รุ่น

ระยะเคลื่อนที่ต่อ
การหมุน 1 รอบ 

(ลีด) [มม.]

ระยะเคลื่อนที่
[มม.]

ประเภทมอเตอร์ ความสามารถในการรับน�้าหนักสูงสุด *1  
[กก.]

ความเร็วสูงสุดส�าหรับระยะเคลื่อนที่ *2 [มม./วินาท]ี

สเตปปิ้ง

มอเตอร์

เซอร์โว  

มอเตอร์ [W]
แกนนอน

แกนติดตั้ง 

บนผนัง
แกนตั้ง

ระยะเคลื่อนที่ [มม.]

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

KRF3 6 50 ถึง 150 £28 - 3 3 1.5 300

KRF4 6 50 ถึง 150 - 50 6 5.5 4 300

KRF5
6

50 ถึง 550 - 50
19 14 6 300 300 250

10 15 12.5 3.5 500 500 400

KRF6
6

50 ถึง 800 - 100
35 24 10 300 300 275 250 200 175 150 150

10 30 22 5 500 500 450 400 350 300 275 250

[KRF3, KRF4, KRF5] [KRF6]

 รายละเอียดของรุ่น KRF

*1 ความสามารถในการรับน�้าหนักสูงสุด ประเมินภายใต้อัตราความเร็วที่ 0.5 G ส�าหรับแกนนอนและแกนติดตั้งบนผนังและ 0.3 G ส�าหรับแกนตั้ง

*2 ความเร็วสูงสุดบอกถึงความเร็วที่การหมุนของมอเตอร์ (3,000 นาท-ี1) หรือความเร็วที่จ�ากัดโดยรอบการหมุนของบอลสกรูที่สามารถรับได้
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ชุดกะทัดรัด
รุ่นคุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

รุ่น

ระยะเคลื่อนที่ต่อ
การหมุน 1 รอบ 

(ลีด) [มม.]

ระยะเคลื่อนที่
[มม.]

ประเภทมอเตอร์ ความสามารถในการรับน�้าหนักสูงสุด *1  
[กก.]

ความเร็วสูงสุดส�าหรับระยะเคลื่อนที่ *2 [มม./วินาท]ี

สเตปปิ้ง

มอเตอร์

เซอร์โว  

มอเตอร์ [W]
แกนนอน

แกนติดตั้ง 

บนผนัง
แกนตั้ง

ระยะเคลื่อนที่ [มม.]

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

KRF3 6 50 ถึง 150 £28 - 3 3 1.5 300

KRF4 6 50 ถึง 150 - 50 6 5.5 4 300

KRF5
6

50 ถึง 550 - 50
19 14 6 300 300 250

10 15 12.5 3.5 500 500 400

KRF6
6

50 ถึง 800 - 100
35 24 10 300 300 275 250 200 175 150 150

10 30 22 5 500 500 450 400 350 300 275 250
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ชุดมอเตอร์แบบตรง

คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก
ชุดกะทัดรัด

KRF3 ไม่มีมอเตอร์

รุ่น
ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด)
ระยะเคลื่อนที่ มี/ไม่มีมอเตอร์

หน้าแปลน 

ยึดมอเตอร์
ตัวเลือก

KRF3 - 06 - 0050 - 0 - AN - GR-SB-R6

KRF3 06: 6 มม. 0050: 50 มม. 0: ไม่มีมอเตอร์ A0 ไม่มีสัญลักษณ:์ ฝาครอบสีแดง

0100: 100 มม. AN GR: ฝาครอบสีเทา

0150: 150 มม. AM SB: มีฐานยึดแกน

AS £1£2: เซ็นเซอร์

หมายเหตุ:  ถ้าไม่ม ีGR อยู่ในรหัสสินค้า  

ฝาครอบเสื้อจะเป็นสีแดง

ส่วนตลับลูกปืน 

LM

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ C [N] 1930

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ C0 [N] 3450

ส่วนบอลสกรู

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 220

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ C0a [N] 410

เส้นผ่าศูนย์กลางเพลา [มม.] f5

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.] 6

ตลับลูกปืน
ประคองเพลา

บอลสกรู  
(ด้านมอเตอร์)

แนวแกน

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 590

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ P0a [N] 290

ความเร็วรอบในการหมุนที่ยอมรับได้ [นาที-1] 3000

แรงบิดเริ่มต้นในการเคลื่อนที ่[N·m]*1 0.006

ความคลาดเคลื่อนในการวัดการจัดวางต�าแหน่งซ�้า [มม.]*2  ± 0.020

ความคลาดเคลื่อนที่เกิดจากการเคลื่อนที ่[มม.]*2  0.1

แรงบิดมอเตอร์ที่ยอมรับได้ [N·m] 0.154

ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที่ [N·m]*3 MA:12.1 MB:12.1 MC:29.8

การใช้แบบแนวนอน การใช้แบบติดผนัง การใช้แบบแนวตั้ง

CB

A

A B

C

A C

การติดตั้งในแนวนอน [มม.] การติดตั้งบนผนัง [มม.] การติดตั้งในแนวตั้ง [มม.]

ระยะเคลื่อนที่ต่อ 

การหมุน 1 รอบ  

(ลีด) [มม.]

น�้าหนัก
[กก.]

A B C

ระยะเคลื่อนที่ต่อ 

การหมุน 1 รอบ  

(ลีด) [มม.]

น�้าหนัก
[กก.]

A B C

ระยะเคลื่อนที่ต่อ 

การหมุน 1 รอบ  

(ลีด) [มม.]

น�้าหนัก
[กก.]

A C

6
1.5 290 50 150

6
1.5 120 40 310

6
0.5 110 110

3 130 20 60 3 40 10 100 1.5 40 40

 

*1 แรงบิดเริ่มต้นในการเคลื่อนที่แสดงถึงค่าที่ได้ 

เมื่อมีการอัดจาระบีมาตรฐานแล้ว

*2 ค่าที่ได้วัดจากการท�างานร่วมกับมอเตอร์ THK

*3 มาตรฐานโมเมนต์ส�าหรับ MA และ MC  

เป็นต�าแหน่งด้านบนของบล็อค ของ MB  

เป็นต�าแหน่งกึ่งกลางบล็อค

MB

MA

MC

ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที่

 รหัสสินค้า

 รายละเอียดพื้นฐาน

การอ้างอิงขนาดของชิ้นงานและน�้าหนักต่อประเภทการติดตั้ง*

* ด้วยน�้าหนักและระยะดังกล่าว ส�าหรับการติดตั้งในแนวนอนและติดตั้งบนผนัง ชุดแกนจะมีอายุการใช้งานที่ 10,000 กม. และส�าหรับติดตั้งในแนวตั้ง ชุดแกนจะมีอายุ 

 การใช้งานที่ 5,000 กม.
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คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

รายละเอียด : รูเจาะแบบวงรีรายละเอียด : บล็อครายละเอียดสวนติดตั้งมอเตอร

* ระยะเคลื่อนที่ระหวางอุปกรณหยุดเชิงกล

16
.5

7.5

 0 -0
.0

06

+0
.0

21
 0

2

6.5

19.5

0.50.5

 3
+

0.
02

0
 0

R1.5
R1.5

φ1
7

φ3
h6

φ2
0H

7

(ค
าค

วา
มค

ลา
ดเ

คล
ื่อน

 φ
2)

(ค
าค

วา
มค

ลา
ดเ

คล
ื่อน

 M
3)

30

31
.5

(9
.5

)
1 35

(AL)

42

ระยะเคลื่อนที่ (50)

(5)* (5)*

21

25

26

30

(79)

(3
5)(80)

14 
±0.02

22
±

0.
02

2-φ2H7
+0.010
 0 ความลึก 5

(รูสลักนำ)

4-M3 ความลึก 6

(รูยึดสำหรับติดตั้ง)

N×L2 = L3

5.
5

24

24.5

2×n - M3 ความลึก 614.5
L2

+0.010
 0 ความลึก 5φ3H7

L1

รูเจาะแบบวงรี 
ความลึก 5

1
19

.5

24.4

2-φ3 เจาะทะลุผาน

(36.8)

44.5

(ค
วา

มก
วา

งฝ
าค

รอ
บ

บ
ล็อ

ค)

(รูยึดสำหรับติดตั้ง

หนาแปลน)

ระยะเคลื่อนที่ [มม.]
(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)

50
(60)

100
(110)

150
(160)

ความเร็วสูงสุด *1, *2 [มม./วินาที] ระยะเคลือ่นทีต่่อการหมนุ 1 รอบ (ลีด): 6 มม. 300

ขนาด [มม.]

AL 209 259 309

L1 100 150 200

L2 120 85 110

L3 120 170 220

จ�านวนช่วงระหว่างรูยึดส�าหรับติดตั้ง N 1 2 2

จ�านวนรูยึดส�าหรับติดตั้ง n 2 3 3

น�้าหนัก [กก.] 0.6 0.7 0.8

KRF3

 ขนาด

*1 ความเร็วสูงสุดจะผันแปรตามมอเตอร์ที่ใช้

*2 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้
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ชุดมอเตอร์แบบตรง

คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก
ชุดกะทัดรัด

KRF4 ไม่มีมอเตอร์

รุ่น
ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด)
ระยะเคลื่อนที่ มี/ไม่มีมอเตอร์

หน้าแปลน 

ยึดมอเตอร์
ตัวเลือก

KRF4 - 06 - 0150 - 0 - AN - GR-SB-R6

KRF4 06: 6 มม. 0050: 50 มม. 0: ไม่มีมอเตอร์ A0 ไม่มีสัญลักษณ์: ฝาครอบสีแดง

0100: 100 มม. AN GR: ฝาครอบสีเทา

0150: 150 มม. AQ SB: มีฐานยึดแกน

AM £1£2: เซ็นเซอร์

AP หมายเหตุ:  ถ้าไม่ม ีGR อยู่ในรหัสสินค้า  

ฝาครอบเสื้อจะเป็นสีแดงAS

AR

ส่วนตลับลูกปืน 

LM

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ C [N] 3590

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ C0 [N] 6300

ส่วนบอลสกรู

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 860

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ C0a [N] 1450

เส้นผ่าศูนย์กลางเพลา [มม.] f6

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.] 6

ตลับลูกปืน
ประคองเพลา

บอลสกรู  
(ด้านมอเตอร์)

แนวแกน

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 1150

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ P0a [N] 735

ความเร็วรอบในการหมุนที่ยอมรับได้ [นาที-1] 3000

แรงบิดเริ่มต้นในการเคลื่อนที ่[N·m]*1 0.008

ความคลาดเคลื่อนในการวัดการจัดวางต�าแหน่งซ�้า [มม.]*2  ± 0.020

ความคลาดเคลื่อนที่เกิดจากการเคลื่อนที ่[มม.]*2  0.1

แรงบิดมอเตอร์ที่ยอมรับได้ [N·m] 0.355

ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที่่ [N·m]*3 MA: 31 MB: 21.2 MC: 41.7

การใช้แบบแนวนอน การใช้แบบติดผนัง การใช้แบบแนวตั้ง

CB

A

A B

C

A C

การติดตั้งในแนวนอน [มม.] การติดตั้งบนผนัง [มม.] การติดตั้งในแนวตั้ง [มม.]

ระยะเคลื่อนที่ต่อ 

การหมุน 1 รอบ  

(ลีด) [มม.]

น�้าหนัก
[กก.]

A B C

ระยะเคลื่อนที่ต่อ 

การหมุน 1 รอบ  

(ลีด) [มม.]

น�้าหนัก
[กก.]

A B C

ระยะเคลื่อนที่ต่อ 

การหมุน 1 รอบ  

(ลีด) [มม.]

น�้าหนัก
[กก.]

A C

6
3 250 60 160

6
2.5 140 60 280

6
2 100 100

6 110 20 60 5.5 50 20 100 4 30 30

 รหัสสินค้า

 รายละเอียดพื้นฐาน

 การอ้างอิงขนาดของชิ้นงานและน�้าหนักต่อประเภทการติดตั้ง*

* ด้วยน�้าหนักและระยะดังกล่าว ส�าหรับการติดตั้งในแนวนอนและติดตั้งบนผนัง ชุดแกนจะมีอายุการใช้งานที่ 10,000 กม. และส�าหรับติดตั้งในแนวตั้ง ชุดแกนจะมีอายุ 

 การใช้งานที่ 5,000 กม.

*1 แรงบิดเริ่มต้นในการเคลื่อนที่แสดงถึงค่าที่ได้ 

เมื่อมีการอัดจาระบีมาตรฐานแล้ว

*2 ค่าที่ได้วัดจากการท�างานร่วมกับมอเตอร์ THK

*3 มาตรฐานโมเมนต์ส�าหรับ MA และ MC  

เป็นต�าแหน่งด้านบนของบล็อค ของ MB  

เป็นต�าแหน่งกึ่งกลางบล็อค

MB

MA

MC

ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที่่
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คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

ระยะเคลื่อนที ่[มม.]
(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)

50
(60)

100
(110)

150
(160)

ความเร็วสูงสุด *1,*2 [มม./วินาที] ระยะเคลือ่นทีต่่อการหมนุ 1 รอบ (ลีด): 6 มม. 300

ขนาด [มม.]

AL 217 267 317

L1 100 150 200

L2 120 85 110

L3 120 170 220

จ�านวนช่วงระหว่างรูยึดส�าหรับติดตั้ง N 1 2 2

จ�านวนรูยึดส�าหรับติดตั้ง n 2 3 3

น�้าหนัก [กก.] 1.1 1.3 1.5

*1 ความเร็วสูงสุดจะผันแปรตามมอเตอร์ที่ใช้

*2 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้

 ขนาด

(ค
าค

วา
มค

ลา
ดเ

คลื่
อน

 M
3)

(ค
าค

วา
มค

ลา
ดเ

คล
ื่อน

 φ
2)

L2

45

(83.4)

(AL)

N×L2 = L3

14.5

8.
5

28

2×n - M3 ความลึก 6

φ3H7+0.010
 0 ความลึก 5

24.5

50.5

L1

33.2 (50.4)

52

1

9.
5

41
.5

1

12
.8

9.
5

33.6

4-φ3.5 
เจาะทะลุุผาน

(46.8)

4-M3 ความลึก 6 2-φ2H7 +0.010
 0 ความลึก 5

17±0.02

27

33

33.2

28 29
±

0.
02

(รูยึดสำหรับติดตั้ง)

รายละเอียด : บล็อครายละเอียดสวนติดตั้งมอเตอร รายละเอียด : รูเจาะแบบวงรี

φ4
h7

 0 -0
.0

12

φ2
3H

7
+

0.
02

1
 0

12

823

(รูยึดสำหรับติดตั้ง

หนาแปลน)

รูเจาะแบบวงรี 
ความลึก 5

(5)*(5)*

ระยะเคลื่อนที่

(รูสลักนำ)

(4
4)(88)

(ค
วา

มก
วา

งฝ
าค

รอ
บ

บ
ล็อ

ค)

22

0.50.5

 3
+

0.
02

0
 0

R1.5
R1.5

* ระยะเคลื่อนที่ระหวางอุปกรณหยุดเชิงกล

KRF4
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ชุดมอเตอร์แบบตรง

คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก
ชุดกะทัดรัด

KRF5 ไม่มีมอเตอร์

รุ่น
ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด)
ระยะเคลื่อนที่ มี/ไม่มีมอเตอร์

หน้าแปลน 

ยึดมอเตอร์
ตัวเลือก

KRF5 - 06 - 0150 - 0 - AN - GR-SB-R6

KRF5 06: 6 มม. 0050: 50 มม. 0: ไม่มีมอเตอร์ A0 ไม่มีสัญลักษณ์: ฝาครอบสีแดง

10: 10 มม. ถึง AN GR: ฝาครอบสีเทา

0550: 550 มม. AQ SB: มีฐานยึดแกน

AM £1£2: เซ็นเซอร์

AP หมายเหตุ:  ถ้าไม่ม ีGR อยู่ในรหัสสินค้า  

ฝาครอบเสื้อจะเป็นสีแดงAS

AR

การใช้แบบแนวนอน การใช้แบบติดผนัง การใช้แบบแนวตั้ง

CB

A

A B

C

A C

การติดตั้งในแนวนอน [มม.] การติดตั้งบนผนัง [มม.] การติดตั้งในแนวตั้ง [มม.]

ระยะเคลื่อนที่ต่อ 

การหมุน 1 รอบ  

(ลีด) [มม.]

น�้าหนัก
[กก.]

A B C

ระยะเคลื่อนที่ต่อ 

การหมุน 1 รอบ  

(ลีด) [มม.]

น�้าหนัก
[กก.]

A B C

ระยะเคลื่อนที่ต่อ 

การหมุน 1 รอบ  

(ลีด) [มม.]

น�้าหนัก
[กก.]

A C

6
9.5 350 50 150

6
7 180 60 500

6
3 210 210

19 150 20 60 14 60 20 130 6 90 90

10
7.5 310 70 180

10
6 170 70 390

10
1.5 390 390

15 130 20 60 12.5 60 20 120 3.5 180 180

ส่วนตลับลูกปืน 

LM

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ C [N] 7240

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ C0 [N] 12150

ส่วนบอลสกรู

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 1950 1120

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ C0a [N] 3510 1740

เส้นผ่าศูนย์กลางเพลา [มม.] f8

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.] 6 10

ตลับลูกปืน
ประคองเพลา

บอลสกรู  
(ด้านมอเตอร์)

แนวแกน

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที ่Ca [N] 2050

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ P0a [N] 1830

ความเร็วรอบในการหมุนที่ยอมรับได้ [นาที-1] 3000

แรงบิดเริ่มต้นในการเคลื่อนที ่[N·m]*1 0.01 0.012

ความคลาดเคลื่อนในการวัดการจัดวางต�าแหน่งซ�้า [มม.]*2  ± 0.020

ความคลาดเคลื่อนที่เกิดจากการเคลื่อนที ่[มม.]*2  0.1

แรงบิดมอเตอร์ที่ยอมรับได้ [N·m] 0.671

ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที่่ [N·m]*3 MA: 84 MB: 48.4 MC: 88.7

 รหัสสินค้า

 รายละเอียดพื้นฐาน

 การอ้างอิงขนาดของชิ้นงานและน�า้หนักต่อประเภทการติดตั้ง*

*1 แรงบิดเริ่มต้นในการเคลื่อนที่แสดงถึงค่าที่ได้ 

เมื่อมีการอัดจาระบีมาตรฐานแล้ว

*2 ค่าที่ได้วัดจากการท�างานร่วมกับมอเตอร์ THK

*3 มาตรฐานโมเมนต์ส�าหรับ MA และ MC  

เป็นต�าแหน่งด้านบนของบล็อค ของ MB  

เป็นต�าแหน่งกึ่งกลางบล็อค

MB

MA

MC

ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที่่

* ด้วยน�้าหนักและระยะดังกล่าว ส�าหรับการติดตั้งในแนวนอนและติดตั้งบนผนัง ชุดแกนจะมีอายุการใช้งานที่ 10,000 กม. และส�าหรับติดตั้งในแนวตั้ง ชุดแกนจะมีอายุ 

 การใช้งานที่ 5,000 กม.
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คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

ระยะเคลื่อนที ่[มม.]
(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)

50
(60)

100
(110)

150
(160)

200
(210)

250
(260)

300
(310)

350
(360)

400
(410)

450
(460)

500
(510)

550
(560)

ความเรว็สงูสดุ *1,*2  

[มม./วินาที]

ระยะเคลือ่นทีต่่อการหมนุ 

1 รอบ (ลีด): 6 มม.
300 250

ระยะเคลือ่นทีต่่อการหมนุ 

1 รอบ (ลีด): 10 มม.
500 400

ขนาด [มม.]

AL 259 309 359 409 459 509 559 609 659 709 759

L1 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600

L2 140 100 120 140 115 130 110 120 135 120 130

L3 140 200 240 280 345 390 440 480 540 600 650

a 19.5 14.5 19.5 24.5 17 19.5 19.5 24.5 19.5 14.5 14.5

จ�านวนช่วงระหว่าง 

รูยึดส�าหรับติดตั้ง
N 1 2 2 2 3 3 4 4 4 5 5

จ�านวนรูยึด 

ส�าหรับติดตั้ง
n 2 3 3 3 4 4 5 5 5 6 6

น�้าหนัก [กก.] 2.0 2.4 2.7 3.0 3.3 3.6 3.9 4.2 4.5 4.8 5.1

*1 ความเร็วสูงสุดจะผันแปรตามมอเตอร์ที่ใช้

*2 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้

 ขนาด

(60.8)

a60.5

L1

L2

2×n - M4 ความลึก 8

39.5

φ3H7 +0.010
 0 ความลึก 5

(57.4)

38

(102.3)

59

1

(AL)

1

16

11
47

4-φ3.5 เจาะทะลุ

ผาน

43

11

55

8.
5

45.4
39

39

33

4-M4 ความลึก 8

45.4

35
±

0.
02

27
±0.02

2-φ2H7 +0.010
 0 ความลึก 5

รายละเอียด : บล็อครายละเอียดสวนติดตั้งมอเตอร รายละเอียด : รูเจาะแบบวงรี

(4
9)(110)

N×L2 = L3

(รูยึดสำหรับ

ติดตั้งหนาแปลน)

รูเจาะแบบวงรี 
ความลึก 5

0.50.5

 3
+

0.
02

0
 0

R1.5
R1.5

(ค
วา

มก
วา

งฝ
าค

รอ
บ

บ
ล็อ

ค)

ระยะเคลื่อนที่

(ค
าค

วา
มค

ลา
ดเ

คล
ื่อน

 
M

4)

(ค
าค

วา
มค

ลา
ดเ

คล
ื่อน

 
φ2

)

(รูสลักนำ)(รูยึดสำหรับติดตั้ง)

30.5 9

12

φ2
4H

7
+

0.
02

1
 0

φ5
h7

 0 -0
.0

12

25

(5)*(5)*

* ระยะเคลื่อนที่ระหวางอุปกรณหยุดเชิงกล

KRF5
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ชุดมอเตอร์แบบตรง

คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก
ชุดกะทัดรัด

รุ่น
ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด)
ระยะเคลื่อนที่ มี/ไม่มีมอเตอร์

หน้าแปลน 

ยึดมอเตอร์
ตัวเลือก

KRF6 - 06 - 0150 - 0 - AQ - GR-SB-R6

KRF6 06: 6 มม. 0050: 50 มม. 0: ไม่มีมอเตอร์ A0 ไม่มีสัญลักษณ์: ฝาครอบสีแดง

10: 10 มม. ถึง AQ GR: ฝาครอบสีเทา

0800: 800 มม. AP SB: มีฐานยึดแกน
AR £1£2: เซ็นเซอร์
AU หมายเหตุ:  ถ้าไม่ม ีGR อยู่ในรหัสสินค้า  

ฝาครอบเสื้อจะเป็นสีแดงAT

ส่วนตลับลูกปืน 
LM 

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ C [N] 11600

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ C0 [N] 20200

ส่วนบอลสกรู

อัตรารับน�า้หนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 2840 1760

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ C0a [N] 4900 2840

เส้นผ่าศูนย์กลางเพลา [มม.] f10

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.] 6 10

ตลับลูกปืน
ประคองเพลา

บอลสกรู  
(ด้านมอเตอร์)

แนวแกน
อัตรารับน�า้หนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 2930

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่่ P0a [N] 2150

ความเร็วรอบในการหมุนที่ยอมรับได้ [นาที-1] 3000

แรงบิดเริ่มต้นในการเคลื่อนที ่[N·m]*1 0.014 0.02

ความคลาดเคลื่อนในการวัดการจัดวางต�าแหน่งซ�้า [มม.]*2 ± 0.020

ความคลาดเคลื่อนที่เกิดจากการเคลื่อนที ่[มม.]*2 0.1

แรงบิดมอเตอร์ที่ยอมรับได้ [N·m] 1.035

ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที่ ่[N·m]*3 MA: 166 MB: 103.8 MC: 172.7

การใช้แบบแนวนอน การใช้แบบติดผนัง การใช้แบบแนวตั้ง

CB

A

A B

C

A C

การติดตั้งในแนวนอน [มม.] การติดตั้งบนผนัง [มม.] การติดตั้งในแนวตั้ง [มม.]

ระยะเคลือ่นทีต่่อการหมนุ 
1 รอบ (ลีด) [มม.]

น�้าหนัก 
[กก.]

A B C ระยะเคลือ่นทีต่่อการหมนุ  
1 รอบ (ลีด) [มม.]

น�้าหนัก 
[กก.]

A B C ระยะเคล่ือนท่ีต่อการหมนุ  
1 รอบ (ลีด) [มม.]

น�้าหนัก
[กก.]

A C

6
17.5 390 50 160

6
12 200 70 600

6
5 240 240

35 170 10  60 24  70 20 140 10 100 100

10
15 320 60 170

10
11 200 80 460

10
2.5 510 510

30 130 10  50 22  70 30 120 5 230 230

* ด้วยน�า้หนกัและระยะดงักล่าว ส�าหรบัการตดิตัง้ในแนวนอนและตดิตัง้บนผนงั ชดุแกนจะมอีายกุารใช้งานที ่10,000 กม. และส�าหรบัการตดิตัง้ในแนวตัง้ ชดุแกนจะมอีายกุารใช้งานที ่5,000 กม.

MB

MA

MC

ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที่

รหัสสินค้า

รายละเอียดพื้นฐาน

การอ้างอิงขนาดของชิ้นงานและน�า้หนักต่อประเภทการติดตั้ง*

ขนาด
ระยะเคลื่อนที่ [มม.] (ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)

50
(70)

100
(120)

150
(170)

200
(220)

250
(270)

300
(320)

350
(370)

400
(420)

ความเร็วสูงสุด *1,*2 [มม./วินาที]
ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด): 6 มม. 300

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด): 10 มม. 500

ขนาด [มม.]

AL 277.5 327.5 377.5 427.5 477.5 527.5 577.5 627.5
L1 100 150 200 200 250 250 300 350
L2 100 200 200 200 200 200 200 200
L3 100 200 200 200 200 400 400 400
L4 - - - - 100 - - -
G 50 25 50 75 50 25 50 75
H 50 50 50 75 75 100 100 100

จ�านวนช่วงระหว่างรูยึดส�าหรับติดตั้ง N 1 1 1 1 1 2 2 2

จ�านวนรูยึดส�าหรับติดตั้ง n 2 2 2 2 3 3 3 3

น�้าหนัก [กก.] 2.7 3.1 3.5 3.9 4.3 4.8 5.2 5.6

*1 ความเร็วสูงสุดจะผันแปรตามมอเตอร์ที่ใช้
*2 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้

KRF6 ไม่มีมอเตอร์

*1 แรงบิดเริ่มต้นในการเคลื่อนที่แสดงถึง

ค่าที่ได้เมื่อมีการอัดจาระบีมาตรฐานแล้ว

*2 ค่าที่ได้วัดจากการท�างานร่วมกับมอเตอร์ 

THK

*3 มาตรฐานโมเมนต์ส�าหรับ MA และ MC  

เป็นต�าแหน่งด้านบนของบล็อค ของ MB  

เป็นต�าแหน่งกึ่งกลางบล็อค
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คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

KRF6

60

32

34

22
1.

15
8

2-φ4 
เจาะทะลุผาน

66

2-M3 ความลึก 6

2-φ3H7
+0.010
 0 ความลึก 5

56

42 ±0.02

64

4-M5 ความลึก 10

18

4-M2.6 ความลึก 5

(รูยึดสำหรับติดตั้ง) (รูสลักนำ)

รายละเอียด : บล็อค รายละเอียด : รูเจาะแบบวงรีรายละเอียดสวนติดตั้งมอเตอร

φ6
h7

 0 -0
.0

12

3
10

φ2
8

21 9

22φ3
0H

8
+0

.0
33

 0

45

(ค
าค

วา
มค

ลา
ดเ

คล
ื่อน

 M
5)

37
(รูยึดสำหรับ

ติดตั้งหนาแปลน)

(รูยึดสำหรับติดตั้ง
หนาแปลน)

0.50.5

 3
+

0.
02

0
 0

R1.5
R1.5(ค

าค
วา

มค
ลา

ดเ
คล

ื่อน
 φ

3)
39

±
0.

02

(รูยึดสำหรับติดตั้ง

เซ็นเซอรสงสัญญาณ)

40 (ค
าค

วา
มค

ลา
ดเ

คล
ื่อน

 M
2.

6)

(5
6)

(129)

(ค
วา

มก
วา

งฝ
าค

รอ
บ

บ
ล็อ

ค)

(G)G

L1H

30
18

2 × n - M6 เจาะทะลุผาน
N × L2 = L 3

รูเจาะแบบวงรี ความลึก 5φ3H7 +0.010
 0 ความลึก 5

L4

L2

(43) (65.5)

(AL)

14
.3

5
44

.5
1.

15

ระยะเคลื่อนที่6455

(10)* (10)*

* ระยะเคลื่อนที่ระหวางอุปกรณหยุดเชิงกล

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] (ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)
450
(470)

500
(520)

550
(570)

600
(620)

650
(670)

700
(720)

750
(770)

800
(820)

ความเร็วสูงสุด *1, *2 [มม./วินาท]ี
ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด): 6 มม. 300 275 250 200 175 150 150

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด): 10 มม. 500 450 400 350 300 275 250

ขนาด [มม.]

AL 677.5 727.5 777.5 827.5 877.5 927.5 977.5 1027.5
L1 400 450 500 550 600 650 700 750
L2 200 200 200 200 200 200 200 200
L3 400 600 600 600 600 800 800 800
L4 100 - - - 100 - - -

จ�านวนช่วงระหว่างรูยึด 
ส�าหรับติดตั้ง

G 50 25 50 75 50 25 50 75

จ�านวนรูยึดส�าหรับติดตั้ง H 100 100 100 100 100 100 100 100

จ�านวนช่วงระหว่างรูยึด 
ส�าหรับติดตั้ง

N 2 3 3 3 3 4 4 4

จ�านวนรูยึดส�าหรับติดตั้ง n 4 4 4 4 5 5 5 5

น�้าหนัก [กก.] 6.0 6.4 6.8 7.2 7.6 8.0 8.4 8.8

*1 ความเร็วสูงสุดจะผันแปรตามมอเตอร์ที่ใช้
*2 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้

 

 ขนาด
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ชุดมอเตอร์แบบตรง

คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก
ชุดกะทัดรัด

SB: ฐานยึดแกนบล็อคสไลด์

THK จะประกอบส�าเร็จแกน KRF ติดตั้งบนฐานตามขนาดและความยาวแกนตามรายละเอียดด้านล่าง

แผนผังรายละเอียด : 
รูเจาะแบบวงรี

0.5 0.5

3+
0.

02
 0

คว
าม

ลึก
 5

R1.5 R1.
5

B A

D
C

L2

E F×L 2 = L3

L0

G L1

φ3H7 +0.010
 0 ความลึก 5

รูเจาะแบบวงรี

2×m - φ n เจาะทะลุผาน

(รูสลักนำ)

(รูสลักนำ)

ตัวอย่าง: เมื่อ KRF6 ติดตั้งบนฐานยึดแกน ความสูงทั้งชุดจะเพิ่มขึ้น 10 มม. 

เนื่องจากความหนาของฐาน

 ตัวเลือก

หน่วย: มม.
รุ่น A B C D

KRF3 56 45 34.1 7.9
KRF4 70 55 42.1 9.9
KRF5 80 65 49.1 9.9
KRF6 90 78 60 10

 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

KRF3

L0[มม.] 145 195 245 - - - - - - - - - - - - -
L1[มม.] 100 150 200 - - - - - - - - - - - - -
L2[มม.] 120 85 110 - - - - - - - - - - - - -
L3[มม.] 120 170 220 - - - - - - - - - - - - -
E[มม.] 14.5 - - - - -  - - - - - - - -

F 1 2 2 - - - - - - - - - - - - -
G[มม.] 24.5 - - - - - - - - - - - - -

m 2 3 3 - - - - - - - - - - - - -
n 4.5 - - - - - - - - - - - - -

KRF4

L0[มม.] 142 192 242 - - - - - - - - - - - - -
L1[มม.] 100 150 200 - - - - - - - - - - - - -
L2[มม.] 120 85 110 - - - - - - - - - - - - -
L3[มม.] 120 170 220 - - - - - - - - - - - - -
E[มม.] 14.5 - - - - - - - - - - - - -

F 1 2 2 - - - - - - - - - - - - -
G[มม.] 24.5 - - - - - - - - - - - - -

m 2 3 3 - - - - - - - - - - - - -
n 4.5 - - - - - - - - - - - - -

KRF5

L0[มม.] 180 230 280 330 380 430 480 530 580 630 680 - - - - -
L1[มม.] 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 - - - - -
L2[มม.] 140 100 120 140 115 130 110 120 135 120 130 - - - - -
L3[มม.] 140 200 240 280 345 390 440 480 540 600 650 - - - - -
E[มม.] 19.5 15 19.5 24.5 17 19.5 19.5 24.5 19.5 14.5 14.5 - - - - -

F 1 2 2 2 3 3 4 4 4 5 5 - - - - -
G[มม.] 39.5 - - - - -

m 2 3 3 3 4 4 5 5 5 6 6 - - - - -
n 4.5 - - - - -

KRF6

L0[มม.] 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950
L1[มม.] 100 150 200 200 250 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750
L2[มม.] 100 200 130 150 170 140 150 160 170 140 160 170 180 150 170 180
L3[มม.] 100 200 260 300 340 420 450 480 510 560 640 680 720 750 850 900
E[มม.] 50 25 20 25 30 15 25 35 45 45 30 35 40 50 25 25

F 1 1 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
G[มม.] 50 50 50 75 75 100 100 100 100 100 100 100 100 100 100 100

m 2 2 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6
n 5.5
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คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

£1£2: เซ็นเซอร์

ชุด KRF สามารถเลือกติดตั้งเซ็นเซอร์เป็นอุปกรณ์เสริมได้ ซึ่งมีให้เลือกทั้งประเภทพร็อกซิมิตี้เซ็นเซอร์และโฟโต้เซ็นเซอร์ ซึ่งการติดตั้งเซ็นเซอร์จะมีราง

ส�าหรับติดตั้งเซ็นเซอร์ติดมาด้วย 
ข้อสังเกต 1) ลูกค้าควรก�าหนดต�าแหน่งให้เซ็นเซอร์; ซึ่งต�าแหน่งเป้าหมายไม่เกี่ยวข้องกับภายในอุปกรณ์หลักของแอคชูเอเตอร์ (ไม่รวม KRF6)

ข้อสังเกต 2) ต�าแหน่งเป้าหมายเซ็นเซอร์ของ KRF6 จะถูกติดตั้งไว้หลวมๆ ในการจัดส่ง

ข้อสังเกต 3) รางส�าหรับติดตั้งเซ็นเซอร์จะติดตั้งให้ ส่วนเซ็นเซอร์จะมาพร้อมกับตัวผลิตภัณฑ์

ข้อสังเกต 4)  ในกรณีที่เลือกใช้เซ็นเซอร์นอกเหนือจากนี้ ต�าแหน่งโฮมอาจจะแตกต่างจากที่ระบุในรายละเอียดในเอกสารข้างต้น

ข้อสังเกต 5)  ในกรณีที่วางต�าแหน่งพร็อกซิมิตี้เซ็นเซอร์ใกล้กันมากเกินไป เซนเซอร์อาจท�างานไม่สมบูรณ์ ถ้าต้องใช้พร็อกซิมิตี้เซ็นเซอร์ที่อยู่ใกล้กัน  

ลูกค้าอาจต้องจัดหาเซ็นเซอร์ที่มีความถี่ต่างกัน (รายละเอียดเพิ่มเติม โปรดติดต่อผู้ผลิตเซ็นเซอร์โดยตรง)

ข้อสังเกต 6) ควรติดตั้งเซ็นเซอร์/รางเซ็นเซอร์ทั้งสองด้านถ้าระยะเคลื่อนที่ไม่ถึง 100 มม.

ค�าอธิบาย ประเภท อุปกรณ์ที่มีมาด้วย
สัญลักษณ์

£1 £2

รางส�าหรับติดตั้งเซ็นเซอร์ - - L/R 1

โฟโต้เซ็นเซอร ์* [3 ตัว] EE-SX674 (OMRON Corporation)
สกรตูดิตัง้ นอ็ต รางส�าหรบัตดิตัง้เซน็เซอร์ (1 ตัว หรอื 2 ตัว) แผ่นตดิตัง้ (3 ตัว)  

ขัว้ต่อ (EE-1001, 3 ตัว)
L/R 6

เซน็เซอร์แบบ N.O. [1 ตัว]
GX-F12A (Panasonic Industrial Devices 

SUNX Co., Ltd.)
สกรูติดตั้ง น็อต รางส�าหรับติดตั้งเซ็นเซอร ์(1 ตัว หรอื 2 ตัว) L/R J

                        N.C. [2 ตัว]
GX-F12B (Panasonic Industrial Devices 

SUNX Co., Ltd.)

เซน็เซอร์แบบ N.O. [1 ตัว]  

                       (PNP เอาท์พุต)

GX-F12A-P (Panasonic Industrial 
Devices SUNX Co., Ltd.)

สกรูติดตั้ง น็อต รางส�าหรับติดตั้งเซ็นเซอร ์(1 ตัว หรอื 2 ตัว) L/R M
                        N.C.  [2 ตัว]  

                       (PNP เอาท์พุต)

GX-F12B-P (Panasonic Industrial 
Devices SUNX Co., Ltd.)

แบบ N.O. Normally open contact point

แบบ N.C. Normally closed contact point

กรณีเลือกสัญลักษณ์ “M” ถ้าน�ามารวมกับชุดคอนโทรลเลอร์ของ THK จะไม่สามารถใช้งานเป็นต�าแหน่งโฮมได้

* โฟโต้เซ็นเซอร์สามารถสลับเปลี่ยนระหว่างเปิดเมื่อผ่านและเปิดเมื่อไม่ผ่าน

สัญลักษณ์เซ็นเซอร์

สัญลักษณ์
£1 £2

R 6

* สัญลักษณ์ £1 แสดงต�าแหน่งติดตั้งส�าหรับรางส�าหรับติดตั้งเซ็นเซอรแ์ละเซ็นเซอร์ จะไม่มีสัญลักษณ์บอกในกรณีระยะเคลื่อนที่สั้นกว่าหรือเท่ากับ 100 มม.

 สัญลักษณ์ £2 แสดงประเภทของเซ็นเซอร์

ดาน L

ดาน R

สัญลักษณ์ 1 : รางส�าหรับติดตั้งเซ็นเซอร์

2.4 0.8

5

4.
3 8

5.
8

H

LA

2.4 0.8

5

4.
3 8

5.
8

H

LA

หน่วย: มม.
รุ่น H A L

KRF3 23 55

ระยะเคลื่อนที่ +80
KRF4 32.5 61

KRF5 37.5 86.5

KRF6 33.7 90
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ชุดมอเตอร์แบบตรง

คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก
ชุดกะทัดรัด

ไม่มีสัญลักษณ:์ ฝาครอบสีแดง เมื่อระบ ุGR: ฝาครอบสีเทาฝาครอบเสื้อด้าน B

GR: เปลี่ยนสีฝาครอบเสื้อเป็นสีเทา

เพื่อเป็นอุปกรณ์เสริมส�าหรับ KRF สามารถเปลี่ยนสีของฝาครอบเสื้อจากสีแดงเป็นสีเทา

สญัลกัษณ์ J, M: พรอ็กซมิติีเ้ซน็เซอร์ GX-F12* (Panasonic Industrial Devices SUNX Co., Ltd.)

(i)

(j)

(h
)(g

)

(k)

(c
)

(a
)

(f)

(e)

(b
)

(d)

39
.6

33
.6

27
.5

49

55.5

49.5

35
.7

38
.9

29
.3

20
.7

39
.6

33
.6

27
.5

49

55.5

49.5

35
.7

38
.9

29
.3

20
.7

 หน่วย: มม.

รุ่น a b c d e f

KRF3 28.3 25.1 18.7 33 40 22.5

KRF4 37.8 34.6 28.2 38 45 27.5

KRF5 42.8 39.6 33.2 43 50 32.5

KRF6 38.9 35.7 29.3 48.5 55.5 38

ความกว้างเซ็นเซอร์: 26 มม.

KRF4/KRF5 KRF6

ความกว้างเซ็นเซอร์: 26 มม.

หน่วย: มม.

รุ่น g h i j k

KRF3 29 23 17 29.6 22.5

KRF4 38.5 32.5 26.5 34.6 27.5

KRF5 43.5 37.5 31.5 39.6 32.5

KRF6 39.6 33.6 27.6 45.1 38

ถ้าไม่มี GR อยู่ในรหัสสินค้า ฝาครอบเสื้อจะเป็นสีแดง

สัญลักษณ ์6: โฟโต้เซ็นเซอร ์EE-SX674 (OMRON Corporation)

KRF3/KRF4/KRF5 KRF6
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คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

สามารถใช้หน้าแปลนส�าหรับติดตั้งมอเตอร์ได้หลายประเภท

กรุณาระบุประเภทหน้าแปลนที่ตรงกับมอเตอร์ที่ใช้

ตาราง: ตารางมอเตอร์ที่ใช้และหน้าแปลนที่ตรงรุ่นกัน

ประเภทมอเตอร์
เอาท์พุตที่
ก�าหนดไว้

มุมหน้า
แปลน

KRF3 KRF4 KRF5 KRF6

เซอร์โว
มอเตอร์ AC

Yaskawa 
Electric 

Corporation

∑-V Mini

SGMMV-A1 10W

£25

AN AN AN -

SGMMV-A2 20W AN AN AN -

SGMMV-A3 30W - AN AN -

∑-V

SGMJV-A5
50W

£40

- AQ AQ AQ

SGMAV-A5 - AQ AQ AQ

SGMJV-01
100W

- - - AQ

SGMAV-01 - - - AQ

Mitsubishi 
Electric 

Corporation

J2-Jr

HC-AQ013 10W

£28

AM AM AM -

HC-AQ023 20W AM AM AM -

HC-AQ033 30W - AM AM -

J3

HG-AK0136 10W

£25

AN AN AN -

HG-AK0236 20W AN AN AN -

HG-AK0336 30W - AN AN -

HF-MP053
50W

£40

- AQ AQ AQ

HF-KP053 - AQ AQ AQ

HF-MP13
100W

- - - AQ

HF-KP13 - - - AQ

J4

HG-MR053
50W

£40

- AQ AQ AQ

HG-KR053 - AQ AQ AQ

HG-MR13
100W

- - - AQ

HG-KR13 - - - AQ

Tamagawa Seiki 
Co., Ltd. TBL-iⅡ

TS4602 50W
£40

- AQ AQ AQ

TS4603 100W - - - AQ

Panasonic 
Corporation

MINAS A5

MSMD5A 50W

£38

- AP AP AP

MSMD01 100W - - - AP

MSME5A 50W - AP AP AP

MSME01 100W - - - AP

MINAS A4
MSMD5A 50W

£38
- AP AP AP

MSMD01 100W - - - AP

Sanyo Denki 

Co., Ltd.
SANMOTION 

R

R2AA04003 30W

£40

- AQ AQ AQ

R2AA04005 50W - AQ AQ AQ

R2AA04010 100W - - - AQ

OMRON 
Corporation

OMNUC 
G5

R88M-K05030 50W
£40

- AQ AQ AQ

R88M-K10030 100W - - - AQ

Fanuc
 Corporation β รุ่น

βคือ 0.2/5000 50W
£40

- AQ AQ AQ

βคือ 0.3/5000 100W - - - AQ

Keyence 
Corporation

SV
SV-M05 50W

£40
- AQ AQ AQ

SV-M10 100W - - - AQ

MV
MV-M05 50W

£40
- AQ AQ AQ

MV-M10 100W - - - AQ

สเตปปิ้ง
มอเตอร์

Oriental Motor 
Co. Ltd.

α สเต็ป

ASC3* £28 AS - - -

AS46, ASC46, AR46, ARL46 £42 - AR AR -

AS6*, ASC66, AR6*, ARL6* £60 - - - AU

5 เฟส

CSKⅡ
CSK52* £28 AS AS AS -

CSK54* £42 - AR AR AR

CSK56* £60 - - - AU

RK
RK54* £42 - AR AR -

RK56* £60 - - - AU

2 เฟส

UMK
UMK24* £42 - AR AR -

UMK26* £56.4 - - - AT

CSK
CSK24* £42 - AR AR -

CSK26* £56.4 - - - AT

ข้อสังเกต 1) สัญลักษณ์ในตารางบอกถึงเสื้อด้าน A และหน้าแปลนยึดมอเตอร์
ข้อสังเกต 2) ส�าหรับชุด Coupling กรุณาติดต่อ THK

ข้อสังเกต 3) ถ้าแรงบิดสูงสุดของมอเตอร์ที่ติดตั้งกับ KRF3 ซึ่งมีค่าเกินกว่าแรงบิดที่ยอมรับได้ (อ้างอิงตาม หน้า 2-007, 2-009, 2-011, 2-013) ให้ใช้มาตรการความปลอดภัย 
 เช่นจ�ากัดค่าแรงบิด

 หน้าแปลนยึดมอเตอร์



2-019
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ชุดมอเตอร์แบบตรง

คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก
ชุดกะทัดรัด

ส�าหรับ KRF3
KRF

●◇ ● A

KRF3

AM

KRF3

AN

KRF3

AS

หน้าแปลนยึดมอเตอร์

4-M2.6  5

90°

28

14

30

20
H

7

20
H

7

17

6.5

5

3

PC
D 3

3

45
°

2-M2.5 

6.5

5

3

30

6.56.5

26

13

1.5

17

20
H

7

4- 3.5 

90°

PC
D 

28

45
°

2-M2.5 

30

23

3

5.
2

14

6.2

4- 3  

1722
H

7

2.5

6

7.5

2328

2-M2.5 

หมายเหตุ) ส�าหรับขนาดของ A0 ให้ดูที่ หน้า 2-008



2-020

ES
/E

C
KR

F
U

S/
U

SW
PC

T/
PC

คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

KRF

●◇ ● A

หน้าแปลนยึดมอเตอร์

(PCD45,  90°)

2130
H

7
3.5

8.5

10.5

4-M3 

38

39.5

4-M3 

(PCD46, 90°)

21

□40

4-M4 

30
H

7

3.5

8.5

10.5

4-M3 

4-3.4 
 6.5  3.5

21

22
H

7

31

□42

31

2.5

5

7

4-M3 

2.5

5

7

21

22
H

7

23

39.5

2328

4-3 

 3.5

5

4-M3 

4-M2.6

(PCD33, 90°)

4-M3 

7

39.5 5

28

20
H

7

4-M3 

4-3.4 

 3.5

(PCD28, 90° )

739.5

6.5

5

20
H

7

26

KRF4

AP

KRF4

AQ

KRF4

AR

KRF4

AS

KRF4

AM

KRF4

AN

ส�าหรับ KRF4

หมายเหตุ) ส�าหรับขนาดของ A0 ให้ดูที่ หน้า 2-010



2-021
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PC

ชุดมอเตอร์แบบตรง

คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก
ชุดกะทัดรัด

หน้าแปลนยึดมอเตอร์

ส�าหรับ KRF5

KRF5

AP

KRF5

AQ

KRF5

AR

KRF5

AS

KRF5

AM

KRF5

AN

(PCD45, 90°)

4-M3 

49

38

3.5

8.5

21

30
H

7

10.5

4-M3 

(PCD46, 90°)

3.5

8.5

10.5

21

30
H

7

49

40

4-M4 

4-M3 

31

49

3142 21

22
H

7

2.5

6.5

8.5

4-3.4 

6.5  3.5

4-M3 

21

22
H

7

6

2.5

8

23

23

4-3 
 4

28

49

5

4-M3 

4-M2.6 

(PCD33, 90°)

4-M3 

7

5

49

28 20
H

7

4-M3 

4-3.4 , 

 3.5 

(PCD28, 90° )

7

5

49

6.5

26 20
H

7

KRF

●◇ ● A

หมายเหตุ) ส�าหรับขนาดของ A0 ให้ดูที่ หน้า 2-012



2-022
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คุณลักษณะ รุ่น ข้อมูลโดยรวม รายละเอียด ตัวเลือก

ส�าหรับ KRF6

หน้าแปลนยึดมอเตอร์

22
H

7

9

7

32

□42

31

21
8

31

4-3.4 
6.5  4

2-M3 

4-M4 

28

38
.1

+
0.

15
+

0.
05

2.5

10

12

47.14

□56.4

6

47
.1

4

2-3.4 

(PCD45, 90°)

3.5

10

12

42

28

30
H

7

640

4-M3 
2-3.4 

(PCD46, 90°)

28

3.5

10

12

30
H

7

42

4-M4 

640

2-3.4 

4-M4 

28

36
H

7

2.5

10

12

50

□60

2-3.4 

650

KRF6

AP

KRF6

AQ

KRF6

AR

KRF6

AT

KRF6

AU

KRF

●◇ ● A

หมายเหตุ) ส�าหรับขนาดของ A0 ให้ดูที่ หน้า 2-014



ข้อควรระวังในการใช้งาน

2-023

    การท�างาน

• ห้ามถอดประกอบตัวแอคชูเอเตอร์หรืออุปกรณ์ควบคุมโดยไม่จ�าเป็น เพราะอาจท�าให้มีวัสดุแปลกปลอมเข้าไปท�าให้ประสิทธิภาพ 

การท�างานลดลง

• ห้ามตีหรือท�าแอคชูเอเตอร์หรืออุปกรณ์ควบคุมตกหล่น เพราะอาจท�าให้เกิดความเสียหายต่ออุปกรณ์ ถ้าผลิตภัณฑ์เกิดการตกกระแทก 

หรือเกิดความเสียหาย ฟังก์ชันการท�างานภายในอาจจะลดลงแม้ว่าจะไม่มีความเสียหายภายนอกก็ตาม

 สภาพแวดล้อม

     สภาพแวดล้อมที่ไม่เหมาะสมอาจท�าให้เกิดความเสียหายต่อแอคชูเอเตอร์หรืออุปกรณ์ควบคุม สถานที่ที่เหมาะสมที่สุดในการใช้ผลิตภัณฑ์  

     มีดังต่อไปนี้

• แอคชูเอเตอร์: สถานที่ที่มีอุณหภูมิตั้งแต่ 0 ถึง 40°C และความชื้นสัมพัทธ์ 80% RH หรือต�า่กว่า (ไม่เย็นจัดหรือเกิดไอน�า้)

• สถานที่ปราศจากก๊าซที่มีฤทธิ์กัดกร่อนและก๊าซไวไฟ

• สถานที่ที่ปราศจากผงสื่อน�าไฟฟ้า (เช่น ผงเหล็ก) ฝุ่น ละอองน�า้มัน สารหล่อเย็น ความชื้น เกลือและตัวท�าละลายอินทรีย์

• สถานที่ที่ไม่สัมผัสกับแสงแดดโดยตรงและความร้อนจากการแผ่รังสี

• สถานที่ที่ปราศจากสนามไฟฟ้าและสนามแม่เหล็กก�าลังสูง

• สถานที่ที่แรงสั่นสะเทือนหรือแรงกระทบไม่สามารถส่งถึงอุปกรณ์

• สถานที่ที่สามารถเข้าถึงเพื่อการท�างานและการท�าความสะอาดได้ง่าย

 ข้อควรระวังเรื่องความปลอดภัย

• เมื่อตัวแอคชูเอเตอร์มีการเคลื่อนที่หรือก�าลังจะเกิดการเคลื่อนที่ ห้ามแตะต้องชิ้นส่วนใดๆ ที่มีการเคลื่อนท่ี ห้ามอยู่ใกล้ตัวแอคชูเอเตอร์ 

ขณะก�าลังเคลื่อนที่ี

• ก่อนท�าการติดตั้ง ปรับแต่ง ตรวจสอบหรือบ�ารุงรักษาเกี่ยวกับอุปกรณ์ต่อพ่วงที่เชื่อมต่อกัน ต้องตัดไฟฟ้าก่อนเสมอ นอกจากนี้ ต้องใช้

มาตรการป้องกันแก้ไขเพื่อป้องกันไม่ให้ผู้อื่นนอกเหนือจากผู้ควบคุมเครื่องไปท�าการเปิดไฟ

• ถ้ามคีนมากกว่าสองคนท�าการปฏบิตังิาน ให้ตรวจสอบล่วงหน้าในเรือ่งกระบวนการ เช่น ล�าดบังาน สญัลกัษณ์และความผดิปกตต่ิางๆ และมอบ

หมายบุคคลอื่นเพื่อตรวจสอบการปฏิบัติงาน

• ก่อนการปฏบิตังิาน โปรดอ่านอย่างละเอยีดและปฏบิตัติามหวัข้อ “ความปลอดภยั-การจดัการหุน่ยนต์อตุสาหกรรม” (JIS B8433) และ 

“กฎข้อบังคับเรื่องความปลอดภัยและสุขอนามัยอุตสาหกรรม” (กระทรวงสวัสดิการ แรงงาน และสาธารณสุข)

• การท�างานของแอคชเูอเตอร์ทีใ่ช้แรงบดิเกนิขดีจ�ากดัอาจท�าให้เกดิความเสยีหายของชิน้ส่วน โปรดยดึถอืตามพารามเิตอร์การตัง้ค่าขีดจ�ากัด

ของแรงบิด THK

• แม้จะมีการติดตั้งตัวหยุดภายในผลิตภัณฑ์ แต่ตัวหยุดนั้นท�าหน้าที่จ�ากัดระยะการเคลื่อนที่เท่านั้นและอาจเกิดความเสียหายได้ในกรณีที่เกิด

การปะทะอย่างรุนแรง

    การหล่อลื่น

• กรุณาเช็ดน�า้มันป้องกันสนิมก่อนเสมอและอัดจาระบีก่อนการใช้งานผลิตภัณฑ์

• เพือ่เพิม่ประสทิธภิาพการท�างานของแอคชเูอเตอร์ จ�าเป็นต้องมีการหล่อลืน่ การหล่อลืน่ทีไ่ม่เพยีงพออาจท�าให้เกิดการสกึกร่อนบนชิน้ส่วน

เคลื่อนที่และท�าให้อายุใช้งานลดลง

• ห้ามผสมสารหล่อลื่นกับสารที่มีคุณสมบัติทางกายภาพแตกต่างกัน

• กรุณาติดต่อ THK ถ้ามีการใช้สารหล่อลื่นชนิดพิเศษ

• เมื่อเลือกใช้น�้ามันหล่อลื่น ให้ติดต่อขอรายละเอียดจาก THK

• ช่วงเวลาในการบ�ารุงรักษาอัดจาระบีอาจจะต่างกันไปขึ้นอยู่กับสภาวะใช้งาน THK แนะน�าให้ก�าหนดช่วงเวลาอัดจาระบีตั้งแต่ก่อนเริ่ม 

ใช้งาน

    การเก็บรักษา

• เมื่อจะท�าการจัดเก็บแอคชูเอเตอร์ ให้เก็บในบรรจุภัณฑ์ที่ก�าหนดโดย THK และจัดเก็บในแนวนอนโดยหลีกเลี่ยงอุณหภูมิที่สูงเกินไป 

ต�่าเกินไป และมีความชื้นสูง



2-024



 ชุดอเนกประสงค์
รุ่น: US/USW 

USW

US

3-001



คุณลักษณะ 3-003

ข้อมูลโดยรวม 3-005

รหัสสินค้า 3-007

US
รายละเอียดพื้นฐานและขนาด 3-009

USW
รายละเอียดพื้นฐานและขนาด 

3-025

ตัวเลือก 3-049

  บทที ่3

3-002



ความเร็วสูง ความสามารถในการรับน�า้หนักสูง  
อายุการใช้งานนาน

ชุดแอคชูเอเตอร์
ชุดอเนกประสงค์

US/USW

บล็อค

ฝาครอบด้านบน

ฝาครอบด้านบน

ฝาครอบด้านบนของมอเตอร์
ฝาครอบด้านข้าง

โครง (ราง LM)

ฝาครอบด้านข้างมอเตอร์

หน้าแปลนยึดมอเตอร์

ฝาครอบ

กรณีที่เลือก GR: สีเทา

USW

US

ฝาครอบด้านบนของมอเตอร์

บล็อค

โครง

หน้าแปลนยึดมอเตอร์

ฝาครอบ

กรณีที่เลือก GR: สีเทา

ES
/E

C
KR

F
U

S/
U

SW
PC

T/
PC

3-003

ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก



Size range by model

69
.5

11
0 12

4

86

124

200

160

80

USW20

USW16

USW12
US8

US6

65

ช่วงขนาดตามรุ่น

อายุการใช้งานนาน

รุ่น US มีอายุการใช้งานประเมินที่ 20,000 กม. เมื่อใช้งานตามความสามารถในการรับน�า้หนักสูงสุด (10,000 กม. ส�าหรับ US6 และ 8)  

ซึ่งถือว่าเป็นระดับอายุการใช้งานสูงสุดในกลุ่มผลิตภัณฑ์ประเภทนี้ ทั้งอายุการใช้งานของตลับลูกปืน LM และบอลสกรูยังสามารถค�านวณได้จาก 

เงื่อนไขการใช้งาน

ด้วยเทคโนโลยีรังบังคับเม็ดของ THK: Caged Ball ในตลับลูกปืน LM รุ่น SRS (US6), SHW (US8) และรุ่น SHS (USW12, 16  

และ 20) ในการรับน�้าหนักและประคองการเคลื่อนที่แกนและกล่องจาระบี QZ ซึ่งช่วยปล่อยจาระบีในปริมาณที่เหมาะสมส�าหรับบอลสกรู

ท�าให้ชุด US/USW สามารถท�างานได้ยาวนานโดยไม่ต้องมีการบ�ารุงรักษา

การท�างานได้ยาวนานโดยไม่ต้องบ�ารุงรักษา

ด้วยการออกแบบโครงสร้างแอคชูเอเตอร์ที่สามารถติดตั้งเซ็นเซอร์รวมอยู่ในชุดแกนท�าให้ขนาดโดยรวมของแกนลดลง (ยกเว้น US6) 

ส�าหรับตัวเลือกเซ็นเซอร์อื่นๆ เซ็นเซอร์จะติดตั้งที่ด้านนอกของตัวแกน

ส�าหรับ US8: เซ็นเซอร์ 1 ตัว (ต�าแหน่งโฮม); USW12, 16 และ 20: เซ็นเซอร์ 3 ตัว (ต�าแหน่งโฮมและต�าแหน่งหัวท้าย)

โครงสร้างแบบอัจฉริยะ

ในแต่ละขนาด มบีอลสกรทูีม่ขีนาดลดีต่างกนัให้เลอืก ซึง่สามารถเลอืกใช้ตามความเรว็ทีต้่องการ

ความเร็วสูง

รุ่นนี้มีระยะการเคลื่อนที่ตั้งแต่สั้นสุด 100 มม. และมีระยะให้เลือกเพิ่มขึ้นทุกๆ 50 มม. จนถึงระยะเคลื่อนที่สูงสุดที่ 1,700 มม. และด้วย

ความหลากหลายของระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) ของบอลสกรูซึ่งจะช่วยให้ลูกค้าสามารถเลือกอุปกรณ์ที่ตรงกับความต้องการได้

มีความหลากหลายสามารถเลือกตามความต้องการของงาน

ส�าหรับชุดแกนมาตรฐาน ทั้งที่บล็อคและฐานแกนจะมีรูน�าร่องและมีรูเจาะแบบวงรีที่ฐานแกน รูเหล่านี้เพิ่มความสะดวกในการติดตั้งซึ่งช่วยให้

สามารถติดตั้งอุปกรณ์ได้อย่างง่ายดาย ส�าหรับรุ่น USW 12 ขึ้นไปสามารถเลือกประเภทรูยึดฐานแกนได้ทั้งจากบนลงล่าง หรือล่างขึ้นบนท�าให้

สะดวกและง่ายต่อการติดตั้งยิ่งขึ้น

ติดตั้งง่าย

คุณลักษณะ

3-004

ชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก
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ประเภทมอเตอร์แบบต่อพ่วงตรง

บอลสกรูและมอเตอร์ถูกเชื่อมต่อกันโดย Coupling แบบต่อโดยตรง

ประเภทมอเตอร์แบบพับ / คู่ขนาน

สามารถเลือกติดตั้งมอเตอร์แบบพับ / คู่ขนานเพื่อลดขนาดแนวแกน

รุ่น

ระยะเคลื่อนที่ต่อ 

การหมุน 1 รอบ (ลีด)  

[มม.]

ระยะเคลื่อนที่ 

[มม.]

ขนาด/ประเภท 

ของมอเตอร์ [W]

ความเร็วสูงสุด [มม./วินาที] *1 ส�าหรับระยะเคลื่อนที่แต่ละระยะ [มม.] 

ราย

ละเอียด

ระยะเคลื่อนที่ [มม.]

100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700

US6

 6

100 ถึง 900

 50
360 310 270 240 210 190 170

หน้า 

3-009

12 720 630 550 480 420 380 340

 6
100

360 310 270 240 210 190 170

12 720 630 550 480 420 380 340

US8

 5

100 ถึง 1100

100

300 270 240 210 190 170 150 140 130 120

หน้า 

3-017

10 600 540 480 420 380 340 310 280 250 230

20 1200 1090 960 850 760 680 610 560 510 470

30 1800 1600 1410 1250 1120 1000 910 820 750 690

10

150

600 540 480 420 380 340 310 280 250 230

20 1200 1090 960 850 760 680 610 560 510 470

30 1800 1600 1410 1250 1120 1000 910 820 750 690

USW12

 5

100 ถึง 1100 200

300 280 250 220 190 170 160 140 130 120 110

หน้า 

3-025

10 600 540 470 420 370 340 300 270 250 230 210

20 1200 1080 950 840 750 680 610 550 500 460 420

30 1800 1620 1430 1270 1130 1020 920 830 760 700 640

USW16

10

100 ถึง 1500 400

550 550 500 450 410 370 330 310 280 260 240 220 210 190 180 170 160
หน้า 

3-033
20 1100 1100 1070 960 870 790 720 660 600 560 510 480 440 410 390 360 340

40 2200 2200 2150 1930 1750 1580 1440 1320 1210 1120 1030 960 890 830 770 730 680

USW20
20

200 ถึง 1700 750
1100 1100 1040 930 840 770 700 640 590 540 500 470 430 400 380 350 330 310 290 280 260 หน้า 

3-04140 2200 2200 2080 1870 1690 1540 1400 1290 1180 1090 1010 940 870 810 760 710 670 630 590 560 530

*1   อิงตามความเร็วของมอเตอร์ที่ก�าหนด (3,300 นาท-ี1)
*2   ความสามารถในการรับน�้าหนัก ณ ความเร็วที่ก�าหนดและอัตราเร่ง อัตราลดความเร็วที่ 0.3G 

(ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด): 5 มม. ส�าหรับ W8, 0.2G ในแกนตั้งเท่านั้น)
*3   ขึ้นอยู่กับความเร็วมอเตอร์ (US8-USW12: 3,600 นาที-1, USW20: 3,300 นาท-ี1) และความเร็วในการหมุนรอบที่สามารถรับได้ของบอลสกรู 

ความเร็วของมอเตอร์จะขึ้นอยู่กับชุดคอนโทรลเลอร์ที่ใช้

รายการของรุ่น US/USW
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3-005

ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก



รุ่น

ระยะเคลื่อนที่ต่อ 

การหมุน 1 รอบ (ลีด)  

[มม.]

ระยะเคลื่อนที่ 

[มม.]

ขนาด/ประเภท 

ของมอเตอร์ [W]

ความเร็วสูงสุด [มม./วินาที] *1 ส�าหรับระยะเคลื่อนที่แต่ละระยะ [มม.] 

ราย

ละเอียด

ระยะเคลื่อนที่ [มม.]

100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700

US6

 6

100 ถึง 900

 50
360 310 270 240 210 190 170

หน้า 

3-009

12 720 630 550 480 420 380 340

 6
100

360 310 270 240 210 190 170

12 720 630 550 480 420 380 340

US8

 5

100 ถึง 1100

100

300 270 240 210 190 170 150 140 130 120

หน้า 

3-017

10 600 540 480 420 380 340 310 280 250 230

20 1200 1090 960 850 760 680 610 560 510 470

30 1800 1600 1410 1250 1120 1000 910 820 750 690

10

150

600 540 480 420 380 340 310 280 250 230

20 1200 1090 960 850 760 680 610 560 510 470

30 1800 1600 1410 1250 1120 1000 910 820 750 690

USW12

 5

100 ถึง 1100 200

300 280 250 220 190 170 160 140 130 120 110

หน้า 

3-025

10 600 540 470 420 370 340 300 270 250 230 210

20 1200 1080 950 840 750 680 610 550 500 460 420

30 1800 1620 1430 1270 1130 1020 920 830 760 700 640

USW16

10

100 ถึง 1500 400

550 550 500 450 410 370 330 310 280 260 240 220 210 190 180 170 160
หน้า 

3-033
20 1100 1100 1070 960 870 790 720 660 600 560 510 480 440 410 390 360 340

40 2200 2200 2150 1930 1750 1580 1440 1320 1210 1120 1030 960 890 830 770 730 680

USW20
20

200 ถึง 1700 750
1100 1100 1040 930 840 770 700 640 590 540 500 470 430 400 380 350 330 310 290 280 260 หน้า 

3-04140 2200 2200 2080 1870 1690 1540 1400 1290 1180 1090 1010 940 870 810 760 710 670 630 590 560 530

*1   อิงตามความเร็วของมอเตอร์ที่ก�าหนด (3,300 นาท-ี1)
*2   ความสามารถในการรับน�้าหนัก ณ ความเร็วที่ก�าหนดและอัตราเร่ง อัตราลดความเร็วที่ 0.3G 

(ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด): 5 มม. ส�าหรับ W8, 0.2G ในแกนตั้งเท่านั้น)
*3   ขึ้นอยู่กับความเร็วมอเตอร์ (US8-USW12: 3,600 นาที-1, USW20: 3,300 นาท-ี1) และความเร็วในการหมุนรอบที่สามารถรับได้ของบอลสกรู 

ความเร็วของมอเตอร์จะขึ้นอยู่กับชุดคอนโทรลเลอร์ที่ใช้
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3-006

ชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก



รุ่น
ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด) 
ระยะเคลื่อนที่ มี/ไม่มีมอเตอร์ เซ็นเซอร์

ต�าแหน่งติดตั้ง

เซ็นเซอร์

ประเภทรูยึดฐาน 

ส�าหรับติดตั้ง

หน้าแปลน 

ยึดมอเตอร์
ตัวเลือก

USW12RT - 05 - 0150 - 0 - 6 - SR - C - A - MR–GR
(1) (2) (3) (4) (5) (6) (7) (8) (9)

US6T  05: 5 มม. 0100: 100 มม. 0 : ไม่มีมอเตอร์ P ไม่มสีญัลกัษณ์: เมือ่เลอืก  

P, Q หรือ N
T: จากด้านใต้ของฐาน 
 (รูเจาะแบบเกลียว)

A ไม่มีสัญลักษณ์:  ฝาครอบสีแดง

US8T  06: 6 มม. 0150: 150 มม.
0B:  ไม่มีมอเตอร์  
 (พร้อมเบรก)

Q SR: ทางด้านขวาที ่ 
 เห็นได้จากด้าน A

C: จากด้านบนของฐาน 
 (ช่องดอกเจาะฝังหัวสกร)ู

B MR:  มอเตอร์แบบพับด้านขวา

USW12T 10: 10 มม. 0200: 200 มม.
1 :  มีมอเตอร์  
  (จัดเตรียมโดย THK)

N SL:  ทางด้านซ้ายที ่ 
 เห็นได้จากด้าน A

C ML:  มอเตอร์แบบพับด้านซ้าย

USW16T 12: 12 มม. ถึง 1B:  มีมอเตอร ์ 
 (จัดเตรียมโดย THK, 
 พร้อมเบรก)

6 GR:  เปลี่ยนสีฝาครอบเป็นสีเทา

USW20T 20: 20 มม. 1700: 1700 มม. E HG: อุปกรณ์ส�าหรับแขวน

US6RT 30: 30 มม. J

US8RT 40: 40 มม. M

USW12RT

USW16RT

USW20RT  

 รหัสสินค้า

SL SR

SL SR

A A

เมื่อเลือก 0 หรือ 0B:

ประเภทมอเตอร์แบบต่อพ่วงตรง: ไม่มี Coupling จัดเตรียมให้

ประเภทมอเตอร์แบบพับ / คู่ขนาน: ส่วนที่มีมาให้: รอกและสายพาน

เมื่อเลือก 1 หรือ 1B:

ประเภทมอเตอร์แบบต่อพ่วงตรง:  ส่วนที่ติดตั้งให้: มอเตอร์ Coupling สายเคเบิล สายเคเบิลส�าหรับ Encoder  

สายเบรกแม่เหล็กไฟฟ้า

ประเภทมอเตอร์แบบพับ / คู่ขนาน:  ส่วนที่ติดตั้งให้: มอเตอร์ รอก สายพาน 

ส่วนอุปกรณ์ที่มีมาให้ด้วย: สายไฟ สายเคเบิลส�าหรับ Encoder สายเบรกแม่เหล็ก

ไฟฟ้า

ลูกค้าสามารถเลือกมอเตอร์ Coupling และสายเคเบิลได้ตามต้องการ Coupling ที่สามารถใช้ได้;  

ดูที่หัวข้อ “Coupling ที่แนะน�า”

US6 : 0100 - 0900

US8 : 0100 - 1100

USW12: 0100 - 1100

USW16: 0100 - 1500

USW20: 0200 - 1700

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) ของ

บอลสกรูมีให้เลือกแตกต่างกันขึ้นอยู่กับรุ่น

ดังนี้
US6 : 06, 12
US8 : 05, 10, 20, 30
USW12: 05, 10, 20, 30
USW16: 10, 20, 40
USW20: 20, 40

ส�าหรับ US8 ทีม่กี�าลงัมอเตอร์ขนาด 150W  

ไม่สามารถใช้ร่วมกบัระยะเคลือ่นทีต่่อการหมนุ  

1 รอบ (ลดี) 5 มม.

R หมายถึง มอเตอร์

แบบพบัข้าง / คูข่นาน

ส�าหรับ US6 และ US8 

สามารถเลือกได้เฉพาะ 

“C” เท่านั้น

หมายเหตุ:   ส�าหรับ US6 ระยะ

เคลื่อนที่สูงสุดส�าหรับ

ประเภทแกนนอนและ 

แกนตัง้เท่ากบั 900 มม.  

ส�าหรบัประเภทตดิผนงั  

800 มม.
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3-007

ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

(5) เซ็นเซอร์ หน้า 3-049
(8) หน้าแปลนยึดมอเตอร์ หน้า 3-050

  หน้าส�าหรับค�าอธิบายโดยละเอียด



รุ่น
ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด) 
ระยะเคลื่อนที่ มี/ไม่มีมอเตอร์ เซ็นเซอร์

ต�าแหน่งติดตั้ง

เซ็นเซอร์

ประเภทรูยึดฐาน 

ส�าหรับติดตั้ง

หน้าแปลน 

ยึดมอเตอร์
ตัวเลือก

USW12RT - 05 - 0150 - 0 - 6 - SR - C - A - MR–GR
(1) (2) (3) (4) (5) (6) (7) (8) (9)

US6T  05: 5 มม. 0100: 100 มม. 0 : ไม่มีมอเตอร์ P ไม่มสีญัลกัษณ์: เมือ่เลอืก  

P, Q หรือ N
T: จากด้านใต้ของฐาน 
 (รูเจาะแบบเกลียว)

A ไม่มีสัญลักษณ:์  ฝาครอบสีแดง

US8T  06: 6 มม. 0150: 150 มม.
0B:  ไม่มีมอเตอร์  
 (พร้อมเบรก)

Q SR: ทางด้านขวาที่  
 เห็นได้จากด้าน A

C: จากด้านบนของฐาน 
 (ช่องดอกเจาะฝังหวัสกร)ู

B MR:  มอเตอร์แบบพับด้านขวา

USW12T 10: 10 มม. 0200: 200 มม.
1 :  มีมอเตอร์  
  (จัดเตรียมโดย THK)

N SL:  ทางด้านซ้ายที่  
 เห็นได้จากด้าน A

C ML:  มอเตอร์แบบพับด้านซ้าย

USW16T 12: 12 มม. ถึง 1B:  มีมอเตอร์  
 (จัดเตรียมโดย THK, 
 พร้อมเบรก)

6 GR:  เปลี่ยนสีฝาครอบเป็นสีเทา

USW20T 20: 20 มม. 1700: 1700 มม. E HG: อุปกรณ์ส�าหรับแขวน

US6RT 30: 30 มม. J

US8RT 40: 40 มม. M

USW12RT

USW16RT

USW20RT  

  ทิศทางที่พับ

สัญลักษณ์ตัวเลือก MR: มอเตอร์แบบ

พับด้านขวา

สัญลักษณ์ตัวเลือก ML: มอเตอร์แบบ

พับด้านซ้าย

เมื่อเลือก 0 หรือ 0B:

ประเภทมอเตอร์แบบต่อพ่วงตรง: ไม่มี Coupling จัดเตรียมให้

ประเภทมอเตอร์แบบพับ / คู่ขนาน: ส่วนที่มีมาให้: รอกและสายพาน

เมื่อเลือก 1 หรือ 1B:

ประเภทมอเตอร์แบบต่อพ่วงตรง:  ส่วนที่ติดตั้งให้: มอเตอร์ Coupling สายเคเบิล สายเคเบิลส�าหรับ Encoder  

สายเบรกแม่เหล็กไฟฟ้า

ประเภทมอเตอร์แบบพับ / คู่ขนาน:  ส่วนที่ติดตั้งให้: มอเตอร์ รอก สายพาน 

ส่วนอุปกรณ์ที่มีมาให้ด้วย: สายไฟ สายเคเบิลส�าหรับ Encoder สายเบรกแม่เหล็ก

ไฟฟ้า

ลูกค้าสามารถเลือกมอเตอร์ Coupling และสายเคเบิลได้ตามต้องการ Coupling ที่สามารถใช้ได้;  

ดูที่หัวข้อ “Coupling ที่แนะน�า”

ถ้าหากคุณเลือกมอเตอร์แบบพับ /  

คู่ขนานส�าหรับรุ่น (1) ให้เลือก MR 

หรือ ML

การเปลี่ยนสีฝาครอบ:

คุณสามารถเปลี่ยนสีของฝาครอบเป็น 

สีเทา อย่างไรก็ตาม ส�าหรับมอเตอร์แบบ 

พับ / คู่ขนาน การเปลี่ยนแปลงนี้ 

สามารถใช้ได้ส�าหรับฝาครอบที่อยู่ฝั่ง

ตรงข้ามมอเตอร์เท่านั้น

ไม่มีสัญลักษณ์: สีแดง

กรณีที่เลือก GR: สีเทา

ถ้าสินค้าไม่มีการระบุ GR ในรหัสสินค้า

ฝาครอบเสื้อจะเป็นสีแดง 

คุณสามารถเลือกอุปกรณ์ส�าหรับแขวน

เฉพาะเมือ่เลอืก USW12 USW16 หรือ 

USW20 เท่านั้น
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3-008

ชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก
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3-009

ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

 

รุ่น

ระยะเคลื่อนที่ 

ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด) 

ระยะเคลื่อนที่ มี/ไม่มีมอเตอร์ เซ็นเซอร์
ต�าแหน่งติดตั้ง 

เซ็นเซอร์

ประเภทรูยึดฐาน

ส�าหรับติดตั้ง

หน้าแปลน 

ยึดมอเตอร์
ตัวเลือก

US6T – 06 – 0150 – 0 – 6 – SR – C – A – GR

US6T 06:   6 มม. 0100: 100 มม. 0 : ไม่มีมอเตอร์ N ไม่มีสัญลักษณ์:  
 เมื่อเลือก N

C:  จากด้านบนของฐาน  

 (รูยึดน็อต)
A ไม่มีสัญลักษณ:์ ฝาครอบสีแดง

12: 12 มม. ถึง
0B:  ไม่มีมอเตอร์  
 (พร้อมเบรก)

6 SR GR: ฝาครอบสีเทา

0900: 900 มม.
1 :  มีมอเตอร์  
  (จัดเตรียมโดย THK)

E SL

1B:  มีมอเตอร ์(จัดเตรียม 
 โดย THK, พร้อมเบรก)

J

M

หมายเหตุ:  

 ส�าหรบั US6 ระยะเคลือ่นที่

สูงสุดส�าหรับประเภทแกน

นอนและแกนตัง้เท่ากบั  

900 มม. ส�าหรับประเภท

ติดผนัง 800 มม.

ขนาด/ประเภทของมอเตอร์ [W] 50 100

MB

MA

MC

ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์
ขณะคงที่

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.] 6 12 6 12

ความเร็วสูงสุด *1 [มม./วินาที] 300 600 300 600

ความสามารถ 
ในการรับน�้าหนัก 

สูงสุด *2 [กก.]

ค�านวณที่
อัตราเร่งและ 

อัตราลด
ความเร็ว

แกนนอน 0.3G 30 15 70 30

แกนตั้ง 0.3G 7 3 14 7

แรงดันที่ก�าหนด *3 [N] 134 67 268 134

แรงดันสูงสุด *4 [N] 402 201 795 398

แรงเบรก [N] 134 67 268 134

อายุการใช้งาน *5 [กม.] 10,000

ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที่ *6 [N·m] MA: 123, MB: 290, MC: 138

ความคลาดเคลื่อนในการวัดการจัดวางต�าแหน่งซ�้า [มม.] ±0.020

ระยะดีดกลับ [มม.] 0.05

*1 อิงตามความเร็วของมอเตอร์ที่ก�าหนด (3,000 นาที-1)
*2 ความสามารถในการรับน�า้หนักและความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับเงื่อนไขการใช้งาน
*3 ณ แรงบิดของมอเตอร์ที่ก�าหนดไว้
*4 ขึ้นอยู่กับแรงบิดมอเตอร์สูงสุดและความสามารถในการรับน�า้หนัก
*5  ณ เงื่อนไข:  

 ระยะเคลื่อนที่: 100 มม. 
 อัตราการเร่งและการลดความเร็ว: 0.3G 
 ความเร็วสูงสุด: ความเร็วสูงสุดหรือความเร็วที่มากสุดส�าหรับความยาวของระยะเคลื่อนท่ี และอัตราการเร่งและการลดความเร็ว 
 น�้าหนักที่ใช้: ที่ความสามารถในการรับน�้าหนักสูงสุด 
 ศูนย์กลางของแรงโน้มถ่วง: ศูนย์กลางพื้นผิวด้านบนของบล็อค

*6 ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที่สูงสุดตามมาตรฐานโมเมนต:์ MA และ MC: ต�าแหน่งด้านบนของบล็อค MB: ต�าแหน่งกึ่งกลางบล็อค

 

รหัสสินค้า

รายละเอียดพื้นฐาน

US6T มอเตอร์แบบต่อพ่วงตรง
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3-010

ชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

US6T

การติดตั้งในแนวนอน [มม.] การติดตั้งบนผนัง [มม.] การติดตั้งในแนวตั้ง [มม.]

ระยะเคลื่อนที่ 
ต่อการหมุน 1 รอบ  

(ลีด) [มม.]

น�้า
หนัก 
[กก.]

A B C
ระยะเคลื่อนที่ 

ต่อการหมุน 1 รอบ  
(ลีด) [มม.]

น�้า
หนัก 
[กก.]

A B C
ระยะเคลื่อนที่ 

ต่อการหมุน 1 รอบ  
(ลีด) [มม.]

น�้า
หนัก 
[กก.]

A C

6

17 730 210 230

6

7 460 410 1640

6

1 1550 1540

35 350 100 110 15 210 180 940 7 450 440

70 170 40 40 30 70 60 440 14 220 220

12

7 1110 470 420

12

7 410 410 1000

12

1 1440 1430

15 630 240 210 15 190 180 520 4 630 620

30 330 110 100 30 60 60 220 7 400 400

* ขึ้นอยู่กับอายุการใช้งานของตลับลูกปืน LM (10,000 กม.) และความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที่

   เงื่อนไขส�าหรับการค�านวณค่าดังกล่าวข้างต้น: 

 ระยะเคลื่อนที่: 100 มม. 

 อัตราการเร่งและการลดความเร็ว: 0.3G

 ความเร็วสูงสุด: ความเร็วสูงสุดหรือความเร็วที่มากสุดส�าหรับความยาวของระยะเคลื่อนที่ และอัตราการเร่งและการลดความเร็ว 

 น�้าหนักที่ใช้: ที่ความสามารถในการรับน�า้หนักสูงสุด

   A, B และ C แสดงถึงระยะห่างที่วัดจากจุดศูนย์กลางพื้นผิวด้านบนของบล็อค

รุ่น

ระยะเคลื่อนที่ 

ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด) 

ระยะเคลื่อนที่ มี/ไม่มีมอเตอร์ เซ็นเซอร์
ต�าแหน่งติดตั้ง 

เซ็นเซอร์

ประเภทรูยึดฐาน

ส�าหรับติดตั้ง

หน้าแปลน 

ยึดมอเตอร์
ตัวเลือก

US6T – 06 – 0150 – 0 – 6 – SR – C – A – GR

US6T 06:   6 มม. 0100: 100 มม. 0 : ไม่มีมอเตอร์ N ไม่มีสัญลักษณ:์  
 เมื่อเลือก N

C:  จากด้านบนของฐาน  

 (รูยึดน็อต)
A ไม่มีสัญลักษณ์: ฝาครอบสีแดง

12: 12 มม. ถึง
0B:  ไม่มีมอเตอร์  
 (พร้อมเบรก)

6 SR GR: ฝาครอบสีเทา

0900: 900 มม.
1 :  มีมอเตอร์  
  (จัดเตรียมโดย THK)

E SL

1B:  มีมอเตอร์ (จัดเตรียม 
 โดย THK, พร้อมเบรก)

J

M

CB

A

การใช้แบบแนวนอน

A C

การใช้แบบแนวตั้ง

A B

C การใช้แบบติดผนัง

 การอ้างอิงขนาดของชิ้นงานและน�า้หนักต่อประเภทการติดตั้ง*
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3-011

ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 
(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)

100 
(106)

150 
(156)

200 
(206)

250 
(256)

300 
(306)

350 
(356)

400 
(406)

450 
(456)

500 
(506)

550 
(556)

600 
(606)

650 
(656)

700 
(706)

750 
(756)

800 
(806)

850 
(856)

900 
(906)

ความเร็วสูงสุด *1*2 

[มม./วินาท]ี

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  
1 รอบ (ลีด): 6 มม.

360 360 310 270 240 210 190 170

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  
1 รอบ (ลีด): 12 มม.

720 720 630 550 480 420 380 340

ขนาด [มม.]

AL*3 480 (510) 530 (560) 580 (610) 630 (660) 680 (710) 730 (760) 780 (810) 830 (860) 880 (910) 930 (960) 980 (1010) 1030 (1060) 1080 (1110) 1130 (1160) 1180 (1210) 1230 (1260) 1280 (1310)

L1 287 337 387 437 487 537 587 637 687 737 787 837 887 937 987 1037 1087

L2 40 - 40 40 - 40 - - 40 - 40 40 - 40 - - 40

L3 101 151 201 251 301 351 401 451 501 551 601 651 701 751 801 851 901

C 160 240 240 320 400 400 480 560 560 640 640 720 800 800 880 960 960

จ�านวนรูยึดส�าหรับติดตั้ง n 4 4 5 6 6 7 7 8 9 9 10 11 11 12 12 13 14

น�้าหนัก [กก.] 3.0 3.2 3.4 3.6 3.8 4.1 4.3 4.5 4.7 4.9 5.1 5.3 5.5 5.7 5.9 6.2 6.4

*1  ความสามารถในการรับน�า้หนักและความเร็วสูงสุดจะผันแปรตามมอเตอร์ที่ใช้
*2 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้
*3 เมื่อติดตั้งมอเตอร์พร้อมเบรก ให้อ้างอิงค่าในวงเล็บ

จากพื้นผิว A

L3

  2-รูเจาะแบบวงรี ความลึก 6

ดู “รูเจาะแบบวงรี (รายละเอียด)”

23

2x2-M3 ความลึก 6 
(เชนเดียวกับดานตรงขาม)

2-φ5H7 ความลึก 6 (เจาะทะลุผานรูนำรอง)
13

46

42.5

56

15

L2

6

80

80

100

80

178

พรอมเบรก (208)
ระยะเคลื่อนที่

45 C

69.5

เปดได
259 32

2-φ4H7 ความลึก 8

65

25

57
±

0.
02

(คา
คว

าม
คล

าด
เคล

ื่อน
 φ

4)

8-M4 ความลึก 8

20

15.5

(3)* (3)*

AL

4

L1

B31.5
44

US6

* ระยะเคลื่อนที่ระหวางอุปกรณหยุดเชิงกล

2xn-4.5 เจาะทะลุผาน φ8 รูยึดน็อต 
ความลึก 4.5

 ขนาด

US6T มอเตอร์แบบต่อพ่วงตรง
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3-012

ชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 
(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)

100 
(106)

150 
(156)

200 
(206)

250 
(256)

300 
(306)

350 
(356)

400 
(406)

450 
(456)

500 
(506)

550 
(556)

600 
(606)

650 
(656)

700 
(706)

750 
(756)

800 
(806)

850 
(856)

900 
(906)

ความเร็วสูงสุด *1*2 

[มม./วินาท]ี

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  
1 รอบ (ลีด): 6 มม.

360 360 310 270 240 210 190 170

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  
1 รอบ (ลีด): 12 มม.

720 720 630 550 480 420 380 340

ขนาด [มม.]

AL*3 480 (510) 530 (560) 580 (610) 630 (660) 680 (710) 730 (760) 780 (810) 830 (860) 880 (910) 930 (960) 980 (1010) 1030 (1060) 1080 (1110) 1130 (1160) 1180 (1210) 1230 (1260) 1280 (1310)

L1 287 337 387 437 487 537 587 637 687 737 787 837 887 937 987 1037 1087

L2 40 - 40 40 - 40 - - 40 - 40 40 - 40 - - 40

L3 101 151 201 251 301 351 401 451 501 551 601 651 701 751 801 851 901

C 160 240 240 320 400 400 480 560 560 640 640 720 800 800 880 960 960

จ�านวนรูยึดส�าหรับติดตั้ง n 4 4 5 6 6 7 7 8 9 9 10 11 11 12 12 13 14

น�้าหนัก [กก.] 3.0 3.2 3.4 3.6 3.8 4.1 4.3 4.5 4.7 4.9 5.1 5.3 5.5 5.7 5.9 6.2 6.4

*1  ความสามารถในการรับน�้าหนักและความเร็วสูงสุดจะผันแปรตามมอเตอร์ที่ใช้
*2 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้
*3 เมื่อติดตั้งมอเตอร์พร้อมเบรก ให้อ้างอิงค่าในวงเล็บ

E

มุมมองดานลูกศร E หนาแปลนยึดมอเตอร (รายละเอียด) (สัญลักษณ: A)

มุมมองดานลูกศร F หนาแปลนยึดมอเตอร (รายละเอียด) (สัญลักษณ: B)

สวน B (รายละเอียด)

A

1 1

5H
7R2.5

1429.5

�40

45°

PCD46
2-M4 ความลึก 8

φ8
h74

φ3
0H

7

5

9.
5

97.5

พรอมเบรก (127.5)

6

3.41
2.

5

F
PCD45

45°

42

3.5

φ8
h7

35.5 14

40

4-M3 ความลึก 5.5

φ2
6

φ3
0H

7

91.5

พรอมเบรก (121.5)

ดูหนา 48, “หนาแปลนยึดมอเตอร” สำหรับรายการมอเตอรที่สามารถใชงานได

รูเจาะแบบวงรี (รายละเอียด)รูยึดน็อตบนฐาน (รายละเอียด)

 รายละเอียด

US6T
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3-013

ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

 

รุ่น

ระยะเคลื่อนที่ 

ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด) 

ระยะเคลื่อนที่ มี/ไม่มีมอเตอร์ เซ็นเซอร์
ต�าแหน่งติดตั้ง 

เซ็นเซอร์

ประเภทรูยึดฐาน

ส�าหรับติดตั้ง

หน้าแปลน 

ยึดมอเตอร์
ตัวเลือก

US6RT – 06 – 0150 – 0 – 6 – SL – C – A – MR–GR

US6RT 06:   6 มม. 0100: 100 มม. 0 : ไม่มีมอเตอร์ N
ไม่มีสัญลักษณ์:  

เมื่อเลือก N

C:  จากด้านบน 

 ของฐาน (รูยึดน็อต)
A MR:  มอเตอร์แบบพับ 

 ด้านขวา

12: 12 มม. ถึง
0B:  ไม่มีมอเตอร์  
 (พร้อมเบรก)

6 SR B ML:  มอเตอร์แบบพับ 
 ด้านซ้าย

0900: 900 มม.
1 :  มีมอเตอร์  
  (จัดเตรียมโดย THK)

E SL GR: ฝาครอบสีเทา

1B:  มีมอเตอร ์(จัดเตรียม 
 โดย THK, พร้อมเบรก)

J

M

ขนาด/ประเภทของมอเตอร์ [W] 50 100

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.] 6 12 6 12

ความเร็วสูงสุด *1 [มม./วินาท]ี 300 600 300 600

ความสามารถ 
ในการรับน�้าหนัก 

สูงสุด *2 [กก.]

ค�านวณที่
อัตราเร่งและ 

อัตราลด
ความเร็ว

แกนนอน 0.3G 30 15 70 30

แกนตั้ง 0.3G 7 3 14 7

แรงดันที่ก�าหนด *3 [N] 134 67 268 134

แรงดันสูงสุด *4 [N] 402 201 795 398

แรงเบรก [N] 134 67 268 134

อายุการใช้งาน *5 [กม.] 10,000

ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที ่*6 [N·m] MA: 123, MB: 290, MC: 138

ความคลาดเคลื่อนในการวัดการจัดวางต�าแหน่งซ�้า [มม.] ±0.020

ระยะดีดกลับ [มม.] 0.05

*1 อิงตามความเร็วของมอเตอร์ที่ก�าหนด (3,000 นาที-1)
*2 ความสามารถในการรับน�า้หนักและความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับเงื่อนไขการใช้งาน
*3 ณ แรงบิดของมอเตอร์ที่ก�าหนดไว้
*4 ขึ้นอยู่กับแรงบิดมอเตอร์สูงสุดและความสามารถในการรับน�า้หนัก
*5  ณ เงื่อนไข:  

 ระยะเคลื่อนที่: 100 มม. 

 อัตราการเร่งและการลดความเร็ว: 0.3G 

 ความเร็วสูงสุด: ความเร็วสูงสุดหรือความเร็วที่มากสุดส�าหรับความยาวของระยะเคลื่อนที่ และอัตราการเร่งและการลดความเร็ว

 น�า้หนักที่ใช้: ที่ความสามารถในการรับน�า้หนักสูงสุด

 ศูนย์กลางของแรงโน้มถ่วง: ศูนย์กลางพื้นผิวด้านบนของบล็อค
*6 ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที่สูงสุดตามมาตรฐานโมเมนต:์ MA และ MC: ต�าแหน่งด้านบนของบล็อค MB: ต�าแหน่งกึ่งกลางบล็อค

 

รหัสสินค้า

รายละเอียดพื้นฐาน

US6RT มอเตอร์แบบพับ / คู่ขนาน

หมายเหตุ:  ส�าหรบั US6 ระยะ

เคลือ่นทีสู่งสุด

ส�าหรับประเภท 

แกนนอนและแกน

ตัง้เท่ากบั 900 มม. 

ส�าหรับประเภทติด

ผนัง 800 มม.

MB

MA

MC

ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์
ขณะคงที่
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3-014

ชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

การติดตั้งในแนวนอน [มม.] การติดตั้งบนผนัง [มม.] การติดตั้งในแนวตั้ง [มม.]

ระยะเคลื่อนที่ 
ต่อการหมุน 1 รอบ  

(ลีด) [มม.]

น�้า

หนัก 

[กก.]

A B C
ระยะเคลื่อนที่ 

ต่อการหมุน 1 รอบ  
(ลีด) [มม.]

น�้า

หนัก 

[กก.]

A B C
ระยะเคลื่อนที่ 

ต่อการหมุน 1 รอบ  
(ลีด) [มม.]

น�้า

หนัก 

[กก.]

A C

6

17 730 210 230

6

7 460 410 1640

6

1 1550 1540

35 350 100 110 15 210 180 940 7 450 440

70 170 40 40 30 70 60 440 14 220 220

12

7 1110 470 420

12

7 410 410 1000

12

1 1440 1430

15 630 240 210 15 190 180 520 4 630 620

30 330 110 100 30 60 60 220 7 400 400

* ขึ้นอยู่กับอายุการใช้งานของตลับลูกปืน LM (10,000 กม.) และความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที่

  เงื่อนไขส�าหรับการค�านวณค่าดังกล่าวข้างต้น:  

 ระยะเคลื่อนที่: 100 มม. 

 อัตราการเร่งและการลดความเร็ว: 0.3G

 ความเร็วสูงสุด: ความเร็วสูงสุดหรือความเร็วที่มากสุดส�าหรับความยาวของระยะเคลื่อนท่ี และอัตราการเร่งและการลดความเร็ว 

 น�้าหนักที่ใช้: ที่ความสามารถในการรับน�้าหนักสูงสุด

  A, B และ C แสดงถึงระยะห่างที่วัดจากจุดศูนย์กลางพื้นผิวด้านบนของบล็อค

รุ่น

ระยะเคลื่อนที่ 

ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด) 

ระยะเคลื่อนที่ มี/ไม่มีมอเตอร์ เซ็นเซอร์
ต�าแหน่งติดตั้ง 

เซ็นเซอร์

ประเภทรูยึดฐาน

ส�าหรับติดตั้ง

หน้าแปลน 

ยึดมอเตอร์
ตัวเลือก

US6RT – 06 – 0150 – 0 – 6 – SL – C – A – MR–GR

US6RT 06:   6 มม. 0100: 100 มม. 0 : ไม่มีมอเตอร์ N
ไม่มีสัญลักษณ์:  

เมื่อเลือก N

C:  จากด้านบน 

 ของฐาน (รูยึดน็อต)
A MR:  มอเตอร์แบบพับ 

 ด้านขวา

12: 12 มม. ถึง
0B:  ไม่มีมอเตอร์  
 (พร้อมเบรก)

6 SR B ML:  มอเตอร์แบบพับ 
 ด้านซ้าย

0900: 900 มม.
1 :  มีมอเตอร์  
  (จัดเตรียมโดย THK)

E SL GR: ฝาครอบสีเทา

1B:  มีมอเตอร์ (จัดเตรียม 
 โดย THK, พร้อมเบรก)

J

M

CB

A

การใช้แบบแนวนอน

A C

การใช้แบบแนวตั้ง

A B

C การใช้แบบติดผนัง

 

หมายเหตุ:   ถ้าสินค้าไม่มีการระบุ  

GR ในรหัสสินค้า 
ฝาครอบเสื้อจะเป็น 
สีแดง

การอ้างอิงขนาดของชิ้นงานและน�า้หนักต่อประเภทการติดตั้ง*

US6RT
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3-015

ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 
(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)

100 
(106)

150 
(156)

200 
(206)

250 
(256)

300 
(306)

350 
(356)

400 
(406)

450 
(456)

500 
(506)

550 
(556)

600 
(606)

650 
(656)

700 
(706)

750 
(756)

800 
(806)

850 
(856)

900 
(906)

ความเร็วสูงสุด *1 *2

 [มม./วินาท]ี

ระยะเคลื่อนที่ต่อ 
การหมุน 1 รอบ (ลีด):  

6 มม.

360 360 310 270 240 210 190 170

ระยะเคลื่อนที่ต่อ 
การหมุน 1 รอบ (ลีด): 

12 มม.

720 720 630 550 480 420 380 340

ขนาด [มม.]

AL 337 387 437 487 537 587 637 687 737 787 837 887 937 987 1037 1087 1137

L1 287 337 387 437 487 537 587 637 687 737 787 837 887 937 987 1037 1087

L2 40 - 40 40 - 40 - - 40 - 40 40 - 40 - - 40

L3 101 151 201 251 301 351 401 451 501 551 601 651 701 751 801 851 901

C 160 240 240 320 400 400 480 560 560 640 640 720 800 800 880 960 960

จ�านวนรูยึดส�าหรับติดตั้ง n 4 4 5 6 6 7 7 8 9 9 10 11 11 12 12 13 14

น�้าหนัก [กก.] 3.0 3.2 3.4 3.6 3.8 4.0 4.2 4.4 4.7 4.9 5.1 5.3 5.5 5.7 5.9 6.1 6.3

*1  ความสามารถในการรับน�้าหนักและความเร็วสูงสุดจะผันแปรตามมอเตอร์ที่ใช้
*2 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้

 

(คา
คว

าม
คล

าด
เคล

ื่อน
 φ4

)

34

จากพื้นผิว A

57
±

0.
02

 

9 25 32 25 

4 

2-φ4H7 ความลึก 8
8-M4 ความลึก 8

56 ระยะเคลื่อนที่ 81
15 42.5 

6 

100 

2x2-M3 ความลึก 6

(เชนเดียวกับดานตรงขาม)

(1
31

.8
)

(7
0)

(ระ
ยะ

หา
งร

ะห
วา

งแ
กน

เพล
า) 

 

7 35 

12
8 

(1
.9

)
(1

.9
)

80 

40
 

15 

23
 

80 L380 13 

L2C 45 

2-รูเจาะแบบวงรี ความลึก 6
ดู “รูเจาะแบบวงรี (รายละเอียด)”

2xn-4.5 เจาะทะลุผาน φ8 รูยึดน็อต ความลึก 4.5

L1

AL 

B

เปดได 

31.5 
44

62
 

65
 

69.5 

2 

* ระยะเคลื่อนที่ระหวางอุปกรณหยุดเชิงกล

(3)* (3)*

2-φ5H7 ความลึก 6 
(เจาะทะลุผานรูนำรอง)

ขนาด

US6RT มอเตอร์แบบพับ / คู่ขนาน
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3-016

ชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 
(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)

100 
(106)

150 
(156)

200 
(206)

250 
(256)

300 
(306)

350 
(356)

400 
(406)

450 
(456)

500 
(506)

550 
(556)

600 
(606)

650 
(656)

700 
(706)

750 
(756)

800 
(806)

850 
(856)

900 
(906)

ความเร็วสูงสุด *1 *2

 [มม./วินาท]ี

ระยะเคลื่อนที่ต่อ 
การหมุน 1 รอบ (ลีด):  

6 มม.

360 360 310 270 240 210 190 170

ระยะเคลื่อนที่ต่อ 
การหมุน 1 รอบ (ลีด): 

12 มม.

720 720 630 550 480 420 380 340

ขนาด [มม.]

AL 337 387 437 487 537 587 637 687 737 787 837 887 937 987 1037 1087 1137

L1 287 337 387 437 487 537 587 637 687 737 787 837 887 937 987 1037 1087

L2 40 - 40 40 - 40 - - 40 - 40 40 - 40 - - 40

L3 101 151 201 251 301 351 401 451 501 551 601 651 701 751 801 851 901

C 160 240 240 320 400 400 480 560 560 640 640 720 800 800 880 960 960

จ�านวนรูยึดส�าหรับติดตั้ง n 4 4 5 6 6 7 7 8 9 9 10 11 11 12 12 13 14

น�้าหนัก [กก.] 3.0 3.2 3.4 3.6 3.8 4.0 4.2 4.4 4.7 4.9 5.1 5.3 5.5 5.7 5.9 6.1 6.3

*1  ความสามารถในการรับน�้าหนักและความเร็วสูงสุดจะผันแปรตามมอเตอร์ที่ใช้
*2 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้

รูเจาะแบบวงรี (รายละเอียด)

หนาแปลนยึดมอเตอร (รายละเอียด) (สัญลักษณ: A, B)

สวน B (รายละเอียด)รูยึดน็อตบนฐาน (รายละเอียด)

A

φ3
2 

53 

4-a เจาะทะลุผาน

PCD 

43
 

19 6.6 

φ8
H

7

R2.5 

5H
7

1 1 
6 

3.4 

45° 

1 

3 
M3 เจาะทะลุผาน

5

9.
5 

2.
5 

ดูหนา 48, “หนาแปลนยึดมอเตอร” สำหรับรายการมอเตอรที่สามารถใชงานได

รูเจาะแบบวงรี (รายละเอียด)

หนาแปลนยึดมอเตอร (รายละเอียด) (สัญลักษณ: A, B)

สวน B (รายละเอียด)รูยึดน็อตบนฐาน (รายละเอียด)

A

φ3
2 

53 

4-a เจาะทะลุผาน

PCD 

43
 

19 6.6 

φ8
H

7

R2.5 

5H
7

1 1 
6 

3.4 

45° 

1 

3 
M3 เจาะทะลุผาน

5

9.
5 

2.
5 

ดูหนา 48, “หนาแปลนยึดมอเตอร” สำหรับรายการมอเตอรที่สามารถใชงานได

สัญลักษณ์ a PCD

A M4 46

B M3 45

 [มม.]

 รายละเอียด

รายละเอียดของหน้าแปลนยึดมอเตอร์

US6RT
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3-017

ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

รุ่น

ระยะเคลื่อนที่ 

ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด) 

ระยะเคลื่อนที่ มี/ไม่มีมอเตอร์ เซ็นเซอร์
ต�าแหน่งติดตั้ง 

เซ็นเซอร์ 

ประเภทรูยึดฐาน 

ส�าหรับติดตั้ง

หน้าแปลน 

ยึดมอเตอร์
ตัวเลือก

US8T – 05 – 0150 – 0 – 6 – SR – C – A – GR

US8T 05:    5 มม. 0100:   100 มม. 0 : ไม่มีมอเตอร์ P ไม่มีสัญลักษณ์: เมื่อเลือก 
P, Q หรือ N

C:  จากด้านบนของฐาน  
 (รูยึดน็อต)

A ไม่มีสัญลักษณ์: ฝาครอบสีแดง

10: 10 มม. ถึง
0B:  ไม่มีมอเตอร์  
 (พร้อมเบรก)

Q SR B GR: ฝาครอบสีเทา

20: 20 มม. 1100: 1100 มม.
1 :  มีมอเตอร์  
  (จัดเตรียมโดย THK)

N SL

30: 30 มม.
1B:  มีมอเตอร ์(จัดเตรียม 
 โดย THK, พร้อมเบรก)

6

E

J

M

ขนาด/ประเภทของมอเตอร์ [W] 100 150

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.] 5 10 20 30 10 20 30

ความเร็วสูงสุด *1 [มม./วินาท]ี 250 500 1000 1500 500 1000 1500

ความสามารถ 
ในการรับน�้าหนัก 

สูงสุด *2 [กก.]

ค�านวณที่
อัตราเร่งและ 

อัตราลด
ความเร็ว

แกนนอน 0.3G 80 40 20 8 60 30 12

แกนตั้ง 0.3G 16*3 8 4 2 12 6 3

แรงดันที่ก�าหนด *4 [N] 322 161 80 54 240 120 80

แรงดันสูงสุด *5 [N] 955 478 239 159 719 359 240

แรงเบรก [N] 322 161 80 54 161 80 54

อายุการใช้งาน *6 [กม.] 10,000

ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที ่*7 [N·m] MA: 287, MB: 235, MC: 226

ความคลาดเคลื่อนในการวัดการจัดวางต�าแหน่งซ�้า [มม.] ±0.020

ระยะดีดกลับ [มม.] 0.05

*1 อิงตามความเร็วของมอเตอร์ที่ก�าหนด (3,000 นาท-ี1)
*2 ความสามารถในการรับน�า้หนักและความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับเงื่อนไขการใช้งาน
*3 เมื่อการเร่งและการลดความเร็วเท่ากับ 0.2G
*4 ณ แรงบิดมอเตอร์ที่ก�าหนดไว้
*5 ขึ้นอยู่กับแรงบิดมอเตอร์สูงสุดและความสามารถในการรับน�า้หนัก
*6  ณ เงื่อนไข:  

 ระยะเคลื่อนที่: 100 มม. 

 อัตราการเร่งและการลดความเร็ว: 0.3G (ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) ของบอลสกร ู5 มม. 0.2G แนวตั้งเท่านั้น) 

 ความเร็วสูงสุด: ความเร็วสูงสุดหรือความเร็วที่มากสุดส�าหรับความยาวของระยะเคลื่อนที่ และอัตราการเร่งและการลดความเร็ว 

 น�้าหนักที่ใช้: ที่ความสามารถในการรับน�า้หนักสูงสุด

 ศูนย์กลางของแรงโน้มถ่วง: ศูนย์กลางพื้นผิวด้านบนของบล็อค
*7 ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที่สูงสุดตามมาตรฐานโมเมนต:์ MA และ MC: ต�าแหน่งด้านบนของบล็อค MB: ต�าแหน่งกึ่งกลางบล็อค

 รหัสสินค้า

 รายละเอียดพื้นฐาน

US8T มอเตอร์แบบต่อพ่วงตรง

MB

MA

MC

ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์
ขณะคงที่
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3-018

ชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

รุ่น

ระยะเคลื่อนที่ 

ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด) 

ระยะเคลื่อนที่ มี/ไม่มีมอเตอร์ เซ็นเซอร์
ต�าแหน่งติดตั้ง 

เซ็นเซอร์ 

ประเภทรูยึดฐาน 

ส�าหรับติดตั้ง

หน้าแปลน 

ยึดมอเตอร์
ตัวเลือก

US8T – 05 – 0150 – 0 – 6 – SR – C – A – GR

US8T 05:    5 มม. 0100:   100 มม. 0 : ไม่มีมอเตอร์ P ไม่มีสัญลักษณ:์ เมื่อเลือก 
P, Q หรือ N

C:  จากด้านบนของฐาน  
 (รูยึดน็อต)

A ไม่มีสัญลักษณ:์ ฝาครอบสีแดง

10: 10 มม. ถึง
0B:  ไม่มีมอเตอร์  
 (พร้อมเบรก)

Q SR B GR: ฝาครอบสีเทา

20: 20 มม. 1100: 1100 มม.
1 :  มีมอเตอร์  
  (จัดเตรียมโดย THK)

N SL

30: 30 มม.
1B:  มีมอเตอร์ (จัดเตรียม 
 โดย THK, พร้อมเบรก)

6

E

J

M

การติดตั้งในแนวนอน [มม.] การติดตั้งบนผนัง [มม.] การติดตั้งในแนวตั้ง [มม.]

ระยะเคลื่อนที่ 
ต่อการหมุน 1 รอบ  

(ลีด) [มม.]

น�้าหนัก 
[กก.]

A B C
ระยะเคลื่อนที่ 

ต่อการหมุน 1 รอบ  
(ลีด) [มม.]

น�้าหนัก 
[กก.]

A B C
ระยะเคลื่อนที่ 

ต่อการหมุน 1 รอบ  
(ลีด) [มม.]

น�้าหนัก 
[กก.]

A C

5

20 1610 370 340

5

20 280 310 1410

5

4 1190 1180

40 970 190 170 40 120 120 750 8 760 750

80 520 80 70 80 20 20 250 16 440 430

10

20 1190 370 310

10

20 280 310 1010

10

4 1150 1140

40 680 190 150 40 120 120 510 8 720 720

60 340 120 100 60 50 60 290 12 530 520

20

10 1860 660 560

20

10 550 590 1690

20

2 1690 1680

20 1190 370 310 20 280 310 1010 4 1150 1140

30 870 190 210 30 170 190 700 6 890 880

30

4 2000 1220 1070

30

4 1080 1150 2000

30

1 2000 2000

8 2000 780 670 8 660 710 1940 2 1690 1680

12 1670 570 490 12 470 510 1490 3 1360 1350

* ขึ้นอยู่กับอายุการใช้งานของตลับลูกปืน LM (10,000 กม.) และความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที่

   เงื่อนไขส�าหรับการค�านวณค่าดังกล่าวข้างต้น:  

 ระยะเคลื่อนที่: 100 มม. 

 อัตราการเร่งและการลดความเร็ว: 0.3G

 ความเร็วสูงสุด: ความเร็วสูงสุดหรือความเร็วที่มากสุดส�าหรับความยาวของระยะเคลื่อนที่ และอัตราการเร่งและการลดความเร็ว 

 น�้าหนักที่ใช้: ที่ความสามารถในการรับน�า้หนักสูงสุด

   A, B และ C แสดงถึงระยะห่างที่วัดจากจุดศูนย์กลางพื้นผิวด้านบนของบล็อค

CB

A

การใช้แบบแนวนอน

A C

การใช้แบบแนวตั้ง

A B

C การใช้แบบติดผนัง

 การอ้างอิงขนาดของชิ้นงานและน�้าหนักต่อประเภทการติดตั้ง*

US8T

หมายเหตุ:   ถ้าสินค้าไม่มีการระบุ  

GR ในรหัสสินค้า 
ฝาครอบเสื้อจะเป็น 
สีแดง
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3-019

ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 
(ระยะเคลือ่นทีร่ะหว่างอปุกรณ์หยดุเชงิกล)

100 
(120)

150 
(170)

200 
(220)

250 
(270)

300 
(320)

350 
(370)

400 
(420)

450 
(470)

500 
(520)

550 
(570)

600 
(620)

650 
(670)

700 
(720)

750 
(770)

800 
(820)

850 
(870)

900 
(920)

950 
(970)

1000 
(1020)

1050 
(1070)

1100 
(1120)

ความเร็ว 

สูงสุด *1 *2

[มม./วินาที]

ระยะ

เคลื่อนที่ต่อ

การหมุน  

1 รอบ (ลีด) 

5 มม. 300 300 270 240 210 190 170 150 140 130 120

10 มม. 600 600 540 480 420 380 340 310 280 250 230

20 มม. 1200 1200 1090 960 850 760 680 610 560 510 470

30 มม. 1800 1800 1600 1410 1250 1120 1000 910 820 750 690

ขนาด [มม.]

AL*3 540 (570) 590 (620) 640 (670) 690 (720) 740 (770) 790 (820) 840 (870) 890 (920) 940 (970) 990 (1020) 1040 (1070) 1090 (1120) 1140 (1170) 1190 (1220) 1240 (1270) 1290 (1320) 1340 (1370) 1390 (1420) 1440 (1470) 1490 (1520) 1540 (1570)

L1 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350

L2 55 50 45 40 35 60 55 50 45 40 35 60 55 50 45 40 35 60 55 50 45

L3 163 213 263 313 363 413 463 513 563 613 663 713 763 813 863 913 963 1013 1063 1113 1163

C 240 300 360 420 480 480 540 600 660 720 780 780 840 900 960 1020 1080 1080 1140 1200 1260

จ�านวนรูยึด

ส�าหรับติดตั้ง
n 5 6 7 8 9 9 10 11 12 13 14 14 15 16 17 18 19 19 20 21 22

น�้าหนัก [กก.] 5.6 5.8 6.1 6.4 6.7 7 7.3 7.6 7.8 8.1 8.4 8.6 8.9 9.1 9.4 9.6 9.9 10.2 10.4 10.7 10.9

*1  ความสามารถในการรับน�า้หนักและความเร็วสูงสุดจะผันแปรตามมอเตอร์ที่ใช้
*2 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้
*3 เมื่อติดตั้งมอเตอร์พร้อมเบรก ให้อ้างอิงค่าในวงเล็บ

จากพื้นผิว A

ดู “รูเจาะแบบวงรี (รายละเอียด)”
2–รูเจาะแบบวงรี ความลึก 11

2–φ5H7 ความลึก 11

(เจาะทะลุผานรูนำรอง)

2×2–M3 ความลึก 6
(เชนเดียวกับดานตรงขาม)

8–M6 ความลึก 12
2–φ5H7 ความลึก 10

70
±

0.
02

(คา
คว

าม
คล

าด
เคล

ื่อน
 φ

5)

15

35

42

10 3550

AL

L2 C

L1

140

5

62.5 (10)*(10)*
52

80L38013.5

15

      175
พรอมเบรก (205)

73

60

80

20

24

* ระยะเคลื่อนที่ระหวางอุปกรณหยุดเชิงกล

2xn–4.5 เจาะทะลุผาน φ7.5 
รูยึดน็อต ความลึก 5.3

เปดได

ระยะเคลื่อนที่

15.5
69.5

B19.5
44.5

5

 ขนาด

US8T มอเตอร์แบบต่อพ่วงตรง
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3-020

ชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 
(ระยะเคลือ่นท่ีระหว่างอุปกรณ์หยุดเชงิกล)

100 
(120)

150 
(170)

200 
(220)

250 
(270)

300 
(320)

350 
(370)

400 
(420)

450 
(470)

500 
(520)

550 
(570)

600 
(620)

650 
(670)

700 
(720)

750 
(770)

800 
(820)

850 
(870)

900 
(920)

950 
(970)

1000 
(1020)

1050 
(1070)

1100 
(1120)

ความเร็ว 

สูงสุด *1 *2

[มม./วินาที]

ระยะ

เคลื่อนที่ต่อ

การหมุน  

1 รอบ (ลีด) 

5 มม. 300 300 270 240 210 190 170 150 140 130 120

10 มม. 600 600 540 480 420 380 340 310 280 250 230

20 มม. 1200 1200 1090 960 850 760 680 610 560 510 470

30 มม. 1800 1800 1600 1410 1250 1120 1000 910 820 750 690

ขนาด [มม.]

AL*3 540 (570) 590 (620) 640 (670) 690 (720) 740 (770) 790 (820) 840 (870) 890 (920) 940 (970) 990 (1020) 1040 (1070) 1090 (1120) 1140 (1170) 1190 (1220) 1240 (1270) 1290 (1320) 1340 (1370) 1390 (1420) 1440 (1470) 1490 (1520) 1540 (1570)

L1 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350

L2 55 50 45 40 35 60 55 50 45 40 35 60 55 50 45 40 35 60 55 50 45

L3 163 213 263 313 363 413 463 513 563 613 663 713 763 813 863 913 963 1013 1063 1113 1163

C 240 300 360 420 480 480 540 600 660 720 780 780 840 900 960 1020 1080 1080 1140 1200 1260

จ�านวนรูยึด

ส�าหรับติดตั้ง
n 5 6 7 8 9 9 10 11 12 13 14 14 15 16 17 18 19 19 20 21 22

น�้าหนัก [กก.] 5.6 5.8 6.1 6.4 6.7 7 7.3 7.6 7.8 8.1 8.4 8.6 8.9 9.1 9.4 9.6 9.9 10.2 10.4 10.7 10.9

*1  ความสามารถในการรับน�้าหนักและความเร็วสูงสุดจะผันแปรตามมอเตอร์ที่ใช้
*2 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้
*3 เมื่อติดตั้งมอเตอร์พร้อมเบรก ให้อ้างอิงค่าในวงเล็บ

E

มุมมองดานลูกศร E

หนาแปลนยึดมอเตอร

หนาแปลนยึดมอเตอร

1229

φ1
0h

7

φ2
8

φ3
0H

7

4

99

พรอมเบรก (129)

หนาแปลนยึดมอเตอร (รายละเอียด) (สัญลักษณ: A)

มุมมองดานลูกศร F หนาแปลนยึดมอเตอร (รายละเอียด) (สัญลักษณ: B)

ดูหนา 48, “หนาแปลนยึดมอเตอร” สำหรับรายการมอเตอรที่สามารถใชงานได

รูเจาะแบบวงรี (รายละเอียด)รูยึดน็อตบนฐาน (รายละเอียด) สวน B (รายละเอียด)

R2.5

R2.5

1 5H
7

1

2–M4 ความลึก 8

45°

�40

PCD46

A

9.
7 15

7.2

4.5

1.
3

3.
5

F

หนาแปลน

35

φ2
6

φ3
0H

7

3.5

93

พรอมเบรก（123）

12

φ1
0h

7

40

42

PC
D

45

45°

４–Ｍ３ ความลึก ６

 รายละเอียด

US8T
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3-021

ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

 

รุ่น

ระยะเคลื่อนที่ 

ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด) 

ระยะเคลื่อนที่ มี/ไม่มีมอเตอร์ เซ็นเซอร์
ต�าแหน่งติดตั้ง 

เซ็นเซอร์ 

ประเภทรูยึดฐาน

ส�าหรับติดตั้ง

หน้าแปลน 

ยึดมอเตอร์
ตัวเลือก

US8RT – 05 – 0150 – 0 – 6 – SL – C – A – MR–GR

US8RT 05:   5 มม. 0100:    100 มม. 0 : ไม่มีมอเตอร์ P ไม่มีสัญลักษณ์:  เมื่อเลือก 
P, Q หรือ N

C:  จากด้านบนของ 
 ฐาน (รูยึดน็อต)

A MR:   มอเตอร์แบบพับด้านขวา

10: 10 มม. ถึง
0B:  ไม่มีมอเตอร์  
 (พร้อมเบรก)

Q SR B ML: มอเตอร์แบบพับด้านซ้าย

20: 20 มม. 1100: 1100 มม.
1 :  มีมอเตอร์  
  (จัดเตรียมโดย THK)

N SL GR: ฝาครอบสีเทา

30: 30 มม.
1B:  มีมอเตอร์ (จัดเตรียม 
 โดย THK, พร้อมเบรก)

6

E

J

M

ขนาด/ประเภทของมอเตอร์ [W] 100 150

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.] 5 10 20 30 10 20 30

ความเร็วสูงสุด *1 [มม./วินาท]ี 250 500 1000 1500 500 1000 1500

ความสามารถ 
ในการรับน�้าหนัก 

สูงสุด *2 [กก.]

ค�านวณที่
อัตราเร่งและ 

อัตราลด
ความเร็ว

แกนนอน 0.3G 80 40 20 8 60 30 12

แกนตั้ง 0.3G 16*3 8 4 2 12 6 3

แรงดันที่ก�าหนด *4 [N] 322 161 80 54 240 120 80

แรงดันสูงสุด *5 [N] 955 478 239 159 719 359 240

แรงเบรก [N] 322 161 80 54 161 80 54

อายุการใช้งาน *6 [กม.] 10,000

ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที ่*7 [N·m] MA: 287, MB: 235, MC: 226

ความคลาดเคลื่อนในการวัดการจัดวางต�าแหน่งซ�้า [มม.] ±0.020

ระยะดีดกลับ [มม.] 0.05

*1 อิงตามความเร็วของมอเตอร์ที่ก�าหนด (3,000 นาท-ี1)
*2 ความสามารถในการรับน�า้หนักและความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับเงื่อนไขการใช้งาน
*3 เมื่อการเร่งและการลดความเร็วเท่ากับ 0.2G
*4 ณ แรงบิดมอเตอร์ที่ก�าหนดไว้
*5 ขึ้นอยู่กับแรงบิดมอเตอร์สูงสุดและความสามารถในการรับน�า้หนัก
*6  ณ เงื่อนไข:  

 ระยะเคลื่อนที่: 100 มม. 

 อัตราการเร่งและการลดความเร็ว: 0.3G (ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) ของบอลสกรู 5 มม. 0.2G แนวตั้งเท่านั้น) 

 ความเร็วสูงสุด: ความเร็วสูงสุดหรือความเร็วที่มากสุดส�าหรับความยาวของระยะเคลื่อนที่ และอัตราการเร่งและการลดความเร็ว 

 น�้าหนักที่ใช้: ที่ความสามารถในการรับน�้าหนักสูงสุด 

 ศูนย์กลางของแรงโน้มถ่วง: ศูนย์กลางพื้นผิวด้านบนของบล็อค
*7 ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที่สูงสุดตามมาตรฐานโมเมนต:์ MA และ MC: ต�าแหน่งด้านบนของบล็อค MB: ต�าแหน่งกึ่งกลางบล็อค

 

รหัสสินค้า

รายละเอียดพื้นฐาน

US8RT มอเตอร์แบบต่อพ่วงตรง

MB

MA

MC

ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์
ขณะคงที่
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3-022

ชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

การติดตั้งในแนวนอน [มม.] การติดตั้งบนผนัง [มม.] การติดตั้งในแนวตั้ง [มม.]

ระยะเคลื่อนที่ 
ต่อการหมุน 1 รอบ  

(ลีด) [มม.]

น�า้หนัก 

[กก.]
A B C

ระยะเคลื่อนที่ 
ต่อการหมุน 1 รอบ  

(ลีด) [มม.]

น�า้หนัก 

[กก.]
A B C

ระยะเคลื่อนที่ 
ต่อการหมุน 1 รอบ  

(ลีด) [มม.]

น�้าหนัก 

[กก.]
A C

5

20 1610 370 340

5

20 280 310 1410

5

4 1190 1180

40 970 190 170 40 120 120 750 8 760 750

80 520 80 70 80 20 20 250 16 440 430

10

20 1190 370 310

10

20 280 310 1010

10

4 1150 1140

40 680 190 150 40 120 120 510 8 720 720

60 340 120 100 60 50 60 290 12 530 520

20

10 1860 660 560

20

10 550 590 1690

20

2 1690 1680

20 1190 370 310 20 280 310 1010 4 1150 1140

30 870 190 210 30 170 190 700 6 890 880

30

4 2000 1220 1070

30

4 1080 1150 2000

30

1 2000 2000

8 2000 780 670 8 660 710 1940 2 1690 1680

12 1670 570 490 12 470 510 1490 3 1360 1350

* ขึ้นอยู่กับอายุการใช้งานของตลับลูกปืน LM (10,000 กม.) และความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที่

  เงื่อนไขส�าหรับการค�านวณค่าดังกล่าวข้างต้น:  

 ระยะเคลื่อนที่: 100 มม. 

 อัตราการเร่งและการลดความเร็ว: 0.3G

 ความเร็วสูงสุด: ความเร็วสูงสุดหรือความเร็วที่มากสุดส�าหรับความยาวของระยะเคลื่อนท่ี และอัตราการเร่งและการลดความเร็ว 

 น�้าหนักที่ใช้: ที่ความสามารถในการรับน�้าหนักสูงสุด

  A, B และ C แสดงถึงระยะห่างที่วัดจากจุดศูนย์กลางพื้นผิวด้านบนของบล็อค

รุ่น

ระยะเคลื่อนที่ 

ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด) 

ระยะเคลื่อนที่ มี/ไม่มีมอเตอร์ เซ็นเซอร์
ต�าแหน่งติดตั้ง 

เซ็นเซอร์ 

ประเภทรูยึดฐาน

ส�าหรับติดตั้ง

หน้าแปลน 

ยึดมอเตอร์
ตัวเลือก

US8RT – 05 – 0150 – 0 – 6 – SL – C – A – MR–GR

US8RT 05:   5 มม. 0100:    100 มม. 0 : ไม่มีมอเตอร์ P ไม่มีสัญลักษณ:์  เมื่อเลือก 
P, Q หรือ N

C:  จากด้านบนของ 
 ฐาน (รูยึดน็อต)

A MR:   มอเตอร์แบบพับด้านขวา

10: 10 มม. ถึง
0B:  ไม่มีมอเตอร์  
 (พร้อมเบรก)

Q SR B ML: มอเตอร์แบบพับด้านซ้าย

20: 20 มม. 1100: 1100 มม.
1 :  มีมอเตอร์  
  (จัดเตรียมโดย THK)

N SL GR: ฝาครอบสีเทา

30: 30 มม.
1B:  มีมอเตอร์ (จัดเตรียม 
 โดย THK, พร้อมเบรก)

6

E

J

M

การอ้างอิงขนาดของชิ้นงานและน�า้หนักต่อประเภทการติดตั้ง*

US8RT

หมายเหตุ:   ถ้าสินค้าไม่มีการระบุ GR  
ในรหัสสินค้าฝาครอบเสื้อ 
จะเป็นสีแดง

CB

A

การใช้แบบแนวนอน

A C

การใช้แบบแนวตั้ง

A B

C การใช้แบบติดผนัง
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3-023

ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

 

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 
(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)

100 
(120)

150 
(170)

200 
(220)

250 
(270)

300 
(320)

350 
(370)

400 
(420)

450 
(470)

500 
(520)

550 
(570)

600 
(620)

650 
(670)

700 
(720)

750 
(770)

800 
(820)

850 
(870)

900 
(920)

950 
(970)

1000 
(1020)

1050 
(1070)

1100 
(1120)

ความเร็ว 

สูงสุด *1 *2

[มม./วินาที]

ระยะเคลื่อนที่

ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด)

5 มม. 300 300 270 240 210 190 170 150 140 130 120

10 มม. 600 600 540 480 420 380 340 310 280 250 230

20 มม. 1200 1200 1090 960 850 760 680 610 560 510 470

30 มม. 1800 1800 1600 1410 1250 1120 1000 910 820 750 690

ขนาด [มม.]

AL 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400

L1 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350

L2 55 50 45 40 35 60 55 50 45 40 35 60 55 50 45 40 35 60 55 50 45

L3 163 213 263 313 363 413 463 513 563 613 663 713 763 813 863 913 963 1013 1063 1113 1163

C 240 300 360 420 480 480 540 600 660 720 780 780 840 900 960 1020 1080 1080 1140 1200 1260

จ�านวนรูยึด
ส�าหรับติดตั้ง

n 5 6 7 8 9 9 10 11 12 13 14 14 15 16 17 18 19 19 20 21 22

น�้าหนัก [กก.] 5.8 6 6.3 6.6 6.9 7.2 7.5 7.7 8 8.3 8.6 8.8 9.1 9.3 9.6 9.8 10.1 10.4 10.6 10.9 11.1

*1  ความสามารถในการรับน�้าหนักและความเร็วสูงสุดจะผันแปรตามมอเตอร์ที่ใช้
*2 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้

8–M6 ความลึก 12

  2–φ5H7 ความลึก 10

2–φ5H7 ความลึก 11 

(เจาะทะลุผานรูนำรอง)

ดู “รูเจาะแบบวงรี (รายละเอียด)”
2–รูเจาะแบบวงรี ความลึก 11

L2

60

42

80L38013.5

73

10 50 3535

AL

87 140

L1 15

C

(1
44

.8
)

14
1    

   
70

±
0.

02

(คา
คว

าม
คล

าด
เคล

ื่อน
 φ

5)

(10)*

จากพื้นผิว A

15
5

62.5(10)*

2×2–M3 ความลึก 6

(เชนเดียวกับดานตรงขาม)
24

* ระยะเคลื่อนที่ระหวางอุปกรณหยุดเชิงกล

2xn–4.5 เจาะทะลุผาน
φ7.5 รูยึดน็อต ความลึก 5.3

(ระ
ยะ

หา
งร

ะห
วา

งแ
กน

เพ
ลา

)

ระยะเคลื่อนที่

(1
.9

)
(1

.9
)

  (
75

)

5

B

80

69.5

19
44.5

10

60

เปดได

7
35

39.5

ขนาด

US8RT มอเตอร์แบบพับ / คู่ขนาน
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3-024

ชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

 

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 
(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)

100 
(120)

150 
(170)

200 
(220)

250 
(270)

300 
(320)

350 
(370)

400 
(420)

450 
(470)

500 
(520)

550 
(570)

600 
(620)

650 
(670)

700 
(720)

750 
(770)

800 
(820)

850 
(870)

900 
(920)

950 
(970)

1000 
(1020)

1050 
(1070)

1100 
(1120)

ความเร็ว 

สูงสุด *1 *2

[มม./วินาที]

ระยะเคลื่อนที่

ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด)

5 มม. 300 300 270 240 210 190 170 150 140 130 120

10 มม. 600 600 540 480 420 380 340 310 280 250 230

20 มม. 1200 1200 1090 960 850 760 680 610 560 510 470

30 มม. 1800 1800 1600 1410 1250 1120 1000 910 820 750 690

ขนาด [มม.]

AL 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400

L1 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350

L2 55 50 45 40 35 60 55 50 45 40 35 60 55 50 45 40 35 60 55 50 45

L3 163 213 263 313 363 413 463 513 563 613 663 713 763 813 863 913 963 1013 1063 1113 1163

C 240 300 360 420 480 480 540 600 660 720 780 780 840 900 960 1020 1080 1080 1140 1200 1260

จ�านวนรูยึด
ส�าหรับติดตั้ง

n 5 6 7 8 9 9 10 11 12 13 14 14 15 16 17 18 19 19 20 21 22

น�้าหนัก [กก.] 5.8 6 6.3 6.6 6.9 7.2 7.5 7.7 8 8.3 8.6 8.8 9.1 9.3 9.6 9.8 10.1 10.4 10.6 10.9 11.1

*1  ความสามารถในการรับน�้าหนักและความเร็วสูงสุดจะผันแปรตามมอเตอร์ที่ใช้
*2 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้

R2.5

R2.5

1 5H
7

1

PCD

4–a เจาะทะลุผาน

φ3
2

45
°

43

53

หนาแปลนยึดมอเตอร (รายละเอียด) (สัญลักษณ: A, B)

ดูหนา 48, “หนาแปลนยึดมอเตอร” สำหรับรายการมอเตอรที่สามารถใชงานได

รูเจาะแบบวงรี (รายละเอียด)รูยึดน็อตบนฐาน (รายละเอียด) สวน B (รายละเอียด)

A

(22.5)

7

φ8
H

7

7.2

4.5

1.
3

3.
5

15

9.
7

R2.5

R2.5

1 5H
7

1

PCD

4–a เจาะทะลุผาน

φ3
2

45
°

43

53

หนาแปลนยึดมอเตอร (รายละเอียด) (สัญลักษณ: A, B)

ดูหนา 48, “หนาแปลนยึดมอเตอร” สำหรับรายการมอเตอรที่สามารถใชงานได

รูเจาะแบบวงรี (รายละเอียด)รูยึดน็อตบนฐาน (รายละเอียด) สวน B (รายละเอียด)

A

(22.5)

7

φ8
H

7

7.2

4.5
1.

3
3.

5

15

9.
7

สัญลักษณ์ a PCD

A M4 46

B M3 45

 [มม.]

รายละเอียด

รายละเอียดของหน้าแปลนยึดมอเตอร์

US8RT
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3-025

ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

 

รุ่น

ระยะเคลื่อนที่ 

ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด) 

ระยะเคลื่อนที่ มี/ไม่มีมอเตอร์ เซ็นเซอร์
ต�าแหน่งติดตั้ง 

เซ็นเซอร์

ประเภทรูยึดฐาน

ส�าหรับติดตั้ง

หน้าแปลน 

ยึดมอเตอร์
ตัวเลือก

USW12T – 05 – 0150 – 0 – 6 – SL – C – A – GR

USW12T 05:    5 มม 0100:  100 มม. 0   : ไม่มีมอเตอร์ P
ไม่มีสัญลักษณ์: เมื่อเลือก 

P, Q หรือ N

T:   จากด้านใต้ของฐาน 

(รูเจาะแบบเกลียว)
A ไม่มีสัญลักษณ์: ฝาครอบสีแดง

10: 10 มม. ถึง
0B:   ไม่มีมอเตอร์  

(พร้อมเบรก)
Q SR

C:   จากด้านบนของฐาน 
(ช่องดอกเจาะฝัง 
หัวสกรู)

B GR: ฝาครอบสีเทา

20: 20 มม. 1100: 1100 มม.
1   :   มีมอเตอร์  

(จัดเตรียมโดย THK)
N SL HG: อุปกรณ์ส�าหรับแขวน

30: 30 มม.
1B:   มีมอเตอร์ (จัดเตรียม

โดย THK, พร้อมเบรก)
6

E

J

M

ขนาด/ประเภทของมอเตอร์ [W] 200

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.] 5 10 20 30

ความเร็วสูงสุด *1 [มม./วินาที] 250 500 1000 1500

ความสามารถ 

ในการรับน�้าหนัก 

สูงสุด *2 [กก.]

ค�านวณที่อัตราเร่ง

และอัตราลดความเร็ว

แกนนอน 0.3G 100 80 40 25

แกนตั้ง 0.3G 30 20 8 5

แรงดันที่ก�าหนด *3 [N] 643 322 161 107 

แรงดันสูงสุด *4 [N] 1910 965 482 322 

แรงเบรก [N] 1277 638 319 213

อายุการใช้งาน *5 *6 [กม.] 20,000 (10,000)

ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที่ *7 [N·m] MA: 671, MB: 396, MC: 710

ความคลาดเคลื่อนในการวัดการจัดวางต�าแหน่งซ�้า [มม.] ±0.020

ระยะดีดกลับ [มม.] 0.05

*1 อิงตามความเร็วของมอเตอร์ที่ก�าหนด (3,000 นาท-ี1)
*2 ความสามารถในการรับน�า้หนักและความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับเงื่อนไขการใช้งาน
*3 ณ แรงบิดของมอเตอร์ที่ก�าหนดไว้
*4 ขึ้นอยู่กับแรงบิดมอเตอร์สูงสุดและความสามารถในการรับน�า้หนัก
*5  ณ เงื่อนไข: 

 ระยะเคลื่อนที่: 100 มม. 
 อัตราการเร่งและการลดความเร็ว: 0.3G 
 ความเร็วสูงสุด: ความเร็วสูงสุดหรือความเร็วที่มากสุดส�าหรับความยาวของระยะเคลื่อนที่ และอัตราการเร่งและการลดความเร็ว 
 น�้าหนักที่ใช้: ที่ความสามารถในการรับน�า้หนักสูงสุด 
 ศูนย์กลางของแรงโน้มถ่วง: ศูนย์กลางพื้นผิวด้านบนของบล็อค

*6 ขึ้นอยู่กับอายุการใช้งานของตลับลูกปืน LM (10,000 กม. ที่มีระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) ของบอลสกรู 5 มม. ในแนวตั้ง)
*7 ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที่สูงสุดตามมาตรฐานโมเมนต:์ MA และ MC: ต�าแหน่งด้านบนของบล็อค MB: ต�าแหน่งกึ่งกลางบล็อค

 

รหัสสินค้า

รายละเอียดพื้นฐาน

USW12T ชุดต่อพ่วงมอเตอร์โดยตรง

MB

MA

MC

ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์
ขณะคงที่
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3-026

ชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

การติดตั้งในแนวนอน [มม.] การติดตั้งบนผนัง [มม.] การติดตั้งในแนวตั้ง [มม.]

ระยะเคลื่อนที่ 
ต่อการหมุน 1 รอบ  

(ลีด) [มม.]

น�า้หนัก 

[กก.]
A B C

ระยะเคลื่อนที่ 
ต่อการหมุน 1 รอบ  

(ลีด) [มม.]

น�า้หนัก 

[กก.]
A B C

ระยะเคลื่อนที่ 
ต่อการหมุน 1 รอบ  

(ลีด) [มม.]

น�้าหนัก 

[กก.]
A C

5

30 1870 450 570

5

30 530 420 1800

5

10 1020 1050

60 1120 230 290 60 260 200 1030 20 600 620

100 710 130 170 100 130 90 600 30 420 430

10

20 1790 630 710

10

20 710 600 1750

10

5 1520 1550

40 1090 340 390 40 370 310 1020 10 980 1000

80 580 160 190 80 160 130 500 20 570 590

20

10 2000 1060 1170

20

10 1180 1030 2000

20

2 2000 2000

20 1790 630 710 20 710 600 1750 4 1720 1760

40 1090 340 370 40 370 310 1050 8 1140 1170

30

5 2000 1620 1770

30

5 1800 1600 2000

30

1 2000 2000

15 2000 790 880 15 890 770 2000 3 2000 2000

25 1540 520 590 25 580 500 1490 5 1520 1550

* ขึ้นอยู่กับอายุการใช้งานของตลับลูกปืน LM (20,000 กม.) และความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที่

  เงื่อนไขส�าหรับการค�านวณค่าดังกล่าวข้างต้น:  

 ระยะเคลื่อนที่: 100 มม. 

 อัตราการเร่งและการลดความเร็ว: 0.3G

 ความเร็วสูงสุด: ความเร็วสูงสุดหรือความเร็วที่มากสุดส�าหรับความยาวของระยะเคลื่อนท่ี และอัตราการเร่งและการลดความเร็ว 

 น�้าหนักที่ใช้: ที่ความสามารถในการรับน�้าหนักสูงสุด

  A, B และ C แสดงถึงระยะห่างที่วัดจากจุดศูนย์กลางพื้นผิวด้านบนของบล็อค

รุ่น

ระยะเคลื่อนที่ 

ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด) 

ระยะเคลื่อนที่ มี/ไม่มีมอเตอร์ เซ็นเซอร์
ต�าแหน่งติดตั้ง 

เซ็นเซอร์

ประเภทรูยึดฐาน

ส�าหรับติดตั้ง

หน้าแปลน 

ยึดมอเตอร์
ตัวเลือก

USW12T – 05 – 0150 – 0 – 6 – SL – C – A – GR

USW12T 05:    5 มม 0100:  100 มม. 0   : ไม่มีมอเตอร์ P
ไม่มีสัญลักษณ:์ เมื่อเลือก 

P, Q หรือ N

T:   จากด้านใต้ของฐาน 

(รูเจาะแบบเกลียว)
A ไม่มีสัญลักษณ:์ ฝาครอบสีแดง

10: 10 มม. ถึง
0B:   ไม่มีมอเตอร์  

(พร้อมเบรก)
Q SR

C:   จากด้านบนของฐาน 
(ช่องดอกเจาะฝัง 
หัวสกรู)

B GR: ฝาครอบสีเทา

20: 20 มม. 1100: 1100 มม.
1   :   มีมอเตอร์  

(จัดเตรียมโดย THK)
N SL HG: อุปกรณ์ส�าหรับแขวน

30: 30 มม.
1B:   มีมอเตอร์ (จัดเตรียม

โดย THK, พร้อมเบรก)
6

E

J

M

 การอ้างอิงขนาดของชิ้นงานและน�า้หนักต่อประเภทการติดตั้ง*

USW12T

หมายเหตุ:   ถ้าสินค้าไม่มีการระบุ 

GR ในรหัสสินค้า 
ฝาครอบเสื้อจะเป็น 
สีแดง

CB

A

การใช้แบบแนวนอน

A C

การใช้แบบแนวตั้ง

A B

C การใช้แบบติดผนัง
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3-027

ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

 

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 

(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)
100 
(120)

150 
(170)

200 
(220)

250 
(270)

300 
(320)

350 
(370)

400 
(420)

450 
(470)

500 
(520)

550 
(570)

600 
(620)

650 
(670)

700 
(720)

750 
(770)

800 
(820)

850 
(870)

900 
(920)

950 
(970)

1000 
(1020)

1050 
(1070)

1100 
(1120)

ความเร็ว 

สูงสุด *1 *2

[มม./วินาที]

ระยะเคลื่อนที่ 

ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด)

5 มม. 300 300 280 250 220 190 170 160 140 130 120 110

10 มม. 600 600 540 470 420 370 340 300 270 250 230 210

20 มม. 1200 1200 1080 950 840 750 680 610 550 500 460 420

30 มม. 1800 1800 1620 1430 1270 1130 1020 920 830 760 700 640

ขนาด [มม.]

AL*3 514 (549) 564 (599) 614 (649) 664 (699) 714 (749) 764 (799) 814 (849) 864 (899) 914 (949) 964 (999) 1014 (1049) 1064 (1099) 1114 (1149) 1164 (1199) 1214 (1249) 1264 (1299) 1314 (1349) 1364 (1399) 1414 (1449) 1464 (1499) 1514 (1549)

L1
*3 224 (259) 274 (309) 324 (359) 374 (409) 424 (459) 474 (509) 524 (559) 574 (609) 624 (659) 674 (709) 724 (759) 774 (809) 824 (859) 874 (909) 924 (959) 974 (1009) 1024 (1059) 1074 (1109) 1124 (1159) 1174 (1209) 1224 (1259)

L2 70 20 70 20 70 20 70 20 70 20 70 20 70 20 70 20 70 20 70 20 70

C 100 200 200 300 300 400 400 500 500 600 600 700 700 800 800 900 900 1000 1000 1100 1100

จ�านวนรูยึด

ส�าหรับติดตั้ง
n 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13

น�้าหนัก [กก.] 6.6 7.2 7.8 8.4 9 9.6 10.2 10.8 11.3 12 12.5 13.2 13.7 14.4 14.9 15.6 16.2 16.8 17.4 18 18.6

*1  ความสามารถในการรับน�า้หนักและความเร็วสูงสุดจะผันแปรตามมอเตอร์ที่ใช้
*2 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้
*3 เมื่อติดตั้งมอเตอร์พร้อมเบรก ให้อ้างอิงค่าในวงเล็บ

86

21

E
18

42

วิธีการติดตั้งฐาน: จากพื้นผิวดานลาง ใชรูเจาะแบบเกลียว (สัญลักษณ: T)

2–φ5H7 ความลึก 10

2–M6 เจาะทะลุผาน

2–φ5H7 ความลึก 104–M6 ความลึก 12

2–φ5H7 ความลึก 10

2xn–M6 ความลึก 12

2–รูเจาะแบบวงรี ความลึก 10

2–รูเจาะแบบวงรี ความลึก 10

15

12
4

76

7

30 100

216
พรอมเบรก (251)

100
10 L2

L1

L2

L1

C

AL

100
234

พรอมเบรก (269)

50148

69

20
.5

10

12810

ระยะเคลื่อนที่

11
0±

0.
02

(คา
คว

าม
คล

าด
เคล

ื่อน
 φ

5)

30

15
A B

BA

47

10030 100

10 C
100

234
พรอมเบรก (269)

จากพื้นผิว C

* ระยะเคลื่อนที่ระหวางอุปกรณหยุดเชิงกล

2xn–6.6 เจาะทะลุผาน
φ11 รูยึดน็อต ความลึก 4

2–6.6 เจาะทะลุผาน
φ11 รูยึดน็อต ความลึก 5

เปดได

วิธีการติดตั้งฐาน: จากพื้นผิวดานบน การใชรูยึดน็อต (สัญลักษณ: C)

จากพื้นผิว D

2×2–M3 ความลึก 6
(เชนเดียวกับดานตรงขาม)

(10)* (10)*

ขนาด

USW12T มอเตอร์แบบต่อพ่วงตรง
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3-028

ชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

 

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 

(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)
100 
(120)

150 
(170)

200 
(220)

250 
(270)

300 
(320)

350 
(370)

400 
(420)

450 
(470)

500 
(520)

550 
(570)

600 
(620)

650 
(670)

700 
(720)

750 
(770)

800 
(820)

850 
(870)

900 
(920)

950 
(970)

1000 
(1020)

1050 
(1070)

1100 
(1120)

ความเร็ว 

สูงสุด *1 *2

[มม./วินาที]

ระยะเคลื่อนที่ 

ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด)

5 มม. 300 300 280 250 220 190 170 160 140 130 120 110

10 มม. 600 600 540 470 420 370 340 300 270 250 230 210

20 มม. 1200 1200 1080 950 840 750 680 610 550 500 460 420

30 มม. 1800 1800 1620 1430 1270 1130 1020 920 830 760 700 640

ขนาด [มม.]

AL*3 514 (549) 564 (599) 614 (649) 664 (699) 714 (749) 764 (799) 814 (849) 864 (899) 914 (949) 964 (999) 1014 (1049) 1064 (1099) 1114 (1149) 1164 (1199) 1214 (1249) 1264 (1299) 1314 (1349) 1364 (1399) 1414 (1449) 1464 (1499) 1514 (1549)

L1
*3 224 (259) 274 (309) 324 (359) 374 (409) 424 (459) 474 (509) 524 (559) 574 (609) 624 (659) 674 (709) 724 (759) 774 (809) 824 (859) 874 (909) 924 (959) 974 (1009) 1024 (1059) 1074 (1109) 1124 (1159) 1174 (1209) 1224 (1259)

L2 70 20 70 20 70 20 70 20 70 20 70 20 70 20 70 20 70 20 70 20 70

C 100 200 200 300 300 400 400 500 500 600 600 700 700 800 800 900 900 1000 1000 1100 1100

จ�านวนรูยึด

ส�าหรับติดตั้ง
n 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13

น�้าหนัก [กก.] 6.6 7.2 7.8 8.4 9 9.6 10.2 10.8 11.3 12 12.5 13.2 13.7 14.4 14.9 15.6 16.2 16.8 17.4 18 18.6

*1  ความสามารถในการรับน�้าหนักและความเร็วสูงสุดจะผันแปรตามมอเตอร์ที่ใช้
*2 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้
*3 เมื่อติดตั้งมอเตอร์พร้อมเบรก ให้อ้างอิงค่าในวงเล็บ

4.2

7.4

2
4

1

สวน E (รายละเอียด)

รูเจาะแบบวงรี (รายละเอียด)

R2.5
R2.5

1 1

5H
7

รูยึดน็อตในฐาน (รายละเอียด)

B-B (ภาคตัด)A-A (ภาคตัด)

C D

10 14

10

5

45
°

4–a ความลึก b

PCD70

�60

φ5
0H

7

φ4
5

4095

พรอมเบรก (130)

12

φ1
0h

7

4

หนาแปลนยึดมอเตอร (รายละเอียด) (สัญลักษณ: A, B)

ดูหนา 48, “หนาแปลนยึดมอเตอร” สำหรับรายการมอเตอรที่สามารถใชงานได

รายละเอียด

USW12T

สัญลักษณ์ a b

A M5 10

B M4 8

 [มม.]รายละเอียดของหน้าแปลนยึดมอเตอร์
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3-029

ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

 

รุ่น

ระยะเคลื่อนที่ 

ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด) 

ระยะเคลื่อนที่ มี/ไม่มีมอเตอร์ เซ็นเซอร์
ต�าแหน่งติดตั้ง 

เซ็นเซอร์

ประเภทรูยึดฐาน

ส�าหรับติดตั้ง

หน้าแปลน 

ยึดมอเตอร์
ตัวเลือก

USW12RT – 05 – 0150 – 0 – 6 – SL – C – A – MR–GR

USW12RT 05:    5 มม 0100:  100 มม. 0   : ไม่มีมอเตอร์ P
ไม่มีสัญลักษณ์: เมื่อเลือก 

P, Q หรือ N

T:   จากด้านใต้ของฐาน 

(รูเจาะแบบเกลียว)
A MR:   มอเตอร์แบบพับด้านขวา

10: 10 มม. ถึง
0B:   ไม่มีมอเตอร์  

(พร้อมเบรก)
Q SR

C:   จากด้านบนของฐาน 
(ช่องดอกเจาะฝัง 
หัวสกรู)

B ML:   มอเตอร์แบบพับด้านซ้าย

20: 20 มม. 1100: 1100 มม.
1   :   มีมอเตอร์  

(จัดเตรียมโดย THK)
N SL C GR: ฝาครอบสีเทา

30: 30 มม.
1B:   มีมอเตอร ์(จัดเตรียม

โดย THK, พร้อมเบรก)
6 HG: อุปกรณ์ส�าหรับแขวน

E

J

M

 

รหัสสินค้า

รายละเอียดพื้นฐาน

ขนาด/ประเภทของมอเตอร์ [W] 200

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.] 5 10 20 30

ความเร็วสูงสุด *1 [มม./วินาที] 250 500 1000 1500

ความสามารถ 
ในการรับน�้าหนัก 

สูงสุด *2 [กก.]

ค�านวณที่อัตราเร่ง
และอัตราลดความเร็ว

แกนนอน 0.3G 100 80 40 25

แกนตั้ง 0.3G 30 20 8 5

แรงดันที่ก�าหนด *3 [N] 643 322 161 107 

แรงดันสูงสุด *4 [N] 1910 965 482 322 

แรงเบรก [N] 1277 638 319 213

อายุการใช้งาน *5 *6 [กม.] 20,000 (10,000)

ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที่ *7 [N·m] MA: 671, MB: 396, MC: 710

ความคลาดเคลื่อนในการวัดการจัดวางต�าแหน่งซ�้า [มม.] ±0.020

ระยะดีดกลับ [มม.] 0.05

*1 อิงตามความเร็วของมอเตอร์ที่ก�าหนด (3,000 นาท-ี1)
*2 ความสามารถในการรับน�า้หนักและความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับเงื่อนไขการใช้งาน
*3 ณ แรงบิดของมอเตอร์ที่ก�าหนดไว้
*4 ขึ้นอยู่กับแรงบิดมอเตอร์สูงสุดและความสามารถในการรับน�า้หนัก
*5  ณ เงื่อนไข: 

 ระยะเคลื่อนที่: 100 มม. 
 อัตราการเร่งและการลดความเร็ว: 0.3G 
 ความเร็วสูงสุด: ความเร็วสูงสุดหรือความเร็วที่มากสุดส�าหรับความยาวของระยะเคลื่อนที่ และอัตราการเร่งและการลดความเร็ว 
 น�้าหนักที่ใช้: ที่ความสามารถในการรับน�า้หนักสูงสุด 
 ศูนย์กลางของแรงโน้มถ่วง: ศูนย์กลางพื้นผิวด้านบนของบล็อค

*6 ขึ้นอยู่กับอายุการใช้งานของตลับลูกปืน LM (10,000 กม. ที่มีระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) ของบอลสกรู 5 มม. ในแนวตั้ง)
*7 ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที่สูงสุดตามมาตรฐานโมเมนต:์ MA และ MC: ต�าแหน่งด้านบนของบล็อค MB: ต�าแหน่งกึ่งกลางบล็อค

USW12RT มอเตอร์แบบพับ / คู่ขนาน

MB

MA

MC

ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์
ขณะคงที่
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3-030

ชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

รุ่น

ระยะเคลื่อนที่ 

ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด) 

ระยะเคลื่อนที่ มี/ไม่มีมอเตอร์ เซ็นเซอร์
ต�าแหน่งติดตั้ง 

เซ็นเซอร์

ประเภทรูยึดฐาน

ส�าหรับติดตั้ง

หน้าแปลน 

ยึดมอเตอร์
ตัวเลือก

USW12RT – 05 – 0150 – 0 – 6 – SL – C – A – MR–GR

USW12RT 05:    5 มม 0100:  100 มม. 0   : ไม่มีมอเตอร์ P
ไม่มีสัญลักษณ:์ เมื่อเลือก 

P, Q หรือ N

T:   จากด้านใต้ของฐาน 

(รูเจาะแบบเกลียว)
A MR:   มอเตอร์แบบพับด้านขวา

10: 10 มม. ถึง
0B:   ไม่มีมอเตอร์  

(พร้อมเบรก)
Q SR

C:   จากด้านบนของฐาน 
(ช่องดอกเจาะฝัง 
หัวสกรู)

B ML:   มอเตอร์แบบพับด้านซ้าย

20: 20 มม. 1100: 1100 มม.
1   :   มีมอเตอร์  

(จัดเตรียมโดย THK)
N SL C GR: ฝาครอบสีเทา

30: 30 มม.
1B:   มีมอเตอร์ (จัดเตรียม

โดย THK, พร้อมเบรก)
6 HG: อุปกรณ์ส�าหรับแขวน

E

J

M

 การอ้างอิงขนาดของชิ้นงานและน�า้หนักต่อประเภทการติดตั้ง*

USW12RT

หมายเหตุ:   ถ้าสินค้าไม่มีการระบุ GR 
ในรหัสสินค้าฝาครอบเสื้อ 
จะเป็นสีแดง

การติดตั้งในแนวนอน [มม.] การติดตั้งบนผนัง [มม.] การติดตั้งในแนวตั้ง [มม.]

ระยะเคลื่อนที่ 
ต่อการหมุน 1 รอบ  

(ลีด) [มม.]

น�า้หนัก 

[กก.]
A B C

ระยะเคลื่อนที่ 
ต่อการหมุน 1 รอบ  

(ลีด) [มม.]

น�า้หนัก 

[กก.]
A B C

ระยะเคลื่อนที่ 
ต่อการหมุน 1 รอบ  

(ลีด) [มม.]

น�้าหนัก 

[กก.]
A C

5

30 1870 450 570

5

30 530 420 1800

5

10 1020 1050

60 1120 230 290 60 260 200 1030 20 600 620

100 710 130 170 100 130 90 600 30 420 430

10

20 1790 630 710

10

20 710 600 1750

10

5 1520 1550

40 1090 340 390 40 370 310 1020 10 980 1000

80 580 160 190 80 160 130 500 20 570 590

20

10 2000 1060 1170

20

10 1180 1030 2000

20

2 2000 2000

20 1790 630 710 20 710 600 1750 4 1720 1760

40 1090 340 390 40 370 310 1020 8 1140 1170

30

5 2000 1620 1770

30

5 1800 1600 2000

30

1 2000 2000

15 2000 790 880 15 890 770 2000 3 2000 2000

25 1540 520 590 25 580 500 1490 5 1520 1550

* ขึ้นอยู่กับอายุการใช้งานของตลับลูกปืน LM (20,000 กม.) และความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที่

   เงื่อนไขส�าหรับการค�านวณค่าดังกล่าวข้างต้น:  

 ระยะเคลื่อนที่: 100 มม. 

 อัตราการเร่งและการลดความเร็ว: 0.3G 

 ความเร็วสูงสุด: ความเร็วสูงสุดหรือความเร็วที่มากสุดส�าหรับความยาวของระยะเคลื่อนท่ี และอัตราการเร่งและการลดความเร็ว 

 น�้าหนักที่ใช้: ที่ความสามารถในการรับน�้าหนักสูงสุด

   A, B และ C แสดงถึงระยะห่างที่วัดจากจุดศูนย์กลางพื้นผิวด้านบนของบล็อค

CB

A

การใช้แบบแนวนอน

A C

การใช้แบบแนวตั้ง

A B

C การใช้แบบติดผนัง
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3-031

ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

 

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 
(ระยะเคลือ่นทีร่ะหว่างอปุกรณ์หยดุเชงิกล)

100 
(120)

150 
(170)

200 
(220)

250 
(270)

300 
(320)

350 
(370)

400 
(420)

450 
(470)

500 
(520)

550 
(570)

600 
(620)

650 
(670)

700 
(720)

750 
(770)

800 
(820)

850 
(870)

900 
(920)

950 
(970)

1000 
(1020)

1050 
(1070)

1100 
(1120)

ความเร็ว 

สูงสุด *1 *2

[มม./วินาที]

ระยะเคลื่อนที่ต่อ

การหมุน 1 รอบ 

(ลีด)

5 มม. 300 300 280 250 220 190 170 160 140 130 120 110

10 มม. 600 600 540 470 420 370 340 300 270 250 230 210

20 มม. 1200 1200 1080 950 840 750 680 610 550 500 460 420

30 มม. 1800 1800 1620 1430 1270 1130 1020 920 830 760 700 640

ขนาด [มม.]

AL 403 453 503 553 603 653 703 753 803 853 903 953 1003 1053 1103 1153 1203 1253 1303 1353 1403

L1 63 113 163 213 263 313 363 413 463 513 563 613 663 713 763 813 863 913 963 1012 1063

L2 70 20 70 20 70 20 70 20 70 20 70 20 70 20 70 20 70 20 70 20 70

C 100 200 200 300 300 400 400 500 500 600 600 700 700 800 800 900 900 1000 1000 1100 1100

จ�านวนรูยึด

ส�าหรับติดตั้ง
n 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13

น�้าหนัก [กก.] 8 8.6 9.2 9.8 10.4 11 11.6 12.2 12.8 13.4 14 14.6 15.2 15.8 16.4 17 17.6 18.2 18.8 19.4 20

*1  ความสามารถในการรับน�้าหนักและความเร็วสูงสุดจะผันแปรตามมอเตอร์ที่ใช้
*2 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้

42

69

20
.5

10

4–M6 ความลึก 12

2–φ5H7 ความลึก 10

2–รูเจาะแบบวงรี ความลึก 10

2–รูเจาะแบบวงรี ความลึก 10

2xn–M6 ความลึก 12

2–φ5H7 ความลึก 10

2–φ5H7 ความลึก 10

C
100

100
83

30

76

10030
83

L 1 100

ระยะเคลื่อนที่

L 2

L 1

L 2

(2
49

.4
)

(1
.7

)
(0

.7
)

24
7

105 50

100

AL

148

128

   
   

11
0

±
0.

02

(คา
คว

าม
คล

าด
เคล

ื่อน
 φ5

)
7

10

C

47

100
จากพื้นผิว A

2×2–M3 ความลึก 6
(เชนเดียวกับดานตรงขาม)

วิธีการติดตั้งฐาน: จากพื้นผิวดานลาง ใชรูเจาะแบบเกลียว (สัญลักษณ: T)

วิธีการติดตั้งฐาน: จากพื้นผิวดานบน การใชรูยึดน็อต (สัญลักษณ: C)

(10)* (10)*

2xn–6.6 เจาะทะลุผาน 
φ11 รูยึดน็อต ความลึก 4

(ระ
ยะ

หา
งร

ะห
วา

งแ
กน

เพล
า)

  (
13

5)

65

เปดได

* ระยะเคลื่อนที่ระหวางอุปกรณหยุดเชิงกล

B

18

86

12
4

18

6

42

ขนาด

USW12RT มอเตอร์แบบพับ / คู่ขนาน
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3-032

ชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

 

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 
(ระยะเคลือ่นท่ีระหว่างอุปกรณ์หยุดเชงิกล)

100 
(120)

150 
(170)

200 
(220)

250 
(270)

300 
(320)

350 
(370)

400 
(420)

450 
(470)

500 
(520)

550 
(570)

600 
(620)

650 
(670)

700 
(720)

750 
(770)

800 
(820)

850 
(870)

900 
(920)

950 
(970)

1000 
(1020)

1050 
(1070)

1100 
(1120)

ความเร็ว 

สูงสุด *1 *2

[มม./วินาที]

ระยะเคลื่อนที่ต่อ

การหมุน 1 รอบ 

(ลีด)

5 มม. 300 300 280 250 220 190 170 160 140 130 120 110

10 มม. 600 600 540 470 420 370 340 300 270 250 230 210

20 มม. 1200 1200 1080 950 840 750 680 610 550 500 460 420

30 มม. 1800 1800 1620 1430 1270 1130 1020 920 830 760 700 640

ขนาด [มม.]

AL 403 453 503 553 603 653 703 753 803 853 903 953 1003 1053 1103 1153 1203 1253 1303 1353 1403

L1 63 113 163 213 263 313 363 413 463 513 563 613 663 713 763 813 863 913 963 1012 1063

L2 70 20 70 20 70 20 70 20 70 20 70 20 70 20 70 20 70 20 70 20 70

C 100 200 200 300 300 400 400 500 500 600 600 700 700 800 800 900 900 1000 1000 1100 1100

จ�านวนรูยึด

ส�าหรับติดตั้ง
n 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13

น�้าหนัก [กก.] 8 8.6 9.2 9.8 10.4 11 11.6 12.2 12.8 13.4 14 14.6 15.2 15.8 16.4 17 17.6 18.2 18.8 19.4 20

*1  ความสามารถในการรับน�้าหนักและความเร็วสูงสุดจะผันแปรตามมอเตอร์ที่ใช้
*2 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้

R2.5
R2.5

1 1

5H
7

หนาแปลนยึดมอเตอร (รายละเอียด) (สัญลักษณ: A, B, C)

φ5
1

PCD70

4–b ผาน

45
°

60
76

รูเจาะแบบวงรี (รายละเอียด) สวน B (รายละเอียด)รูยึดน็อตบนฐาน (รายละเอียด)

4.2

7.4

2
4

1

23 11

φa

A

14

10

ดูหนา 48, “หนาแปลนยึดมอเตอร” สำหรับรายการมอเตอรที่สามารถใชงานได

 [มม.]

สัญลักษณ์ a b

A 14H7 M5

B 14H7 M4

C 11H7 M4

รายละเอียด

รายละเอียดของหน้าแปลนยึดมอเตอร์

USW12RT
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3-033

ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

 

รุ่น

ระยะเคลื่อนที่ 

ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด) 

ระยะเคลื่อนที่ มี/ไม่มีมอเตอร์ เซ็นเซอร์
ต�าแหน่งติดตั้ง 

เซ็นเซอร์

ประเภทรูยึดฐาน 

ส�าหรับติดตั้ง

หน้าแปลน 

ยึดมอเตอร์
ตัวเลือก

USW16T – 10 – 0150 – 0 – 6 – SR – C – A – GR

USW16T 10: 10 มม. 0100:  100 มม. 0   : ไม่มีมอเตอร์ P
ไม่มีสัญลักษณ์: เมื่อเลือก 

P, Q หรือ N

T:   จากด้านใต้ของฐาน 

(รูเจาะแบบเกลียว)
A ไม่มีสัญลักษณ:์ ฝาครอบสีแดง

20: 20 มม. ถึง
0B:   ไม่มีมอเตอร์  

(พร้อมเบรก)
Q SR

C:   จากด้านบนของฐาน 
(ช่องดอกเจาะฝัง 
หัวสกรู)

B GR: ฝาครอบสีเทา

40: 40 มม. 1500: 1500 มม.
1   :   มีมอเตอร์  

(จัดเตรียมโดย THK)
N SL HG: อุปกรณ์ส�าหรับแขวน

1B:   มีมอเตอร์ (จัดเตรียม
โดย THK, พร้อมเบรก)

6

E

J

M

 

รหัสสินค้า

รายละเอียดพื้นฐาน

ขนาด/ประเภทของมอเตอร์ [W] 400

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.] 10 20 40

ความเร็วสูงสุด *1 [มม./วินาที] 500 1000 2000

ความสามารถ 
ในการรับน�้าหนัก 

สูงสุด *2 [กก.]

ค�านวณที่อัตราเร่ง
และอัตราลดความเร็ว

แกนนอน 0.3G 120 80 40

แกนตั้ง 0.3G 35 15 9

แรงดันที่ก�าหนด *3 [N] 653 326 163

แรงดันสูงสุด *4 [N] 1910 965 482

แรงเบรก [N] 638 319 160

อายุการใช้งาน *5 [กม.] 20,000

ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที่ *6 [N·m] MA: 1484, MB: 939, MC: 1667

ความคลาดเคลื่อนในการวัดการจัดวางต�าแหน่งซ�้า [มม.] ±0.020

ระยะดีดกลับ [มม.] 0.05

*1 อิงตามความเร็วของมอเตอร์ที่ก�าหนด (3,000 นาที-1)
*2 ความสามารถในการรับน�า้หนักและความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับเงื่อนไขการใช้งาน
*3 ณ แรงบิดของมอเตอร์ที่ก�าหนดไว้
*4 ขึ้นอยู่กับแรงบิดมอเตอร์สูงสุดและความสามารถในการรับน�า้หนัก
*5  ณ เงื่อนไข: 

 ระยะเคลื่อนที่: 100 มม. 
 อัตราการเร่งและการลดความเร็ว: 0.3G 
 ความเร็วสูงสุด: ความเร็วสูงสุดหรือความเร็วที่มากสุดส�าหรับความยาวของระยะเคลื่อนที่ และอัตราการเร่งและการลดความเร็ว 
 น�้าหนักที่ใช้: ที่ความสามารถในการรับน�้าหนักสูงสุด 
 ศูนย์กลางของแรงโน้มถ่วง: ศูนย์กลางพื้นผิวด้านบนของบล็อค

*6 ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที่สูงสุดตามมาตรฐานโมเมนต:์ MA และ MC: ต�าแหน่งด้านบนของบล็อค MB: ต�าแหน่งกึ่งกลางบล็อค

USW16T มอเตอร์แบบต่อพ่วงตรง

MB

MA

MC

ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์
ขณะคงที่
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3-034

ชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

รุ่น

ระยะเคลื่อนที่ 

ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด) 

ระยะเคลื่อนที่ มี/ไม่มีมอเตอร์ เซ็นเซอร์
ต�าแหน่งติดตั้ง 

เซ็นเซอร์

ประเภทรูยึดฐาน 

ส�าหรับติดตั้ง

หน้าแปลน 

ยึดมอเตอร์
ตัวเลือก

USW16T – 10 – 0150 – 0 – 6 – SR – C – A – GR

USW16T 10: 10 มม. 0100:  100 มม. 0   : ไม่มีมอเตอร์ P
ไม่มีสัญลักษณ:์ เมื่อเลือก 

P, Q หรือ N

T:   จากด้านใต้ของฐาน 

(รูเจาะแบบเกลียว)
A ไม่มีสัญลักษณ:์ ฝาครอบสีแดง

20: 20 มม. ถึง
0B:   ไม่มีมอเตอร์  

(พร้อมเบรก)
Q SR

C:   จากด้านบนของฐาน 
(ช่องดอกเจาะฝัง 
หัวสกรู)

B GR: ฝาครอบสีเทา

40: 40 มม. 1500: 1500 มม.
1   :   มีมอเตอร์  

(จัดเตรียมโดย THK)
N SL HG: อุปกรณ์ส�าหรับแขวน

1B:   มีมอเตอร์ (จัดเตรียม
โดย THK, พร้อมเบรก)

6

E

J

M

 การอ้างอิงขนาดของชิ้นงานและน�้าหนักต่อประเภทการติดตั้ง*

USW16T

หมายเหตุ:   ถ้าสินค้าไม่มีการระบุ GR 
ในรหัสสินค้าฝาครอบเสื้อ 
จะเป็นสีแดง

การติดตั้งในแนวนอน [มม.] การติดตั้งบนผนัง [มม.] การติดตั้งในแนวตั้ง [มม.]

ระยะเคลื่อนที่ 
ต่อการหมุน 1 รอบ  

(ลีด) [มม.]

น�า้หนัก 

[กก.]
A B C

ระยะเคลื่อนที่ 
ต่อการหมุน 1 รอบ  

(ลีด) [มม.]

น�า้หนัก 

[กก.]
A B C

ระยะเคลื่อนที่ 
ต่อการหมุน 1 รอบ  

(ลีด) [มม.]

น�้าหนัก 

[กก.]
A C

10

40 2590 950 820

10

40 760 900 2480

10

10 2220 2270

80 1590 520 440 80 380 460 1450 20 1460 1500

120 1130 340 290 120 230 280 970 35 970 1000

20

20 3000 1560 1380

20

20 1300 1520 3000

20

5 3000 3000

40 2590 950 820 40 760 900 2480 10 2220 2270

80 1590 520 440 80 380 460 1450 15 1750 1800

40

10 3000 2360 2100

40

10 2020 2320 3000

40

3 3000 3000

20 3000 1560 1380 20 1300 1520 3000 6 2890 2960

40 2590 950 820 40 760 900 2480 9 2350 2410

* ขึ้นอยู่กับอายุการใช้งานของตลับลูกปืน LM (20,000 กม.) และความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที่

   เงื่อนไขส�าหรับการค�านวณค่าดังกล่าวข้างต้น:  

 ระยะเคลื่อนที่: 100 มม. 

 อัตราการเร่งและการลดความเร็ว: 0.3G 

 ความเร็วสูงสุด: ความเร็วสูงสุดหรือความเร็วที่มากสุดส�าหรับความยาวของระยะเคลื่อนท่ี และอัตราการเร่งและการลดความเร็ว 

 น�้าหนักที่ใช้: ที่ความสามารถในการรับน�้าหนักสูงสุด

   A, B และ C แสดงถึงระยะห่างที่วัดจากจุดศูนย์กลางพื้นผิวด้านบนของบล็อค

CB

A

การใช้แบบแนวนอน

A C

การใช้แบบแนวตั้ง

A B

C การใช้แบบติดผนัง
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3-035

ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

95

22
.5

10

4–M8 ความลึก 16
2–φ5H7 ความลึก 10

2–φ5H7 ความลึก 8.5

2–รูเจาะแบบวงรี ความลึก 8.5

2–รูเจาะแบบวงรี ความลึก 8.5

2xn–M8 ความลึก 16

2xn–9 เจาะทะลุผาน φ14 รูยึดน็อต ความลึก 2

2–φ5H7 ความลึก 8.5

200

10       255

พรอมเบรก (290)
C

30 100
100

18

62

10

10
0

233

พรอมเบรก (268)

AL

ระยะเคลื่อนที่

18

100
L 1

L 1

100

16
030

30

C255

พรอมเบรก (290)

L 2

L 2

10

200

43

10 180

200

   
   

14
0

±
0.

02

(คา
คว

าม
คล

าด
เคล

ื่อน
 φ5

)
จากพื้นผิว A

วิธีการติดตั้งฐาน: จากพื้นผิวดานลาง ใชรูเจาะแบบเกลียว (สัญลักษณ: T)

วิธีการติดตั้งฐาน: จากพื้นผิวดานบน การใชรูยึดน็อต (สัญลักษณ: C)

(10)* (10)*

* ระยะเคลื่อนที่ระหวางอุปกรณหยุดเชิงกล

เปดได

2×2–M3 ความลึก 6
(เชนเดียวกับดานตรงขาม)

B

22
110

55

 

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 
(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)

100 
(120)

150 
(170)

200 
(220)

250 
(270)

300 
(320)

350 
(370)

400 
(420)

450 
(470)

500 
(520)

550 
(570)

600 
(620)

650 
(670)

700 
(720)

750 
(770)

800 
(820)

850 
(870)

900 
(920)

950 
(970)

1000 
(1020)

1050 
(1070)

1100 
(1120)

1150 
(1170)

1200 
(1220)

1250 
(1270)

1300 
(1320)

1350 
(1370)

1400 
(1420)

1450 
(1470)

1500 
(1520)

ความเร็ว 

สูงสุด *1 *2

[มม./วินาที]

ระยะเคลื่อนที่ต่อ 

การหมุน 1 รอบ  

(ลีด) 

10 มม. 550 550 500 450 410 370 330 310 280 260 240 220 210 190 180 170 160

20 มม. 1100 1100 1070 960 870 790 720 660 600 560 510 480 440 410 390 360 340

40 มม. 2200 2200 2150 1930 1750 1580 1440 1320 1210 1120 1030 960 890 830 770 730 680

ขนาด [มม.]

AL*3
576 
(611)

626 
(661)

676 
(711)

726 
(761)

776 
(811)

826 
(861)

876 
(911)

926 
(961)

976 
(1011)

1026 
(1061)

1076 
(1111)

1126 
(1161)

1176 
(1211)

1226 
(1261)

1276 
(1311)

1326 
(1361)

1376 
(1411)

1426 
(1461)

1476 
(1511)

1526 
(1561)

1576 
(1611)

1626 
(1661)

1676 
(1711)

1726 
(1761)

1776 
(1811)

1826 
(1861)

1876 
(1911)

1926 
(1961)

1976 
(2011)

L1
*3

280 
(315)

330 
(365)

380 
(415)

430 
(465)

480 
(515)

530 
(565)

580 
(615)

630 
(665)

680 
(715)

730 
(765)

780 
(815)

830 
(865)

880 
(915)

930 
(965)

980 
(1015)

1030 
(1065)

1080 
(1115)

1130 
(1165)

1180 
(1215)

1230 
(1265)

1280 
(1315)

1330 
(1365)

1380 
(1415)

1430 
(1465)

1480 
(1515)

1530 
(1565)

1580 
(1615)

1630 
(1665)

1680 
(1715)

L2 50 100 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50

C 200 200 200 400 400 400 400 600 600 600 600 800 800 800 800 1000 1000 1000 1000 1200 1200 1200 1200 1400 1400 1400 1400 1600 1600

จ�านวนรูยึด 
ส�าหรับติดตั้ง

n 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11

น�้าหนัก [กก.] 13.1 14.1 15.1 16.1 17.1 18.1 19.1 20.1 21.1 22.1 23.1 24.1 25.1 26.1 27.1 28.1 29.1 30.1 31.1 32.1 33.1 34.1 35.1 36.1 37.1 38.1 39.1 40.1 41.1

*1  ความสามารถในการรับน�า้หนักและความเร็วสูงสุดจะผันแปรตามมอเตอร์ที่ใช้
*2 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้
*3 เมื่อติดตั้งมอเตอร์พร้อมเบรก ให้อ้างอิงค่าในวงเล็บ

ขนาด

USW16T มอเตอร์แบบต่อพ่วงตรง
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3-036

ชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

 

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 
(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)

100 
(120)

150 
(170)

200 
(220)

250 
(270)

300 
(320)

350 
(370)

400 
(420)

450 
(470)

500 
(520)

550 
(570)

600 
(620)

650 
(670)

700 
(720)

750 
(770)

800 
(820)

850 
(870)

900 
(920)

950 
(970)

1000 
(1020)

1050 
(1070)

1100 
(1120)

1150 
(1170)

1200 
(1220)

1250 
(1270)

1300 
(1320)

1350 
(1370)

1400 
(1420)

1450 
(1470)

1500 
(1520)

ความเร็ว 

สูงสุด *1 *2

[มม./วินาที]

ระยะเคลื่อนที่ต่อ 

การหมุน 1 รอบ  

(ลีด) 

10 มม. 550 550 500 450 410 370 330 310 280 260 240 220 210 190 180 170 160

20 มม. 1100 1100 1070 960 870 790 720 660 600 560 510 480 440 410 390 360 340

40 มม. 2200 2200 2150 1930 1750 1580 1440 1320 1210 1120 1030 960 890 830 770 730 680

ขนาด [มม.]

AL*3
576 
(611)

626 
(661)

676 
(711)

726 
(761)

776 
(811)

826 
(861)

876 
(911)

926 
(961)

976 
(1011)

1026 
(1061)

1076 
(1111)

1126 
(1161)

1176 
(1211)

1226 
(1261)

1276 
(1311)

1326 
(1361)

1376 
(1411)

1426 
(1461)

1476 
(1511)

1526 
(1561)

1576 
(1611)

1626 
(1661)

1676 
(1711)

1726 
(1761)

1776 
(1811)

1826 
(1861)

1876 
(1911)

1926 
(1961)

1976 
(2011)

L1
*3

280 
(315)

330 
(365)

380 
(415)

430 
(465)

480 
(515)

530 
(565)

580 
(615)

630 
(665)

680 
(715)

730 
(765)

780 
(815)

830 
(865)

880 
(915)

930 
(965)

980 
(1015)

1030 
(1065)

1080 
(1115)

1130 
(1165)

1180 
(1215)

1230 
(1265)

1280 
(1315)

1330 
(1365)

1380 
(1415)

1430 
(1465)

1480 
(1515)

1530 
(1565)

1580 
(1615)

1630 
(1665)

1680 
(1715)

L2 50 100 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50

C 200 200 200 400 400 400 400 600 600 600 600 800 800 800 800 1000 1000 1000 1000 1200 1200 1200 1200 1400 1400 1400 1400 1600 1600

จ�านวนรูยึด 
ส�าหรับติดตั้ง

n 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11

น�้าหนัก [กก.] 13.1 14.1 15.1 16.1 17.1 18.1 19.1 20.1 21.1 22.1 23.1 24.1 25.1 26.1 27.1 28.1 29.1 30.1 31.1 32.1 33.1 34.1 35.1 36.1 37.1 38.1 39.1 40.1 41.1

*1  ความสามารถในการรับน�้าหนักและความเร็วสูงสุดจะผันแปรตามมอเตอร์ที่ใช้
*2 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้
*3 เมื่อติดตั้งมอเตอร์พร้อมเบรก ให้อ้างอิงค่าในวงเล็บ

R2.5 R2.5

1 5H
7

1

หนาแปลนยึดมอเตอร (รายละเอียด) (สัญลักษณ: A, B)

45
°

4–a  ความลึก b

PCD70

�60

φ5
0H

7

φ4
9

40122

 พรอมเบรก (157)

12

4

φ1
2h

7

1816

2

8.5

5.3

1
4.

5

A

ดูหนา 48, “หนาแปลนยึดมอเตอร” สำหรับรายการมอเตอรที่สามารถใชงานได

รูเจาะแบบวงรี (รายละเอียด) สวน B (รายละเอียด)รูยึดน็อตบนฐาน (รายละเอียด)

US16_COLOR.eps

รายละเอียด

USW16T

สัญลักษณ์ a b

A M5 10

B M4 8

 [มม.]รายละเอียดของหน้าแปลนยึดมอเตอร์
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3-037

ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

 

รุ่น

ระยะเคลื่อนที่ 

ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด) 

ระยะเคลื่อนที่ มี/ไม่มีมอเตอร์ เซ็นเซอร์
ต�าแหน่งติดตั้ง 

เซ็นเซอร์

ประเภทรูยึดฐาน

ส�าหรับติดตั้ง

หน้าแปลน 

ยึดมอเตอร์
ตัวเลือก

USW16RT – 10 – 0150 – 0 – 6 – SL – C – A – MR–GR

USW16RT 10: 10 มม. 0100:  100 มม. 0   : ไม่มีมอเตอร์ P
ไม่มีสัญลักษณ:์ เมื่อเลือก 

P, Q หรือ N

T:   จากด้านใต้ของฐาน 

(รูเจาะแบบเกลียว)
A MR:   มอเตอร์แบบพับด้านขวา

20: 20 มม. ถึง
0B:   ไม่มีมอเตอร์  

(พร้อมเบรก)
Q SR

C:   จากด้านบนของฐาน 
(ช่องดอกเจาะฝัง 
หัวสกรู)

B ML:   มอเตอร์แบบพับด้านซ้าย

40: 40 มม. 1500: 1500 มม.
1   :   มีมอเตอร์  

(จัดเตรียมโดย THK)
N SL GR: ฝาครอบสีเทา

1B:   มีมอเตอร์ (จัดเตรียม
โดย THK, พร้อมเบรก)

6 HG: อุปกรณ์ส�าหรับแขวน

E

J

M

 

รหัสสินค้า

รายละเอียดพื้นฐาน

USW16RT มอเตอร์แบบพับ / คู่ขนาน

ขนาด/ประเภทของมอเตอร์ [W] 400

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.] 10 20 40

ความเร็วสูงสุด *1 [มม./วินาที] 500 1000 2000

ความสามารถ 
ในการรับน�้าหนัก 

สูงสุด *2 [กก.]

ค�านวณที่อัตราเร่ง
และอัตราลดความเร็ว

แกนนอน 0.3G 120 80 40

แกนตั้ง 0.3G 35 15 9

แรงดันที่ก�าหนด *3 [N] 653 326 163

แรงดันสูงสุด *4 [N] 1910 965 482

แรงเบรก [N] 638 319 160

อายุการใช้งาน *5 [กม.] 20,000

ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที่ *6 [N·m] MA: 1484, MB: 939, MC: 1667

ความคลาดเคลื่อนในการวัดการจัดวางต�าแหน่งซ�้า [มม.] ±0.020

ระยะดีดกลับ [มม.] 0.05

*1 อิงตามความเร็วของมอเตอร์ที่ก�าหนด (3,000 นาที-1)
*2 ความสามารถในการรับน�า้หนักและความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับเงื่อนไขการใช้งาน
*3 ณ แรงบิดของมอเตอร์ที่ก�าหนดไว้
*4 ขึ้นอยู่กับแรงบิดมอเตอร์สูงสุดและความสามารถในการรับน�า้หนัก
*5  ณ เงื่อนไข: 

 ระยะเคลื่อนที่: 100 มม. 
 อัตราการเร่งและการลดความเร็ว: 0.3G 
 ความเร็วสูงสุด: ความเร็วสูงสุดหรือความเร็วที่มากสุดส�าหรับความยาวของระยะเคลื่อนที่ และอัตราการเร่งและการลดความเร็ว 
 น�้าหนักที่ใช้: ที่ความสามารถในการรับน�้าหนักสูงสุด 
 ศูนย์กลางของแรงโน้มถ่วง: ศูนย์กลางพื้นผิวด้านบนของบล็อค

*6 ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที่สูงสุดตามมาตรฐานโมเมนต:์ MA และ MC: ต�าแหน่งด้านบนของบล็อค MB: ต�าแหน่งกึ่งกลางบล็อค

MB

MA

MC

ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์
ขณะคงที่
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3-038

ชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

รุ่น

ระยะเคลื่อนที่ 

ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด) 

ระยะเคลื่อนที่ มี/ไม่มีมอเตอร์ เซ็นเซอร์
ต�าแหน่งติดตั้ง 

เซ็นเซอร์

ประเภทรูยึดฐาน

ส�าหรับติดตั้ง

หน้าแปลน 

ยึดมอเตอร์
ตัวเลือก

USW16RT – 10 – 0150 – 0 – 6 – SL – C – A – MR–GR

USW16RT 10: 10 มม. 0100:  100 มม. 0   : ไม่มีมอเตอร์ P
ไม่มีสัญลักษณ์: เมื่อเลือก 

P, Q หรือ N

T:   จากด้านใต้ของฐาน 

(รูเจาะแบบเกลียว)
A MR:   มอเตอร์แบบพับด้านขวา

20: 20 มม. ถึง
0B:   ไม่มีมอเตอร์  

(พร้อมเบรก)
Q SR

C:   จากด้านบนของฐาน 
(ช่องดอกเจาะฝัง 
หัวสกรู)

B ML:   มอเตอร์แบบพับด้านซ้าย

40: 40 มม. 1500: 1500 มม.
1   :   มีมอเตอร์  

(จัดเตรียมโดย THK)
N SL GR: ฝาครอบสีเทา

1B:   มีมอเตอร์ (จัดเตรียม
โดย THK, พร้อมเบรก)

6 HG: อุปกรณ์ส�าหรับแขวน

E

J

M

 การอ้างอิงขนาดของชิ้นงานและน�า้หนักต่อประเภทการติดตั้ง*

USW16RT

หมายเหตุ:     ถ้าสินค้าไม่มีการระบุ GR 
ในรหัสสินค้าฝาครอบเสื้อ 
จะเป็นสีแดง

การติดตั้งในแนวนอน [มม.] การติดตั้งบนผนัง [มม.] การติดตั้งในแนวตั้ง [มม.]

ระยะเคลื่อนที่ 
ต่อการหมุน 1 รอบ  

(ลีด) [มม.]

น�้าหนัก 

[กก.]
A B C

ระยะเคลื่อนที่ 
ต่อการหมุน 1 รอบ  

(ลีด) [มม.]

น�้าหนัก 

[กก.]
A B C

ระยะเคลื่อนที่ 
ต่อการหมุน 1 รอบ  

(ลีด) [มม.]

น�า้หนัก 

[กก.]
A C

10

40 2590 950 820

10

40 760 900 2480

10

10 2220 2270

80 1590 520 440 80 380 460 1450 20 1460 1500

120 1130 340 290 120 230 280 970 35 970 1000

20

20 3000 1560 1380

20

20 1300 1520 3000

20

5 3000 3000

40 2590 950 820 40 760 900 2480 10 2220 2270

80 1590 520 440 80 380 460 1450 15 1750 1800

40

10 3000 2360 2100

40

10 2020 2320 3000

40

3 3000 3000

20 3000 1560 1380 20 1300 1520 3000 6 2890 2960

40 2590 950 820 40 760 900 2480 9 2350 2410

* ขึ้นอยู่กับอายุการใช้งานของตลับลูกปืน LM (20,000 กม.) และความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที่

   เงื่อนไขส�าหรับการค�านวณค่าดังกล่าวข้างต้น:  

 ระยะเคลื่อนที่: 100 มม. 

 อัตราการเร่งและการลดความเร็ว: 0.3G 

 ความเร็วสูงสุด: ความเร็วสูงสุดหรือความเร็วที่มากสุดส�าหรับความยาวของระยะเคลื่อนท่ี และอัตราการเร่งและการลดความเร็ว 

 น�้าหนักที่ใช้: ที่ความสามารถในการรับน�้าหนักสูงสุด

   A, B และ C แสดงถึงระยะห่างที่วัดจากจุดศูนย์กลางพื้นผิวด้านบนของบล็อค

CB

A

การใช้แบบแนวนอน

A C

การใช้แบบแนวตั้ง

A B

C การใช้แบบติดผนัง
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3-039

ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

 

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 
(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)

100 
(120)

150 
(170)

200 
(220)

250 
(270)

300 
(320)

350 
(370)

400 
(420)

450 
(470)

500 
(520)

550 
(570)

600 
(620)

650 
(670)

700 
(720)

750 
(770)

800 
(820)

850 
(870)

900 
(920)

950 
(970)

1000 
(1020)

1050 
(1070)

1100 
(1120)

1150 
(1170)

1200 
(1220)

1250 
(1270)

1300 
(1320)

1350 
(1370)

1400 
(1420)

1450 
(1470)

1500 
(1520)

ความเร็ว 

สูงสุด *1 *2

[มม./วินาที]

ระยะเคลื่อนที่ต่อ 

การหมุน 1 รอบ  

(ลีด) 

10 มม. 550 550 500 450 410 370 330 310 280 260 240 220 210 190 180 170 160

20 มม. 1100 1100 1070 960 870 790 720 660 600 560 510 480 440 410 390 360 340

40 มม. 2200 2200 2150 1930 1750 1580 1440 1320 1210 1120 1030 960 890 830 770 730 680

ขนาด [มม.]

AL 438 488 538 588 638 688 738 788 838 888 938 988 1038 1088 1138 1188 1238 1288 1338 1388 1438 1488 1538 1588 1638 1688 1738 1788 1838

L1 90 140 190 240 290 340 390 440 490 540 590 640 690 740 790 840 890 940 990 1040 1090 1140 1190 1240 1290 1340 1390 1440 1490

L2 50 100 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50

C 200 200 200 400 400 400 400 600 600 600 600 800 800 800 800 1000 1000 1000 1000 1200 1200 1200 1200 1400 1400 1400 1400 1600 1600

จ�านวนรูยึด 
ส�าหรับติดตั้ง

n 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10

น�้าหนัก [กก.] 13.4 14.4 15.4 16.4 17.4 18.4 19.4 20.4 21.4 22.4 23.4 24.4 25.4 26.4 27.4 28.4 29.4 30.4 31.4 32.4 33.4 34.4 35.4 36.4 37.4 38.4 39.4 40.4 41.4

*1  ความสามารถในการรับน�า้หนักและความเร็วสูงสุดจะผันแปรตามมอเตอร์ที่ใช้
*2 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้

95

22
.5

10

2–รูเจาะแบบวงรี ความลึก 8.5

2–รูเจาะแบบวงรี ความลึก 8.5

2–φ5H7 ความลึก 8.5

2–φ5H7 ความลึก 10

4–M8 ความลึก 16

2xn–M8 ความลึก 16

2–φ5H7 ความลึก 8.5

10

100
75

10030
C

200

62

(2
89

.4
)

28
7

0.
7

10
0

(1
.7

)

ระยะเคลื่อนที่
AL

95 43200

   
   

14
0

±
0.

02

18010

200

L2C
30 L 1

L 2

L 1

75
100 100

จากพื้นผิว A

(10)* (10)*2×2–M3 ความลึก 6

(เชนเดียวกับดานตรงขาม)

วิธีการติดตั้งฐาน: จากพื้นผิวดานลาง ใชรูเจาะแบบเกลียว (สัญลักษณ: T)

วิธีการติดตั้งฐาน: จากพื้นผิวดานบน การใชรูยึดน็อต (สัญลักษณ: C)

2xn–9 เจาะทะลุผาน 
φ14 รูยึดน็อต ความลึก 2

(คา
คว

าม
คล

าด
เคล

ื่อน
 φ

5)

  (
16

2)

70

B

18

6

110
55

16
0

22

เปดได

* ระยะเคลื่อนที่ระหวางอุปกรณหยุดเชิงกล

55

(ระ
ยะ

หา
งร

ะห
วา

งแ
กน

เพล
า)

ขนาด

USW16RT มอเตอร์แบบพับ / คู่ขนาน
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3-040

ชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

 

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 
(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)

100 
(120)

150 
(170)

200 
(220)

250 
(270)

300 
(320)

350 
(370)

400 
(420)

450 
(470)

500 
(520)

550 
(570)

600 
(620)

650 
(670)

700 
(720)

750 
(770)

800 
(820)

850 
(870)

900 
(920)

950 
(970)

1000 
(1020)

1050 
(1070)

1100 
(1120)

1150 
(1170)

1200 
(1220)

1250 
(1270)

1300 
(1320)

1350 
(1370)

1400 
(1420)

1450 
(1470)

1500 
(1520)

ความเร็ว 

สูงสุด *1 *2

[มม./วินาที]

ระยะเคลื่อนที่ต่อ 

การหมุน 1 รอบ  

(ลีด) 

10 มม. 550 550 500 450 410 370 330 310 280 260 240 220 210 190 180 170 160

20 มม. 1100 1100 1070 960 870 790 720 660 600 560 510 480 440 410 390 360 340

40 มม. 2200 2200 2150 1930 1750 1580 1440 1320 1210 1120 1030 960 890 830 770 730 680

ขนาด [มม.]

AL 438 488 538 588 638 688 738 788 838 888 938 988 1038 1088 1138 1188 1238 1288 1338 1388 1438 1488 1538 1588 1638 1688 1738 1788 1838

L1 90 140 190 240 290 340 390 440 490 540 590 640 690 740 790 840 890 940 990 1040 1090 1140 1190 1240 1290 1340 1390 1440 1490

L2 50 100 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50

C 200 200 200 400 400 400 400 600 600 600 600 800 800 800 800 1000 1000 1000 1000 1200 1200 1200 1200 1400 1400 1400 1400 1600 1600

จ�านวนรูยึด 
ส�าหรับติดตั้ง

n 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10

น�้าหนัก [กก.] 13.4 14.4 15.4 16.4 17.4 18.4 19.4 20.4 21.4 22.4 23.4 24.4 25.4 26.4 27.4 28.4 29.4 30.4 31.4 32.4 33.4 34.4 35.4 36.4 37.4 38.4 39.4 40.4 41.4

*1  ความสามารถในการรับน�้าหนักและความเร็วสูงสุดจะผันแปรตามมอเตอร์ที่ใช้
*2 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้

4–a เจาะทะลุผาน

φ5
1

PCD70

45
°

78

62

R2.5

R2.5

1

5H
7

1

A

16 18

φ1
4H

7

1224

8.5

2

5.3

4.
51

หนาแปลนยึดมอเตอร (รายละเอียด) (สัญลักษณ: A, B)

ดูหนา 48, “หนาแปลนยึดมอเตอร” สำหรับรายการมอเตอรที่สามารถใชงานได

รูเจาะแบบวงรี (รายละเอียด) สวน B (รายละเอียด)รูยึดน็อตบนฐาน (รายละเอียด)

รายละเอียด

USW16RT

สัญลักษณ์ a

A M5

B M4

 รายละเอียดของหน้าแปลนยึดมอเตอร์
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3-041

ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

 

รุ่น

ระยะเคลื่อนที่ 

ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด) 

ระยะเคลื่อนที่ มี/ไม่มีมอเตอร์ เซ็นเซอร์
ต�าแหน่งติดตั้ง 

เซ็นเซอร์

ประเภทรูยึดฐาน 

ส�าหรับติดตั้ง

หน้าแปลน 

ยึดมอเตอร์
ตัวเลือก

USW20T – 20 – 0300 – 0 – N – SR – C – A – GR

USW20T 20: 20 มม. 0200:  200 มม. 0   : ไม่มีมอเตอร์ P
ไม่มีสัญลักษณ:์ เมื่อเลือก 

P, Q หรือ N

T:   จากด้านใต้ของฐาน 

(รูเจาะแบบเกลียว)
A ไม่มีสัญลักษณ์: ฝาครอบสีแดง

40: 40 มม. ถึง
0B:   ไม่มีมอเตอร์  

(พร้อมเบรก)
Q SR

C:   จากด้านบนของฐาน 
(ช่องดอกเจาะฝัง 
หัวสกรู)

B GR: ฝาครอบสีเทา

1700: 1700 มม.
1   :   มีมอเตอร์  

(จัดเตรียมโดย THK)
N SL HG: อุปกรณ์ส�าหรับแขวน

1B:   มีมอเตอร ์(จัดเตรียม
โดย THK, พร้อมเบรก)

6

E

J

M

 

รหัสสินค้า

รายละเอียดพื้นฐาน

ขนาด/ประเภทของมอเตอร์ [W] 750

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.] 20 40

ความเร็วสูงสุด *1 [มม./วินาที] 1000 2000

ความสามารถ 
ในการรับน�้าหนัก 

สูงสุด *2 [กก.]

ค�านวณที่อัตราเร่ง
และอัตราลดความเร็ว

แกนนอน 0.3G 130 70

แกนตั้ง 0.3G 45 20

แรงดันที่ก�าหนด *3 [N] 603 302

แรงดันสูงสุด *4 [N] 1810 905

แรงเบรก [N] 603 302

อายุการใช้งาน *5 [กม.] 20,000

ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที่ *6 [N·m] MA: 1827, MB: 1175, MC: 2112

ความคลาดเคลื่อนในการวัดการจัดวางต�าแหน่งซ�้า [มม.] ±0.020

ระยะดีดกลับ [มม.] 0.05

*1 อิงตามความเร็วของมอเตอร์ที่ก�าหนด (3,000 นาที-1)
*2 ความสามารถในการรับน�า้หนักและความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับเงื่อนไขการใช้งาน
*3 ณ แรงบิดของมอเตอร์ที่ก�าหนดไว้
*4 ขึ้นอยู่กับแรงบิดมอเตอร์สูงสุดและความสามารถในการรับน�า้หนัก
*5  ณ เงื่อนไข: 

 ระยะเคลื่อนที่: 200 มม. 
 อัตราการเร่งและการลดความเร็ว: 0.3G 
 ความเร็วสูงสุด: ความเร็วสูงสุดหรือความเร็วที่มากสุดส�าหรับความยาวของระยะเคลื่อนที่ และอัตราการเร่งและการลดความเร็ว 
 น�้าหนักที่ใช้: ที่ความสามารถในการรับน�้าหนักสูงสุด 
 ศูนย์กลางของแรงโน้มถ่วง: ศูนย์กลางพื้นผิวด้านบนของบล็อค

*6 ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที่สูงสุดตามมาตรฐานโมเมนต:์ MA และ MC: ต�าแหน่งด้านบนของบล็อค MB: ต�าแหน่งกึ่งกลางบล็อค

MB

MA

MC

ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์
ขณะคงที่

USW20T มอเตอร์แบบต่อพ่วงตรง
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3-042

ชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

รุ่น

ระยะเคลื่อนที่ 

ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด) 

ระยะเคลื่อนที่ มี/ไม่มีมอเตอร์ เซ็นเซอร์
ต�าแหน่งติดตั้ง 

เซ็นเซอร์

ประเภทรูยึดฐาน 

ส�าหรับติดตั้ง

หน้าแปลน 

ยึดมอเตอร์
ตัวเลือก

USW20T – 20 – 0300 – 0 – N – SR – C – A – GR

USW20T 20: 20 มม. 0200:  200 มม. 0   : ไม่มีมอเตอร์ P
ไม่มีสัญลักษณ:์ เมื่อเลือก 

P, Q หรือ N

T:   จากด้านใต้ของฐาน 

(รูเจาะแบบเกลียว)
A ไม่มีสัญลักษณ์: ฝาครอบสีแดง

40: 40 มม. ถึง
0B:   ไม่มีมอเตอร์  

(พร้อมเบรก)
Q SR

C:   จากด้านบนของฐาน 
(ช่องดอกเจาะฝัง 
หัวสกรู)

B GR: ฝาครอบสีเทา

1700: 1700 มม.
1   :   มีมอเตอร์  

(จัดเตรียมโดย THK)
N SL HG: อุปกรณ์ส�าหรับแขวน

1B:   มีมอเตอร์ (จัดเตรียม
โดย THK, พร้อมเบรก)

6

E

J

M

 การอ้างอิงขนาดของชิ้นงานและน�้าหนักต่อประเภทการติดตั้ง*

USW20T

หมายเหตุ:       ถ้าสินค้าไม่มีการระบุ GR 
ในรหัสสินค้าฝาครอบเสื้อ 
จะเป็นสีแดง

การติดตั้งในแนวนอน [มม.] การติดตั้งบนผนัง [มม.] การติดตั้งในแนวตั้ง [มม.]

ระยะเคลื่อนที่ 
ต่อการหมุน 1 รอบ  

(ลีด) [มม.]

น�า้หนัก 

[กก.]
A B C

ระยะเคลื่อนที่ 
ต่อการหมุน 1 รอบ  

(ลีด) [มม.]

น�า้หนัก 

[กก.]
A B C

ระยะเคลื่อนที่ 
ต่อการหมุน 1 รอบ  

(ลีด) [มม.]

น�้าหนัก 

[กก.]
A C

20

40 2640 950 1260

20

40 1180 920 2630

20

15 1700 1770

80 1640 530 720 80 650 490 1590 30 1060 1100

130 1100 320 450 130 390 290 1030 45 770 800

40

25 3000 1340 1750

40

25 1660 1320 3000

40

5 3000 3000

50 2290 790 1070 50 990 770 2270 10 2160 2240

70 1810 590 810 70 740 560 1770 20 1410 1470

* ขึ้นอยู่กับอายุการใช้งานของตลับลูกปืน LM (20,000 กม.) และความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที่

   เงื่อนไขส�าหรับการค�านวณค่าดังกล่าวข้างต้น:  

 ระยะเคลื่อนที่: 200 มม. 

 อัตราการเร่งและการลดความเร็ว: 0.3G 

 ความเร็วสูงสุด: ความเร็วสูงสุดหรือความเร็วที่มากสุดส�าหรับความยาวของระยะเคลื่อนท่ี และอัตราการเร่งและการลดความเร็ว 

 น�้าหนักที่ใช้: ที่ความสามารถในการรับน�้าหนักสูงสุด

   A, B และ C แสดงถึงระยะห่างที่วัดจากจุดศูนย์กลางพื้นผิวด้านบนของบล็อค

CB

A

การใช้แบบแนวนอน

A C

การใช้แบบแนวตั้ง

A B

C การใช้แบบติดผนัง
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3-043

ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

95

26

10

20
0

L 2

100 L 1

20

30
200

C

100

20

92
14

0
200

20

7.
5

30

100

C

200
30

20

L 1

AL

100

ระยะเคลื่อนที่

L 2

45

20 160

(10)* (10)*

B

22
124

26
62

เปดได

2xn–M8 ความลึก 16

2–φ5H7 ความลึก 8.5

2–รูเจาะแบบวงรี ความลึก 8.5

4–M8 ความลึก 16 2–φ5H7 ความลึก 10

2–รูเจาะแบบวงรี ความลึก 8.5

2–φ5H7 ความลึก 8.5

265

พรอมเบรก (300)

        255

พรอมเบรก (290)

      265

พรอมเบรก (300)

จากพื้นผิว A

2×2–M3 ความลึก 6

(เชนเดียวกับดานตรงขาม)

วิธีการติดตั้งฐาน: จากพื้นผิวดานลาง ใชรูเจาะแบบเกลียว (สัญลักษณ: T)

วิธีการติดตั้งฐาน: จากพื้นผิวดานบน การใชรูยึดน็อต (สัญลักษณ: C)

* ระยะเคลื่อนที่ระหวางอุปกรณหยุดเชิงกล

2xn–9 เจาะทะลุผาน 
φ14 รูยึดน็อต ความลึก 9.5

   
   

18
5±

0.
02

(คา
คว

าม
คล

าด
เคล

ื่อน
 φ

5)

 

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 
(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)

200 
(220)

250 
(270)

300 
(320)

350 
(370)

400 
(420)

450 
(470)

500 
(520)

550 
(570)

600 
(620)

650 
(670)

700 
(720)

750 
(770)

800 
(820)

850 
(870)

900 
(920)

950 
(970)

1000 
(1020)

1050 
(1070)

1100 
(1120)

1150 
(1170)

1200 
(1220)

1250 
(1270)

1300 
(1320)

1350 
(1370)

1400 
(1420)

1450 
(1470)

1500 
(1520)

1550 
(1570)

1600 
(1620)

1650 
(1670)

1700 
(1720)

ความเร็ว 

สูงสุด *1 *2

[มม./วินาที]

ระยะเคลื่อนที่

ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด) 

20 มม. 1100 1040 930 840 770 700 640 590 540 500 470 430 400 380 350 330 310 290 280 260

40 มม. 2200 2080 1870 1690 1540 1400 1290 1180 1090 1010 940 870 810 760 710 670 630 590 560 530

ขนาด [มม.]

AL*3
700
(735)

750
(785)

800
(835)

850
(885)

900
(935)

950
(985)

1000
(1035)

1050
(1085)

1100
(1135)

1150
(1185)

1200
(1235)

1250
(1285)

1300
(1335)

1350
(1385)

1400
(1435)

1450
(1485)

1500
(1535)

1550
(1585)

1600
(1635)

1650
(1685)

1700
(1735)

1750
(1785)

1800
(1835)

1850
(1885)

1900
(1935)

1950
(1985)

2000
(2035)

2050
(2085)

2100
(2135)

2150
(2185)

2200
(2235)

L1
*3

400
(435)

450
(485)

500
(535)

550
(585)

600
(635)

650
(685)

700
(735)

750
(785)

800
(835)

850
(885)

900
(935)

950
(985)

1000
(1035)

1050
(1085)

1100
(1135)

1150
(1185)

1200
(1235)

1250
(1285)

1300
(1335)

1350
(1385)

1400
(1435)

1450
(1485)

1500
(1535)

1550
(1585)

1600
(1635)

1650
(1685)

1700
(1735)

1750
(1785)

1800
(1835)

1850
(1885)

1900
(1935)

L2 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50

C 200 400 400 400 400 600 600 600 600 800 800 800 800 1000 1000 1000 1000 1200 1200 1200 1200 1400 1400 1400 1400 1600 1600 1600 1600 1800 1800

จ�านวนรูยึด 
ส�าหรับติดตั้ง

n 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12

น�้าหนัก [กก.] 22.6 23.9 25.3 26.7 28.1 29.6 30.9 32.3 33.7 35.1 36.6 37.9 39.3 40.7 42.1 43.3 44.9 46.3 47.7 49.1 50.6 51.9 53.3 54.7 56.1 57.6 58.9 60.3 61.7 63.1 64.6

*1  ความสามารถในการรับน�า้หนักและความเร็วสูงสุดจะผันแปรตามมอเตอร์ที่ใช้
*2 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้
*3 เมื่อติดตั้งมอเตอร์พร้อมเบรก ให้อ้างอิงค่าในวงเล็บ

ขนาด

USW20T มอเตอร์แบบต่อพ่วงตรง
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3-044

ชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

 

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 
(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)

200 
(220)

250 
(270)

300 
(320)

350 
(370)

400 
(420)

450 
(470)

500 
(520)

550 
(570)

600 
(620)

650 
(670)

700 
(720)

750 
(770)

800 
(820)

850 
(870)

900 
(920)

950 
(970)

1000 
(1020)

1050 
(1070)

1100 
(1120)

1150 
(1170)

1200 
(1220)

1250 
(1270)

1300 
(1320)

1350 
(1370)

1400 
(1420)

1450 
(1470)

1500 
(1520)

1550 
(1570)

1600 
(1620)

1650 
(1670)

1700 
(1720)

ความเร็ว 

สูงสุด *1 *2

[มม./วินาที]

ระยะเคลื่อนที่

ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด) 

20 มม. 1100 1040 930 840 770 700 640 590 540 500 470 430 400 380 350 330 310 290 280 260

40 มม. 2200 2080 1870 1690 1540 1400 1290 1180 1090 1010 940 870 810 760 710 670 630 590 560 530

ขนาด [มม.]

AL*3
700
(735)

750
(785)

800
(835)

850
(885)

900
(935)

950
(985)

1000
(1035)

1050
(1085)

1100
(1135)

1150
(1185)

1200
(1235)

1250
(1285)

1300
(1335)

1350
(1385)

1400
(1435)

1450
(1485)

1500
(1535)

1550
(1585)

1600
(1635)

1650
(1685)

1700
(1735)

1750
(1785)

1800
(1835)

1850
(1885)

1900
(1935)

1950
(1985)

2000
(2035)

2050
(2085)

2100
(2135)

2150
(2185)

2200
(2235)

L1
*3

400
(435)

450
(485)

500
(535)

550
(585)

600
(635)

650
(685)

700
(735)

750
(785)

800
(835)

850
(885)

900
(935)

950
(985)

1000
(1035)

1050
(1085)

1100
(1135)

1150
(1185)

1200
(1235)

1250
(1285)

1300
(1335)

1350
(1385)

1400
(1435)

1450
(1485)

1500
(1535)

1550
(1585)

1600
(1635)

1650
(1685)

1700
(1735)

1750
(1785)

1800
(1835)

1850
(1885)

1900
(1935)

L2 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50

C 200 400 400 400 400 600 600 600 600 800 800 800 800 1000 1000 1000 1000 1200 1200 1200 1200 1400 1400 1400 1400 1600 1600 1600 1600 1800 1800

จ�านวนรูยึด 
ส�าหรับติดตั้ง

n 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12

น�้าหนัก [กก.] 22.6 23.9 25.3 26.7 28.1 29.6 30.9 32.3 33.7 35.1 36.6 37.9 39.3 40.7 42.1 43.3 44.9 46.3 47.7 49.1 50.6 51.9 53.3 54.7 56.1 57.6 58.9 60.3 61.7 63.1 64.6

*1  ความสามารถในการรับน�้าหนักและความเร็วสูงสุดจะผันแปรตามมอเตอร์ที่ใช้
*2 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้
*3 เมื่อติดตั้งมอเตอร์พร้อมเบรก ให้อ้างอิงค่าในวงเล็บ

R2.5

R2.5

1 5H
7

1

45
°

PCD90

�80

φ7
0H

7

φ5
0

48.5 14

6

φ1
2h

7

A

10
.5 20

8.5

2.
25.3

1

4.
3

4–a ความลึก b

141

พรอมเบรก (176)

รูเจาะแบบวงรี (รายละเอียด)

หนาแปลนยึดมอเตอร (รายละเอียด) (สัญลักษณ: A, B)

สวน B (รายละเอียด)รูยึดน็อตบนฐาน (รายละเอียด)

ดูหนา 48, “หนาแปลนยึดมอเตอร” สำหรับรายการมอเตอรที่สามารถใชงานได

รายละเอียด

USW20T

สัญลักษณ์ a b

A M6 12

B M5 10

 [มม.]รายละเอียดของหน้าแปลนยึดมอเตอร์
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3-045

ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

 

รุ่น

ระยะเคลื่อนที่ 

ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด) 

ระยะเคลื่อนที่ มี/ไม่มีมอเตอร์ เซ็นเซอร์
ต�าแหน่งติดตั้ง 

เซ็นเซอร์

ประเภทรูยึดฐาน

ส�าหรับติดตั้ง

หน้าแปลน 

ยึดมอเตอร์ 
ตัวเลือก

USW20RT – 20 – 0300 – 0 – N – SL – C – A – MR–GR

USW20RT 20: 20 มม. 0200:  200 มม. 0   : ไม่มีมอเตอร์ P
ไม่มีสัญลักษณ:์ เมื่อเลือก 

P, Q หรือ N

T:   จากด้านใต้ของฐาน 

(รูเจาะแบบเกลียว)
A MR: มอเตอร์แบบพับด้านขวา

40: 40 มม. ถึง
0B:   ไม่มีมอเตอร์  

(พร้อมเบรก)
Q SR

C:   จากด้านบนของ
ฐาน(ช่องดอกเจาะ
ฝังหัวสกรู)

B ML:   มอเตอร์แบบพับด้านซ้าย

1700: 1700 มม.
1   :   มีมอเตอร์  

(จัดเตรียมโดย THK)
N SL GR: ฝาครอบสีเทา

1B:   มีมอเตอร ์(จัดเตรียมโดย 
THK, พร้อมเบรก)

6 HG: อุปกรณ์ส�าหรับแขวน

E

J

M

 

รหัสสินค้า

รายละเอียดพื้นฐาน

ขนาด/ประเภทของมอเตอร์ [W] 750

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.] 20 40

ความเร็วสูงสุด *1 [มม./วินาที] 1000 2000

ความสามารถ 
ในการรับน�้าหนัก 

สูงสุด *2 [กก.]

ค�านวณที่อัตราเร่ง
และอัตราลดความเร็ว

แกนนอน 0.3G 130 70

แกนตั้ง 0.3G 45 20

แรงดันที่ก�าหนด *3 [N] 603 302

แรงดันสูงสุด *4 [N] 1810 905

แรงเบรก [N] 603 302

อายุการใช้งาน *5 [กม.] 20,000

ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที่ *6 [N·m] MA: 1827, MB: 1175, MC: 2112

ความคลาดเคลื่อนในการวัดการจัดวางต�าแหน่งซ�้า [มม.] ±0.020

ระยะดีดกลับ [มม.] 0.05

*1 อิงตามความเร็วของมอเตอร์ที่ก�าหนด (3,000 นาที-1)
*2 ความสามารถในการรับน�า้หนักและความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับเงื่อนไขการใช้งาน
*3 ณ แรงบิดของมอเตอร์ที่ก�าหนดไว้
*4 ขึ้นอยู่กับแรงบิดมอเตอร์สูงสุดและความสามารถในการรับน�า้หนัก
*5  ณ เงื่อนไข: 

 ระยะเคลื่อนที่: 200 มม. 
 อัตราการเร่งและการลดความเร็ว: 0.3G 
 ความเร็วสูงสุด: ความเร็วสูงสุดหรือความเร็วที่มากสุดส�าหรับความยาวของระยะเคลื่อนที่ และอัตราการเร่งและการลดความเร็ว 
 น�้าหนักที่ใช้: ที่ความสามารถในการรับน�้าหนักสูงสุด 
 ศูนย์กลางของแรงโน้มถ่วง: ศูนย์กลางพื้นผิวด้านบนของบล็อค

*6 ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที่สูงสุดตามมาตรฐานโมเมนต:์ MA และ MC: ต�าแหน่งด้านบนของบล็อค MB: ต�าแหน่งกึ่งกลางบล็อค

MB

MA

MC

ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์
ขณะคงที่

USW20RT มอเตอร์แบบพับ / คู่ขนาน
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3-046

ชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

รุ่น

ระยะเคลื่อนที่ 

ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด) 

ระยะเคลื่อนที่ มี/ไม่มีมอเตอร์ เซ็นเซอร์
ต�าแหน่งติดตั้ง 

เซ็นเซอร์

ประเภทรูยึดฐาน

ส�าหรับติดตั้ง

หน้าแปลน 

ยึดมอเตอร์ 
ตัวเลือก

USW20RT – 20 – 0300 – 0 – N – SL – C – A – MR–GR

USW20RT 20: 20 มม. 0200:  200 มม. 0   : ไม่มีมอเตอร์ P
ไม่มีสัญลักษณ:์ เมื่อเลือก 

P, Q หรือ N

T:   จากด้านใต้ของฐาน 

(รูเจาะแบบเกลียว)
A MR: มอเตอร์แบบพับด้านขวา

40: 40 มม. ถึง
0B:   ไม่มีมอเตอร์  

(พร้อมเบรก)
Q SR

C:   จากด้านบนของ
ฐาน(ช่องดอกเจาะ
ฝังหัวสกรู)

B ML:   มอเตอร์แบบพับด้านซ้าย

1700: 1700 มม.
1   :   มีมอเตอร์  

(จัดเตรียมโดย THK)
N SL GR: ฝาครอบสีเทา

1B:   มีมอเตอร์ (จัดเตรียมโดย 
THK, พร้อมเบรก)

6 HG: อุปกรณ์ส�าหรับแขวน

E

J

M

 การอ้างอิงขนาดของชิ้นงานและน�า้หนักต่อประเภทการติดตั้ง*

USW20RT

หมายเหตุ:   ถ้าสินค้าไม่มีการระบุ GR 
ในรหัสสินค้าฝาครอบเสื้อ 
จะเป็นสีแดง

การติดตั้งในแนวนอน [มม.] การติดตั้งบนผนัง [มม.] การติดตั้งในแนวตั้ง [มม.]

ระยะเคลื่อนที่ 
ต่อการหมุน 1 รอบ  

(ลีด) [มม.]

น�้าหนัก 

[กก.]
A B C

ระยะเคลื่อนที่ 
ต่อการหมุน 1 รอบ  

(ลีด) [มม.]

น�้าหนัก 

[กก.]
A B C

ระยะเคลื่อนที่ 
ต่อการหมุน 1 รอบ  

(ลีด) [มม.]

น�า้หนัก 

[กก.]
A C

20

40 2640 950 1260

20

40 1180 920 2630

20

15 1700 1770

80 1640 530 720 80 650 490 1590 30 1060 1100

130 1100 320 450 130 390 290 1030 45 770 800

40

25 3000 1340 1750

40

25 1660 1320 3000

40

5 3000 3000

50 2290 790 1070 50 990 770 2270 10 2160 2240

70 1810 590 810 70 740 560 1770 20 1410 1470

* ขึ้นอยู่กับอายุการใช้งานของตลับลูกปืน LM (20,000 กม.) และความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที่

   เงื่อนไขส�าหรับการค�านวณค่าดังกล่าวข้างต้น:  

 ระยะเคลื่อนที่: 200 มม. 

 อัตราการเร่งและการลดความเร็ว: 0.3G 

 ความเร็วสูงสุด: ความเร็วสูงสุดหรือความเร็วที่มากสุดส�าหรับความยาวของระยะเคลื่อนท่ี และอัตราการเร่งและการลดความเร็ว 

 น�้าหนักที่ใช้: ที่ความสามารถในการรับน�้าหนักสูงสุด

   A, B และ C แสดงถึงระยะห่างที่วัดจากจุดศูนย์กลางพื้นผิวด้านบนของบล็อค

CB

A

การใช้แบบแนวนอน

A C

การใช้แบบแนวตั้ง

A B

C การใช้แบบติดผนัง
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3-047

ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

62

95

26

10

10030
200

C

100

75

92
14

0

(3
55

.4
)

(1
.7

)
(1

.7
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75

100

C

200
30 L 1

L 1

100

L 2

L 2

16020

AL
20095 45

   
   

18
5

±
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02

(คา
คว

าม
คล

าด
เคล

ื่อน
 φ

5)

35
0

7.
5

(10)*(10)*

  (
19

2)

70

B

20
0

124

26
62

18

6

2-φ5H7 ความลึก 10

4-M8 ความลึก 16

2xn–M8 ความลึก 16

2–φ5H7 ความลึก 8.5

2–รูเจาะแบบวงรี ความลึก 8.5

2–รูเจาะแบบวงรี ความลึก 8.5

2–φ5H7 ความลึก 8.5

ระยะเคลื่อนที่

จากพื้นผิว A

2×2–M3  ความลึก 6

(เชนเดียวกับดานตรงขาม)

วิธีการติดตั้งฐาน: จากพื้นผิวดานลาง ใชรูเจาะแบบเกลียว (สัญลักษณ: T)

วิธีการติดตั้งฐาน: จากพื้นผิวดานบน การใชรูยึดน็อต (สัญลักษณ: C)

2xn–9 เจาะทะลุผาน 
φ14  รูยึดน็อต ความลึก 9.5

(ระ
ยะ

หา
งระ

หว
างแ

กน
เพล

า)
เปดได

* ระยะเคลื่อนที่ระหวางอุปกรณหยุดเชิงกล

 ขนาด

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 
(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)

200 
(220)

250 
(270)

300 
(320)

350 
(370)

400 
(420)

450 
(470)

500 
(520)

550 
(570)

600 
(620)

650 
(670)

700 
(720)

750 
(770)

800 
(820)

850 
(870)

900 
(920)

950 
(970)

1000 
(1020)

1050 
(1070)

1100 
(1120)

1150 
(1170)

1200 
(1220)

1250 
(1270)

1300 
(1320)

1350 
(1370)

1400 
(1420)

1450 
(1470)

1500 
(1520)

1550 
(1570)

1600 
(1620)

1650 
(1670)

1700 
(1720)

ความเร็ว 

สูงสุด *1 *2

[มม./วินาที]

ระยะเคลื่อนที่

ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด) 

20 มม. 1100 1040 930 840 770 700 640 590 540 500 470 430 400 380 350 330 310 290 280 260

40 มม. 2200 2080 1870 1690 1540 1400 1290 1180 1090 1010 940 870 810 760 710 670 630 590 560 530

ขนาด [มม.]

AL 540 590 640 690 740 790 840 890 940 990 1040 1090 1140 1190 1240 1290 1340 1390 1440 1490 1540 1590 1640 1690 1740 1790 1840 1890 1940 1990 2040

L1 190 240 290 340 390 440 490 540 590 640 690 740 790 840 890 940 990 1040 1090 1140 1190 1240 1290 1340 1390 1440 1490 1540 1590 1640 1690

L2 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50

C 200 400 400 400 400 600 600 600 600 800 800 800 800 1000 1000 1000 1000 1200 1200 1200 1200 1400 1400 1400 1400 1600 1600 1600 1600 1800 1800

จ�านวนรูยึด 
ส�าหรับติดตั้ง

n 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11

น�้าหนัก [กก.] 24.8 26.1 27.4 28.8 30.2 31.6 32.9 34.2 35.6 36.9 38.3 39.6 41 42.3 43.7 45.1 46.4 47.7 49.1 50.4 51.8 53.1 54.4 55.9 57.2 58.6 59.9 61.2 62.6 63.9 65.3

*1  ความสามารถในการรับน�า้หนักและความเร็วสูงสุดจะผันแปรตามมอเตอร์ที่ใช้
*2 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้

USW20RT มอเตอร์แบบพับ / คู่ขนาน
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3-048

ชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

 

φ7
1

PCD90
45

°
104

80

R2.5

R2.5

1 5H
7

1

A

10
.5 20

8.5

2.
25.3

4.
31

φ1
9H

7

1427

4–a 
เจาะทะลุผาน

รูเจาะแบบวงรี (รายละเอียด)

หนาแปลนยึดมอเตอร (รายละเอียด)

สวน B (รายละเอียด)รูยึดน็อตบนฐาน (รายละเอียด)

ดูหนา 48, “หนาแปลนยึดมอเตอร” สำหรับรายการมอเตอรที่สามารถใชงานได

รายละเอียด

USW20RT

สัญลักษณ์ a

A M6

B M5

 รายละเอียดของหน้าแปลนยึดมอเตอร์

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 
(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)

200 
(220)

250 
(270)

300 
(320)

350 
(370)

400 
(420)

450 
(470)

500 
(520)

550 
(570)

600 
(620)

650 
(670)

700 
(720)

750 
(770)

800 
(820)

850 
(870)

900 
(920)

950 
(970)

1000 
(1020)

1050 
(1070)

1100 
(1120)

1150 
(1170)

1200 
(1220)

1250 
(1270)

1300 
(1320)

1350 
(1370)

1400 
(1420)

1450 
(1470)

1500 
(1520)

1550 
(1570)

1600 
(1620)

1650 
(1670)

1700 
(1720)

ความเร็ว 

สูงสุด *1 *2

[มม./วินาที]

ระยะเคลื่อนที่

ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด) 

20 มม. 1100 1040 930 840 770 700 640 590 540 500 470 430 400 380 350 330 310 290 280 260

40 มม. 2200 2080 1870 1690 1540 1400 1290 1180 1090 1010 940 870 810 760 710 670 630 590 560 530

ขนาด [มม.]

AL 540 590 640 690 740 790 840 890 940 990 1040 1090 1140 1190 1240 1290 1340 1390 1440 1490 1540 1590 1640 1690 1740 1790 1840 1890 1940 1990 2040

L1 190 240 290 340 390 440 490 540 590 640 690 740 790 840 890 940 990 1040 1090 1140 1190 1240 1290 1340 1390 1440 1490 1540 1590 1640 1690

L2 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50 100 150 - 50

C 200 400 400 400 400 600 600 600 600 800 800 800 800 1000 1000 1000 1000 1200 1200 1200 1200 1400 1400 1400 1400 1600 1600 1600 1600 1800 1800

จ�านวนรูยึด 
ส�าหรับติดตั้ง

n 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11

น�้าหนัก [กก.] 24.8 26.1 27.4 28.8 30.2 31.6 32.9 34.2 35.6 36.9 38.3 39.6 41 42.3 43.7 45.1 46.4 47.7 49.1 50.4 51.8 53.1 54.4 55.9 57.2 58.6 59.9 61.2 62.6 63.9 65.3

*1  ความสามารถในการรับน�้าหนักและความเร็วสูงสุดจะผันแปรตามมอเตอร์ที่ใช้
*2 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้
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3-049

ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

เซ็นเซอร์ประเภทต่างๆ สามารถติดตั้งได้โดยใช้ช่องเสียบ T ด้านข้างตัวแกน  เลือกเซ็นเซอร์โดยระบุสัญลักษณ์ตามประเภทและต�าแหน่งที่ต้องการ

ค�าอธิบาย ประเภท สัญลักษณ์

 US8 มาตรฐาน (1 ตัว), USW12/16/20 (3 ตัว)

(ต�าแหน่งโฮมที่ฝั่งมอเตอร์)
US8: APM-D3A1 (Azbil Corp.)

USW12/16/20: EE-SX674 (Omron Corp.)
P

 US8 มาตรฐาน (1 ตัว), USW12/16/20 (3 ตัว)

(ต�าแหน่งโฮมที่ฝั่งตรงข้ามมอเตอร์)
US8: APM-D3A1 (Azbil Corp.)

USW12/16/20: EE-SX674 (Omron Corp.)
Q

ไม่มี - N

โฟโต้เซ็นเซอร์ * (3 ตัว), ขั้วต่อ (3 ตัว) EE-SX674 (Omron Corp.), EE-1001 (Omron Corp.) 6

เซ็นเซอร์แบบ N.O. (1 ตัว)

                แบบ N.C. (2 ตัว)

APM-D3A1 (Azbil Corp.)
APM-D3B1 (Azbil Corp.)

E

เซ็นเซอร์แบบ N.O. (1 ตัว)

               แบบ N.C. (2 ตัว)

GX-F12A (Panasonic Industrial Devices SUNX Co., Ltd.)
GX-F12B (Panasonic Industrial Devices SUNX Co., Ltd.)

J

เซ็นเซอร ์N.O. (1 ตัว) (PNP เอาท์พุต)

                 N.C. (2 ตัว) (PNP เอาท์พุต)
GX-F12A-P (Panasonic Industrial Devices SUNX Co., Ltd.)
GX-F12B-P (Panasonic Industrial Devices SUNX Co., Ltd.)

M

แบบ N.O. Normally open contact point

แบบ N.C. Normally closed contact point
* โฟโต้เซ็นเซอร์สามารถสลับเปลี่ยนระหว่างเปิดเมื่อผ่าน และเปิดเมื่อไม่ผ่าน

หมายเหตุ:

1. เซ็นเซอร์มาตรฐานส�าหรับ US8 คือ APM-D3A1 (Azbil Corp.); เซ็นเซอร์มาตรฐานส�าหรับ USW12/16/20 คือ EE-SX674 (Omron Corp.)

2. เซ็นเซอร์มาตรฐานจะติดตั้งฝั่งข้างแกนในช่องเสียบ T เซ็นเซอร์ที่ไม่ได้มาตรฐาน (สัญลักษณ์: 6-M) จะติดตั้งอยู่ด้านนอกตามภาพด้านล่าง

3. เมื่อเลือกมอเตอร์แบบพับข้าง / คู่ขนาน เซ็นเซอร์ไม่สามารถติดตั้งบนด้านเดียวกับทิศทางที่พับของมอเตอร์ได้

4.  ในกรณีที่วางต�าแหน่งพร็อกซิมิตี้เซ็นเซอร์ใกล้กันมากเกินไป เซ็นเซอร์อาจท�างานไม่สมบูรณ์ ถ้าต้องใช้พร็อกซิมิตี้เซ็นเซอร์ที่ใกล้กัน ลูกค้าอาจต้องจัดหาเซ็นเซอร์ที่มีความถี่แตกต่างกัน 

(รายละเอียดเพิ่มเติม โปรดติดต่อผู้ผลิตเซ็นเซอร์โดยตรง)

5. ชุดอุปกรณ์นี้จัดส่งมาโดยติดตั้งพร้อมกับเซ็นเซอร์ สกรูติดตั้ง เซ็นเซอร์ด็อก และขาต่อเมื่อสั่ง

6. เซ็นเซอร์มาตรฐานจะไม่มีมาให้ด้วยถ้าเลือกตัวเลือกเซ็นเซอร์อื่น

(c
)

(b)

(a)

สัญลักษณ ์6: EE-SX674 (Omron Corp.)

(c
)

(b)

(a)

สัญลักษณ ์E: APM-D3** (Azbil Corp.)

(b)

(c
)

(a)

สัญลักษณ ์J, M: GX-F12*
(Panasonic Industrial Devices SUNX Co., Ltd.)

สัญลักษณ ์J, M: GX-F12*
(Panasonic Industrial Devices SUNX Co., Ltd.)

USW12/16/20

US6/8

สัญลักษณ ์6: EE-SX674 (Omron Corp.)

(c
)

(b)

(a)

สัญลักษณ ์E: APM-D3** (Azbil Corp.)

(c
)

(b)

(a)

(b)

(a)

(c
)

รุ่น a b c

US6 50.5 18 36.6
US8 58 18 31.8
USW12 80 18 26.6
USW16 98 18 30.6
USW20 118 18 34.6

[มม.]

รุ่น a b c

US6 43.5 11 26
US8 50 10 14
USW12 72 10 12.5
USW16 91 11 25.5
USW20 111 11 31

[มม.]

รุ่น a b c

US6 44.5 12 23
US8 51.1 11.1 11
USW12 73 11 10
USW16 92 12 29
USW20 112 12 33

[มม.]

เซ็นเซอร์

ต�าแหน่งติดตั้งเซ็นเซอร์ : ขนาด
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3-050

ชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

หน้าแปลนยึดมอเตอร์
สามารถเลือกหน้าแปลนส�าหรับติดตั้งมอเตอร์ได้ กรุณาระบุประเภทหน้าแปลนที่ตรงกับมอเตอร์ที่ใช้

ประเภทมอเตอร์ ขนาด 

มอเตอร์

มุมหน้า

แปลน

US6 US8 USW12 USW16 USW20

เซ
อร

์โว
มอ

เต
อร

 ์A
 C

 

มอเตอร์

แบบต่อ

พ่วงตรง

มอเตอร์

แบบพับ / 

คู่ขนาน

มอเตอร์

แบบต่อ

พ่วงตรง

มอเตอร์

แบบพับ / 

คู่ขนาน

มอเตอร์

แบบต่อ

พ่วงตรง

มอเตอร์

แบบพับ / 

คู่ขนาน

มอเตอร์

แบบต่อ

พ่วงตรง

มอเตอร์

แบบพับ / 

คู่ขนาน

มอเตอร์

แบบต่อ

พ่วงตรง

มอเตอร์

แบบพับ / 

คู่ขนาน

Yaskawa 
Electric  

Corporation
∑-V

SGMAV–A5
50W £40

A A

- -

- -

- -

- -

SGMJV–A5

SGMAV–01
100W £40

A A
SGMJV–01

SGMAV–C2
150W £40 - -

SGMJV–C2

SGMAV–02
200W £60

- - - -

A A
SGMJV–02

SGMAV–04
400W £60

- -

A A
SGMJV–04

SGMAV–08
750W £80 - - A A

SGMJV–08

Mitsubishi 
Electric  

Corporation

J4

HG–KR053 50W £40
A A

- -
- -

- -
- -

HG–KR13 100W £40 A A

HG–KR23 200W £60

- - - -

A A

HG–KR43 400W £60
- -

A A

HG–KR73 750W £80 - - A A

J3

HF–KP053 50W £40
A A

- -
- -

- -
- -

HF–KP13 100W £40 A A

HF–KP23 200W £60

- - - -

A A

HF–KP43 400W £60
- -

A A

HF–KP73 750W £80 - - A A

Panasonic 
Corporation

A5

MSMD5A
50W £38

B B

- -

- -

- -

- -

MSME5A

MSMD01
100W £38 B B

MSME01

MSMD02
200W £60

- - - -

B
C

MSME02 B

MSMD04
400W £60

- -

B B
MSME04

MSMD08
750W £80 - - B B

MSME08

A4

MSMD5A 50W £38
B B

- -
- -

- -
- -

MSMD01 100W £38 B B

MSMD02 200W £60

- - - -

B C

MSMD04 400W £60
- -

B B

MSMD08 750W £80 - - B B

Tamagawa 
Seiki Co., Ltd.

TBL–iII

TS4602 50W

£40
A A

- -

- -
- -

- -

TS4603 100W
A A

TS4604 150W - -

TS4607 200W
£60

- - - -

A A

TS4609 400W
- -

A A

TS4614 750W £80 - - A A

หมายเหตุ:

1. ติดต่อขอรับค�าปรึกษาจาก THK ก่อนการติดตั้งมอเตอร์นอกเหนือจากรายการที่ระบุไว้ข้างต้น

2.  ส�าหรับ US6 และ 8 ที่เป็นประเภทมอเตอร์แบบพับ / คู่ขนาน ให้ใช้แกนเอาท์พุตมอเตอร์ D-cut แบบสองด้าน โปรดทราบว่ามอเตอร์ของ Mitsubishi จะเป็นแกนเอาท์พุต D-cut แบบ

ด้านเดียว โปรดติดต่อผู้ผลิตเพื่อขอรายละเอียดเพิ่มเติม

3. ส�าหรับ USW12, 16 และ 20 ที่เป็นประเภทมอเตอร์แบบพับ / คู่ขนาน ให้ใช้แกนเอาท์พุตมอเตอร์แบบเรียบ
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3-051

ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

ความสามารถในการรับน�า้หนักขณะคงที่และความสามารถในการรับแรงโมเมนต์ขณะคงที่

โมเมนต์แรงเฉื่อยเชิงเรขาคณิต

การหล่อลื่น

น้ำหนักดึงขึ้น

แนวแกน

น้ำหนักกระทำขางแนวแกน MB

MC

MA

MA: Pitching
MB: Yawing
MC: Rolling

น้ำหนักกดลง น้ำหนักกระทำ
ตามแนวแกน

น้ำหนักกระทำขางแนวแกน

รุ่น US6 US8 USW12 USW16 USW20

ความสามารถ 
ในการรับน�า้หนัก 

ขณะคงที่ *1[N]

น�้าหนักกดลง 17100 45400 96800 153600 209600

น�้าหนักดึงขึ้น 17100 45400 10764 17485 17485

น�้าหนักกระท�า 
ข้างแนวแกน

3659 7520 4369 7357 7357

น�้าหนักกระท�า 
ตามแนวแกน

949

2099 (100W, มอเตอร์แบบต่อพ่วงตรง)

1936 2145 2727
2686 (100W, มอเตอร์แบบพับ / คูข่นาน)

1049 (150W, มอเตอร์แบบต่อพ่วงตรง)

1345 (150W, มอเตอร์แบบพับ / คูข่นาน)

ความสามารถใน 
การรับแรงโมเมนต์
ขณะคงที่*2 [N·m]

MA 123 287 671 1484 1827

MB 290 235 396 939 1175

MC 138 226 710 1667 2112

*1 ความสามารถในการรับน�้าหนักขณะคงที่ จะก�าหนดจากอัตราการรับน�้าหนักคงที่
ของส่วนตลับลูกปืน LM ส่วนบอลสกรูและตลับลูกปืนรองรับเพลาบอลสกรู 
ประกอบรวมกันแล้ว

*2 ความสามารถในการรับแรงโมเมนต์คงที่เป็นค่าโมเมนต์สูงสุดที่สามารถใช้ในแต่ละ 
 ทิศทางขณะคงที่
 ส�าหรบัรายละเอยีดอายกุารใช้งาน กรณุาเข้าไปทีเ่วบ็ไซต์การสนบัสนนุทางเทคนคิของ THK

US6/8 USW12/16/20

รุ่น Ix [มม.4] IY [มม.4] น�้าหนัก [กก./ม.]

US6 2.80×103 5.20×104 2.97

US8 1.11×104 7.74×104 4.61

USW12 4.07×105 4.62×106 6.67

USW16 1.27×106 1.22×107 11.55

USW20 2.19×106 2.67×107 16.06

รุ่น จาระบีมาตรฐาน
รหัสหัวอัดจาระบี

ตลับลูกปืน LM บอลสกรู

US6 จาระบี THK AFA PB107 -

US8 จาระบี THK AFA A–M6F C–MT6×1

USW12

จาระบี THK AFB-LF

PB1021B A–M6F

USW16 A–M6F A–M6F

USW20 A–M6F A–M6F

แกน Y
ศูนยกลางของแรงโนมถวง

แกน X

แกน Y
ศูนยกลางของแรงโนมถวง

แกน X
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3-052

ชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

อุปกรณ์ยึดแขวนแกนส�าหรับช่วยการติดตั้ง

หมายเหตุ:

1. THK แนะน�าให้ใช้อุปกรณ์ส�าหรับแขวนเมื่อน�้าหนักของชุดแอคชูเอเตอร์หลักเกินกว่า 20 กก.

2. อุปกรณ์ส�าหรับแขวนเหมาะส�าหรับรุ่น USW12/16/20

3. กรณีสั่งพร้อมแกน อุปกรณ์ส�าหรับแขวนจะถูกติดตั้งอยู่กับแอคชูเอเตอร์ แต่ลูกค้าต้องจัดหาอายโบลท์แกน M10 จ�านวน 4 ตัวเอง (เทียบเท่ามาตรฐาน JIS B 1169)

4.  กรณีเลือกตัวเลือกเซ็นเซอร์เป็นแบบ 6, E, J หรือ M พร้อมอุปกรณ์นี้ อุปกรณ์ส�าหรับแขวนจะถูกติดตั้งอยู่กับแอคชูเอเตอร์ ส่วนเซ็นเซอร์จะถูกยึดอยู่ที่ปลายแกนของ 
ด้านมอเตอร์ในการจัดส่ง

5.  สามารถสั่งซื้ออุปกรณ์ส�าหรับแขวนได้ภายหลัง โดยระบุรหัส: USW _ _ -HANG (โดยมีอุปกรณ์ส�าหรับยึดแขวนแกน 4 ตัวและน็อตตัวเมียหกเหลี่ยม 8 ตัว) ลูกค้าต้อง

จัดหาน็อตติดตั้ง 8 ตัวและอายโบลท์ 4 ตัวเอง

[มม.]

รุ่น W H

USW12 124 53

USW16 160 52

USW20 200 56

รุ่น ขนาดน็อตติดตั้ง

USW12 น็อตชนิดหัวเบ้ารองรับแบบหกเหลี่ยม, M4-15L

USW16 น็อตชนิดหัวเบ้ารองรับแบบหกเหลี่ยม, M5-15L

USW20 น็อตชนิดหัวเบ้ารองรับแบบหกเหลี่ยม, M5-15L

W

30

5050

H

50

1030 น็อตหกเหลี่ยม

อายโบลท: M10

น็อตติดตั้ง

Coupling ที่แนะน�า

Coupling ที่แนะน�าส�าหรับชุดอเนกประสงค์ US แสดงตามตารางด้านล่าง

รุ่น 
แอคชูเอเตอร์

Coupling มาตรฐาน Coupling ที่แนะน�า (1) Coupling ที่แนะน�า (2)

รุ่น ผู้ผลิต

โมเมนต์

ความเฉื่อย 

[กก.·ซม.2]

รุ่น ผู้ผลิต

โมเมนต์

ความเฉื่อย 

[กก.·ซม.2]

รุ่น ผู้ผลิต

โมเมนต์

ความเฉื่อย 

[กก.·ซม.2]

US6 NES20W–N8C×N8C
TSUBAKI  

EMERSON CO.
0.034 SFC–020DA2_C

Miki  

Pulley Co., LTD.

0.034 XBW–25C2

Nabeya  

Bi-tech Kaisha  

0.023

US8 NES20W–N8C×N10C
TSUBAKI  

EMERSON CO.
0.034 SFC–020DA2_C 0.034 XBW–25C2 0.023

USW12 SDWA31C–10×14 SUN GIL 0.075 SFC–030DA2_C 0.116 XBW–34C3 0.090

USW16 SDWA31C–12×14 SUN GIL 0.075 SFC–035DA2_C 0.271 XBW–34C3 0.090

USW20 SDWC47C–12×19 SUN GIL 0.550 SFC–040DA2_B 0.430 XBW–39C2 0.210
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3-053

ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก

การเลือกมอเตอร์
ศกึษาตารางด้านล่างเมือ่ท�าการเลอืกมอเตอร์ส�าหรบัใช้กบั US/USW ส�าหรบัรายละเอยีดของมอเตอร์และค�าแนะน�าการเลอืกมอเตอร์ โปรดตดิต่อผูผ้ลติมอเตอร์
โดยตรง

แอคชูเอเตอร์ บอลสกรู

รุ่น
ระยะเคลื่อนที่ *1 

[มม.]

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด) [มม.]
รุ่นบอลสกรูภายในชุดแกน

เส้นผ่าศูนย์กลาง 

ของเพลา [มม.]

ความยาวแกน *2

[มม.]

เส้นผ่าศูนย์กลางรอบนอก 
ของปลายเพลาส�าหรับต่อ 

Coupling [มม.]

US6

100
06 WHF1206–3.2 12

315 (328)
f8h7

900 1115 (1128)

100
12 WHF1212–1.45 12

315 (328)
f8h7

900 1115 (1128)

US8

100
05 DK1605–3 16

378.5 (384.5)
f10h7

1100 1378.5 (1384.5)

100
10 BLK1510–2.8 15

378.5 (384.5)
f10h7

1100 1378.5 (1384.5)

100
20 WTF1520–1.5 15

378.5 (384.5)
f10h7

1100 1378.5 (1384.5)

100
30 WTF1530–1.5 15

378.5 (384.5)
f10h7

1100 1378.5 (1384.5)

USW12

100
05 DK1605–3 16

358 (394)
f10h7

1100 1358 (1394)

100
10 BLK1510–2.8 15

358 (394)
f10h7

1100 1358 (1394)

100
20 WTF1520–1.5 15

358 (394)
f10h7

1100 1358 (1394)

100
30 WTF1530–1.5 15

358 (394)
f10h7

1100 1358 (1394)

USW16

100
10 SBN2010XS–2.5 20

387 (424)
f12h7

1500 1787 (1824)

100
20 BLK2020–1.8 20

387 (424)
f12h7

1500 1787 (1824)

100
40 WTF2040–1.7 20

387 (424)
f12h7

1500 1787 (1824)

USW20

200
20 BLK2020–1.8 20

478 (526)
f12h7

1700 1978 (2026)

200
40 WTF2040–1.7 20

478 (526)
f12h7

1700 1978 (2026)

Coupling

รุ่นแอคชูเอเตอร์
โมเมนต์ความเฉื่อย 

[กก.·ซม.2]

US6 0.034

US8 0.034

USW12 0.075

USW16 0.075

USW20 0.550

รอก

รุ่นแอคชูเอเตอร์
โมเมนต์ความเฉื่อย 

[กก.·ซม.2]
US6RT 0.06

US8RT 0.20 

USW12RT 0.66 

USW16RT 0.68 

USW20RT 1.30

รุ่นแอคชูเอเตอร์
รุ่นตลับลูกปืน LM 

ภายในชุดแกน

น�้าหนักของส่วนที่

เคลื่อนที่ได้ [กก.]

แรงเสียดทานใน 

การเลื่อน [N]

US6 SRS15W 1.0 10.0 

US8 SHW27CR 2.0 23.0 

USW12 SHS15V 2.5 27.4 

USW16 SHS20V 4.7 40.1 

USW20 SHS25V 6.0 54.2 

แรงบิดมอเตอร์ที่ยอมรับได้

รุ่นแอคชูเอเตอร์
มอเตอร์แบบ 

ต่อพ่วงตรง [N·m]

มอเตอร์แบบพับ /  

คู่ขนาน [N·m]

US6 1.67 1.23

US8 1.67 2.14

USW12 1.69 1.69

USW16 3.75 3.75

USW20 4.77 4.77

*1 ส�าหรับข้อมูลเพิ่มเติมในเรื่องระยะเคลื่อนที่ ให้ดูจากรายละเอียดของแต่ละรุ่น
*2 ระยะความยาวเต็มเส้นของแกนบอลสกรู ส่วนระยะในวงเล็บแสดงถึงความยาวแกนส�าหรับประเภทมอเตอร์แบบพับ / คู่ขนาน

ส�าหรับรายละเอียดเพิ่มเติมเรื่องรอก กรุณาติดต่อ THK
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3-054

ชุดอเนกประสงค์
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด ตัวเลือก



ข้อควรระวังในการใช้งาน

3-055

การน�าไปใช้

· ผลิตภัณฑ์นี้ไม่สามารถน�าไปใช้กับอุปกรณ์ใดๆ หรือระบบที่อาจถูกน�ามาใช้ภายใต้เงื่อนไขที่เป็นอันตรายต่อชีวิต

· หากก�าลังพิจารณาที่จะใช้ผลิตภัณฑ์นี้ส�าหรับการใช้งานแบบพิเศษ เช่น อุปกรณ์/ระบบส�าหรับยานพาหนะเคลื่อนที่ การใช้งานทางการแพทย์  

การบินและอวกาศ หรือการผลิตไฟฟ้านิวเคลียร์หรือโรงไฟฟ้า ให้แน่ใจว่าได้ยืนยันกับ THK ว่าผลิตภัณฑ์นั้นสามารถน�าไปใช้ได้ก่อนการใช้

งานจริง

การใช้งาน

· ก่อนการปฏิบัติงาน โปรดอ่านอย่างละเอียดและปฏิบัติตามหัวข้อ “ความปลอดภัย - การจัดการหุ่นยนต์อุตสาหกรรม” (JIS B8433) และ  

“กฎข้อบังคับเรื่องความปลอดภัยและสุขอนามัยอุตสาหกรรม” (กระทรวงสวัสดิการ แรงงานและสาธารณสุข)

· อ่านคู่มือนี้อย่างระมัดระวัง ท�าความเข้าใจเนื้อหาให้ดี และสังเกตอย่างเน้นย�้าเรื่องข้อควรระวังด้านความปลอดภัย

· ก่อนท�าการติดตั้ง การปรับ การตรวจสอบหรือการบริการใดๆ ที่เกี่ยวข้องกับชุดอุปกรณ์หลักของแอคชูเอเตอร์ ตัวควบคุมและอุปกรณ์เชื่อม

ต่อที่เกี่ยวข้อง ให้แน่ใจว่าได้ท�าการถอดปลั๊กแหล่งจ่ายไฟทั้งหมดจากเต้าเสียบแล้ว และท�าการล็อคหรือใช้สลักความปลอดภัยเพื่อให้มั่นใจว่า

ไม่มีใครสามารถเปิดเครื่องได้ นอกจากนี้ต้องแสดงป้ายว่างานที่ก�าลังปฏิบัตินั้นมีอยู่ในสถานที่ที่เหมาะสม

· ห้ามสัมผัสชิ้นส่วนที่เคลื่อนไหวของแอคชูเอเตอร์ในขณะที่มีการจ่ายพลังงานอยู่ นอกจากนี้ ห้ามเข้าไปในบริเวณท�างานของแอคชูเอเตอร ์

ในขณะที่ผลิตภัณฑ์ก�าลังท�างานหรืออยู่ในสถานะพร้อมท�างาน

· ถ้ามีพนักงานสองคนหรือมากกว่าเกี่ยวข้องกับการท�างาน ให้ยืนยันขั้นตอนต่างๆ ล่วงหน้า และมอบให้พนักงานอีกคนตรวจสอบการท�างาน

· ห้ามท�าการถอดประกอบผลิตภัณฑ์นี้โดยไม่มีความจ�าเป็น การกระท�าดังกล่าวอาจท�าให้มีวัสดุแปลกปลอมเข้าไปหรือท�าให้ความแม่นย�า 

เบี่ยงเบนไปได้ นอกจากนี้ยังเป็นสาเหตุของความเสี่ยงไฟฟ้าดูดได้จากตัวควบคุม

· ห้ามโยนหรือกระแทกผลิตภัณฑ์นี้ การท�าแบบนั้นอาจท�าให้เกิดการบาดเจ็บหรือเกิดความเสียหายต่ออุปกรณ์ ถ้าผลิตภัณฑ์เกิดการตก

กระแทกหรือเกิดความเสียหาย ฟังก์ชันการท�างานอาจจะลดลงแม้ว่าจะไม่มีความเสียหายภายนอกก็ตาม

· การท�างานของแอคชูเอเตอร์ผ่านช่วงความเร็วในการหมุนรอบที่ยอมรับได้อาจเป็นสาเหตุของความเสียหายหรืออุบัติเหตุได้ โปรดรักษา

ความเร็วในการหมุนรอบภายใต้ข้อมูลจ�าเพาะของ THK

· ป้องกันวัตถุแปลกปลอม อาทิเช่น ฝุ่นหรือเศษการตัด มิให้เข้าสู่ผลิตภัณฑ์ ซึ่งอาจเป็นสาเหตุความเสียหายต่อส่วนประกอบการหมุนของ

ลูกปืนและสูญเสียศักยภาพในการท�างานได้

· เมื่อท�าการวางแผนในการใช้ผลิตภัณฑ์นี้ในสภาพแวดล้อมที่น�า้ยาหล่อเย็นสามารถซึมผ่านเข้าผลิตภัณฑ์ได้ โปรดติดต่อกับ THK

· เมื่อมีความเสี่ยงใดๆ ที่ตัวบล็อคอาจจะชนกับอุปกรณ์หยุดเชิงกลที่ติดตั้งที่กับปลายทั้งสองในการท�างานแล้ว ควรติดตั้งอุปกรณ์รองรับกัน 

แรงกระแทก เช่น โช้ค เนื่องจากอุปกรณ์หยุดเชิงกลไม่ได้ออกแบบมาเพื่อการรับแรงกระแทกที่เกิดขึ้นจากการชนซึ่งการชนกับอุปกรณ์หยุด

เชิงกลในระหว่างการท�างานนั้น อาจท�าให้เกิดความเสียหายหรืออุบัติเหตุได้

สภาพแวดล้อม

· สถานที่ในร่มและอุณหภูมิรอบนอกจาก 0-40°C และความชื้น 80%RH หรือต�า่กว่า (ไม่เย็นจัดหรือเกิดไอน�า้)

 สภาพแวดล้อมที่ผิดปกติอาจก่อให้เกิดความผิดปกติของแอคชูเอเตอร์และตัวขับ สถานที่ที่เหมาะสมที่สุดในการใช้ผลิตภัณฑ์ มีดังต่อไปนี้

· สถานที่ที่ปราศจากก๊าซที่มีฤทธิ์กัดกร่อนและก๊าซไวไฟ

· สถานที่ที่แรงสั่นสะเทือนหรือแรงกระทบไม่สามารถส่งถึงอุปกรณ์

· สถานที่ที่ปราศจากผงสื่อน�าไฟฟ้า (เช่น ผงเหล็ก) ฝุ่น ละอองน�า้มัน ของเหลว ความชื้น เกลือและตัวท�าละลายอินทรีย์

· สถานที่ที่ไม่สัมผัสกับแสงแดดโดยตรงและความร้อนจากการแผ่รังสี

· สถานที่ที่ปราศจากสนามไฟฟ้าและสนามแม่เหล็กก�าลังสูง

· สถานที่ที่สามารถเข้าถึงได้ง่ายเพื่อการท�างานและการท�าความสะอาด

· เมื่อใช้ผลิตภัณฑ์นี้ในสถานที่ที่สัมผัสกับแรงสั่นสะเทือน หรือในสภาพแวดล้อมที่พิเศษ อาทิเช่น ห้องสุญญากาศ หรืออุณหภูมิที่สูงหรือต�า่ผิด

ปกติ ให้ติดต่อ THK ล่วงหน้า

การติดตั้ง

· พื้นผวิควรจะเป็นระนาบทีม่คีวามแม่นย�าในระดบัของเครือ่งจกัรหรอืเทยีบเท่า ซึง่บางขัน้ตอนการผลติ อาจต้องการการควบคมุค่าความเรยีบด้วย

· กรุณาติดต่อ THK กรณีที่ใช้ผลิตภัณฑ์นี้ที่มีกล่องจาระบี QZ ในต�าแหน่งที่มิใช่แนวนอน (อาทิเช่น การติดตั้งแบบติดผนังหรือแนวตั้ง) 

การหล่อลื่น

· เพือ่เพิม่ประสทิธิภาพการท�างานของแอคชูเอเตอร์ จ�าเป็นต้องมกีารหล่อลืน่ สารหล่อลืน่ทีไ่ม่เพยีงพออาจเพิม่การสกึกร่อนในชิน้ส่วนทีเ่คลือ่นที่  

และท�าให้เสื่อมสภาพเร็วขึ้น



3-056

· ห้ามผสมสารหล่อลื่นกับสารที่มีคุณสมบัติทางกายภาพแตกต่างกัน ซึ่งประเภทสารหล่อลื่นอาจแตกต่างกัน ตามหมวดสินค้า

· กรุณาติดต่อ THK ถ้ามีการใช้สารหล่อลื่นชนิดพิเศษ

· THK ขอแนะน�าให้ท�าการอัดจาระบีในทุกๆ ช่วงระยะ 100 กม. อย่างไรก็ตาม อาจจะขึ้นกับเงื่อนไขการใช้งาน ดังนั้น THK ขอแนะน�า 

ให้ท�าการอัดจาระบีในช่วงการตรวจสอบขั้นต้น

· ถ้าใช้ผลิตภัณฑ์ในสถานที่ที่สัมผัสกับแรงสั่นสะเทือน หรือในสภาพแวดล้อมที่พิเศษ อาทิเช่น ห้องสุญญากาศ หรืออุณหภูมิที่สูงหรือต�่าผิด

ปกติ หรือในห้องปลอดเชื้อ อาจจะไม่ใช้สารหล่อลื่นแบบปกติ ติดต่อ THK เพื่อขอรายละเอียด

· เมื่อใช้วิธีการหล่อลื่นด้วยน�้ามัน ให้ติดต่อ THK

การเก็บรักษา

· เมื่อเก็บรักษาแอคชูเอเตอร์นี้ ให้ใส่แอคชูเอเตอร์ในบรรจุภัณฑ์ที่ก�าหนดโดย THK และเก็บไว้ในแนวนอน ห่างจากบริเวณที่มีอุณหภูมิสูงหรือ

ต�า่ผิดปกติ หรือความชื้นสูง

คู่มือการใช้งาน

· คู่มือการใช้งานสามารถดาวน์โหลดได้จากเว็บไซต์ (อาจต้องมีการล็อกอินเข้าระบบก่อน) 

· เว็บไซต์สนับสนุนทางเทคนิคของ THK https: //tech.thk.com/ 

· “คูม่อืการใช้งาน ES/EC ชดุประหยดั” และยงัสามารถดาวน์โหลดเนือ้หาอืน่ๆ ซึง่รวมถงึข้อมลู CAD และซอฟต์แวร์ส�าหรบัเครือ่ง PC  

(โปรแกรม D-STEP) ได้ด้วย



ชุดเพรส

รุ่น: PCT/PC

PC

PCT

4-001



คุณลักษณะ

รหัสสินค้า

ข้อมูลโดยรวม 4-006

PCT
รายละเอียดพื้นฐานและขนาด 

4-011

PC
รายละเอียดพื้นฐานและขนาด 

4-017
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ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดเพรส
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด

แอคชูเอเตอร์ประเภทแกนยื่นโดยบอลสกรู

ชุดแอคชูเอเตอร์

ชุดเพรส

PCT

หนาแปลนยึดมอเตอร

หนาแปลน

โครง

แกนยื่น

ฝาปดจาระบี
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4-004

ชุดเพรส
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด

แอคชูเอเตอร์ส�าหรับงานกด
แอคชูเอเตอร์รุ่นนี้มีความแข็งแกร่งส�าหรับรับแรงกระท�าตามแนวแกนมากเป็นพิเศษ ซึ่งสามารถน�าไปใช้ได้กับชุดเพรสขนาดเล็กและเครื่องกด

ประกอบ

กลไกขับโดยเครื่องยนต์ได้น�ามาใช้งานแทนกระบอกลม ซึ่งจะท�างานได้เร็วกว่า แม่นย�ามากขึ้น และสามารถก�าหนดต�าแหน่งเคลื่อนที่ได้หลาย

ต�าแหน่งซึ่งช่วยเพิ่มประสิทธิภาพในการผลิต

ขับโดยมอเตอร์

โดยการเลือกระหว่างลีดบอลสกรูและก�าลังขับมอเตอร์ท�าให้สามารถแบ่งได้ 5 ประเภทตามอัตราแรงกดจาก 100-800N

มีขนาดให้เลือกตามแรงกดที่ต้องการ

PCT สามารถรองรับการก�าหนดทิศทางการติดตั้งต่างๆ ผ่านการใช้หน้าแปลนหรือช่องเสียบ T บนชุดอุปกรณ์หลัก

ทั้งการติดตั้งมอเตอร์ยังสามารถท�าได้โดยแบบต่อตรงหรือแบบพับ / คู่ขนาน

(แกนกดใช้ส�าหรับรับแรงกระท�าตามแนวแกนเท่านั้น ในกรณีที่มีแรงกระท�าต่อแกนจากทิศทางอื่นๆ หรือแรงโมเมนต์ จะต้องมีตลับลูกปืนเพิ่ม

ส�าหรับรองรับแรงนั้นๆ)

มีความยืดหยุ่นในการติดตั้ง จึงสามารถน�ามาประยุกต์ในการออกแบบได้ตามความต้องการ

หนาแปลนยึดมอเตอรแบบพับ

EC

30201050

100

200

300

500

750

1000

(N)

PCT

ชุดประหยัด

อัตราแรงดันที่กำหนด

เสนผาศูนยกลางแกน (มม.)

ชุดเพรส

ประเภทมอเตอร์แบบพับ / คู่ขนาน

คุณลักษณะ
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ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดเพรส
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด

รหัสสินค้า PCT แบบไม่มีมอเตอร์

รุ่น
(1)

ระยะเคลื่อนที่ต่อการ

หมุน 1 รอบ (ลีด)/

อัตราทด
(2)

ระยะเคลื่อนที่
(3)

PCT20
PCT20R

06N 0050 ถึง 0200

PCT25
PCT25R 06N หรือ 04N 0050 ถึง 0300

การรวมกัน

ระบุ N ส�าหรับมอเตอร์แบบต่อพ่วงตรงหรือ

เลอืกก�าหนดทศิทางทีพ่บัจากรปูภาพด้านล่าง

ส�าหรบัการติดต้ังมอเตอร์แบบพับ/คูข่นาน

เมื่อระบ ุR หมายถึง

การติดตั้งมอเตอร์แบบ

พับ/คู่ขนาน

เลือกประเภทหน้า

แปลนยึดมอเตอร์จาก

ตารางด้านล่าง

ส�าหรับ PCT การก�าหนดค่าของ

มอเตอร์ที่พับจะถูกจ�ากัดอยู่อัตราการ

ลดลง 1/1 เลือกมาจากตาราง “การ

รวมกัน” ตามรายละเอียดด้านล่าง

รุ่น

ระยะเคลื่อนที่ต่อ

การหมุน 1 รอบ 

(ลีด)/อัตราทด

ระยะเคลื่อนที่ ตัวเลือก
มี/ไม่มี  

มอเตอร์

หน้าแปลน 

ยึดมอเตอร์

วิธีการยึดติด  

เพลามอเตอร์

PCT20R - 06N - 0200 - R - 0 - A1 - D
(1) (2) (3) (4) (5) (6) (7)

PCT20 04N 0050:   50 มม. N: มอเตอร์แบบต่อพ่วงตรง 0: ไม่มีมอเตอร์ A1 ไม่มีสัญลักษณ:์ เมื่อต่อพ่วง
มอเตอร์โดยตรง

PCT25 06N 0100: 100 มม. D: มอเตอร์พับด้านล่าง A2 D: D-Cut

PCT20R 0150: 150 มม. L: มอเตอร์พับด้านซ้าย K1 K: Key Way

PCT25R 0200: 200 มม. R: มอเตอร์พับด้านขวา K2

0250: 250 มม. B1

0300: 300 มม. B2

หน้าแปลนยึดมอเตอร์

ตัวเลือก: การติดตั้งมอเตอร์แบบพับ/คู่ขนาน

L ( )

D ( )

R ( )

(มองจากด้าน A) A

รุ่นมอเตอร์ PCT20 (R) PCT25 (R)

ผู้ผลิตมอเตอร์ ซีรี่ส์ รุ่น
ขนาดก�าลัง 

ของมอเตอร์ [W]
ส�าหรับมอเตอร์แบบ

ต่อพ่วงตรง
ส�าหรับมอเตอร์ 
แบบพับ/คู่ขนาน

ส�าหรับมอเตอร์แบบ
ต่อพ่วงตรง

มอเตอร์ 
แบบพับ/คู่ขนาน

Yaskawa Electric  
Corporation

S-V

SGMJV-A5 50 A1 A1D, A1K - -

SGMAV-A5 A1 A1D, A1K - -

SGMJV-01 100 - - A1 A1D, A1K

SGMAV-01 - - A1 A1D, A1K

SGMJV-02 200 - - A2 A2D, A2K

SGMAV-02 - - A2 A2D, A2K

Mitsubishi Electric  
Corporation

J4

HG-KR053 50 A1 A1D - -

HG-MR053 A1 A1D - -

HG-KR13 100 - - A1 A1D

HG-MR13 - - A1 A1D

HG-KR23 200 - - A2 A2K

HG-MR23 - - A2 A2K

Omron Corporation G5

R88M-K05030 50 A1 A1K -

R88M-K10030 100 - - A1 A1K

R88M-K20030 200 - - K2 K2K

Panasonic Corporation A5

MSME5A 50 K1 K1D, K1K -

MSME01 100 - - K1 K1D, K1K

MSME02 200 - - K2 K2D, K2K

Oriental Motor Co. Ltd.

 - £60 - - B1 -

5 เฟส - £60 - - B1 -

2 เฟส - £56.4 - - B2 -

กรุณาปรึกษา THK ก่อนการเลือก/ติดตั้งมอเตอร์นอกเหนือจากรายการที่ระบุไว้ข้างต้น
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4-006

คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด

รายละเอียดของรุ่น PCT/PC

ชุดเพรส PCT

ชุดเพรส PC

25kN

10kN

5kN

2.5kN

1kN

500

250

100

0 5 10 20 30 60

PC

PCT

EC

(N)

เสนผาศูนยกลางแกน (มม.)

อัตราแรงดันที่กำหนด 

ผลิตภัณฑประเภทแกนยื่น

 

 

อัตราแรงดันที่กำหนด
อัตราแรงดันที่เกิดขึ้นจากชุดเพรส

หมายเหตุ: กรณีที่ตองการแรงดันเกินกวาอัตราแรงดันที่กำหนด ที่อยูภายในอัตราแรงดันที่เกิดขึ้นจากชุดเพรส กรุณาติดตอ THK

 
 

หมายเหตุ: กรณีที่ตองการแรงดันเกินกวาอัตราแรงดันที่กำหนด ที่อยูภายในอัตราแรงดันที่เกิดขึ้นจากชุดเพรส กรุณาติดตอ THK
คาในวงเล็บแสดงถึงคาเมื่อใชรวมกับมอเตอรของ Yaskawa

อัตราแรงดันที่กำหนด
อัตราแรงดันที่เกิดขึ้นจากชุดเพรส

0　 1　　　2　　　3　　　7.5　　　10　　　15　　　20　　　30　　　40
PC30-06A 0.4 1.6 210

0.75 3.2 200

1(0.85) 5.6 150(112.5)

1.5(1.3) 8.4 150(112.5)

2(1.8) 10.9 150(112.5)

250

1.6

PC40-06B 3.2

PC40H-08C 5.6

PC50-06D 8.4

PC60-10E 10.9

PC60H-10F 160(125) 17.8

3.3

6.4

11.2

16.8

21.8

35.63.5(2.9) 17.8

รุน
ขนาดกำลังของ

มอเตอร
[kW]

อัตราแรงดัน 
ที่กำหนด

[kN]

ความเร็ว
สูงสุด

[มม./วินาท]ี

ระยะเคลื่อนที่
สูงสุด
[มม.]

อัตราแรงดันที่เกิดขึ้นจากชุดเพรส
[kN]

ชุดเพรส

ชุดเพรส

ชุดประหยัด

0 100 250 500 1000 1500 2500 5000

PCT20-06N
50 133

300

200 130
PCT20R-06N

PCT25-06N

100

266

300

260
PCT25R-06N

PCT25-04N
400 200 400

PCT25R-04N

PCT25-06N

200

536 300 500
PCT25R-06N

PCT25-04N
804 200 800

PCT25R-04N

402

796

1194

1600

2400

รุน
อัตราแรงดันที่เกิดขึ้นจากชุดเพรส

[N]
ขนาดกำลังของ

มอเตอร
[W]

อัตราแรงดัน 
ที่กำหนด

[N]

ความเร็ว
สูงสุด

[มม./วินาที]

ระยะเคลื่อนที่
สูงสุด
[มม.]
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ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดเพรส
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด

กะทัดรัด แม่นย�าสูง แข็งแกร่งสูง
แอคชูเอเตอร์แรงกดแบบเซอร์โว

แอคชูเอเตอร์แรงกดแบบเซอร์โวโครงสร้างใหม่ ซึ่งผสมผสานเสื้อบอลสกรูและเพลาบอลสไปล์ที่มีความแม่นย�า ท�าให้ชุดเพรสมีขนาดกะทัดรัด

แต่มีแรงดันสูง

ชุดเพรส

PC

เซอรโวมอเตอร

สายพาน

เพลาบอลสกรู ลูกปนประคองแกนบอลสกรู

การผสมผสานของเสื้อบอลสกรู
และเพลาบอลสไปล (ตลับลูกปนแบบเพลารอง)

เสื้อ

ชุดแอคชูเอเตอร์
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4-008

ชุดเพรส
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด

คุณลักษณะ

โครงสร้างแบบบูรณาการใหม่ซึ่งผสมผสานบอลสกรูและเพลาบอลสไปล์ (ตลับลูกปืนแบบเพลาร่อง) ที่มีความแม่นย�าซึ่งช่วยลดขนาดความยาว

ของชุดเพรสที่ท�าให้เครื่องมีขนาดกะทัดรัด

โครงสร้างที่กะทัดรัด

ด้วยขนาดเพลาบอลสกรูและจ�านวนรอบลูกปืนที่รับน�้าหนักได้ถูกน�ามาศึกษาและออกแบบให้ใช้งานอย่างเต็มตามศักยภาพ ท�าให้ชุดเพรส 
มีความสามารถในการรับน�า้หนักสูง

ความสามารถในการรับน�้าหนักสูง

ความแข็งแกร่งสูง

ตลับลูกปืนแบบเพลาร่องรุ่น LF ที่มีความราบรื่นในการเคลื่อนที่ และปราศจากช่องว่างระหว่างเสื้อกับเพลา ท�าให้ชุดเพรสมีความแข็งแกร่งสูง

ได้รับการออกแบบมาเพื่อความทนทานต่อแรงบีบอัด

การจัดวางตลับลูกปืนถูกออกแบบให้มีความทนทานต่อแรงบีบอัดได้สูง

ด้วยกลไกการเคลื่อนที่ด้านบอลสกรูประเภทเพลาเจียรที่มีความเที่ยงตรงมากท�าให้ต�าแหน่งการเคลื่อนที่มีความแม่นย�าสูงมาก

ความแม่นย�าในการเคลื่อนที่สูง

โครงสรางชุดเพรส PC โครงสรางทั่วไป

ระ
ยะ

เค
ลื่อ

น
ท

ี่

คว
าม

ยา
ว

ตัด
ออ

ก

คว
าม

ยา
ว

ชุดประกอบรวมแกน: 

เสื้อบอลสกรูภายในเพลาบอลสไปล

เพลาบอลสกรู

เสื้อบอลสกรู

ชุดประกอบรวมแกน

เพลาบอลสไปล

เสื้อบอลสไปล

ระ
ยะ

เค
ลื่อ

น
ท

ี่

ความยาวชุดเพรสลดลง 30% (เมื่อระยะเคลื่อนที่เท่ากับ 50 มม.)
(เปรียบเทียบกับโครงสร้างทั่วไปโดยใช้ผลิตภัณฑ์ของเรา)
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4-009

ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดเพรส
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด

“M” หรือ “Y” ที่ด้านท้ายของสัญลักษณ์หมายถึงบริษัทผู้
ผลิตมอเตอร์
M: Mitsubishi Electric Corporation
Y: Yaskawa Electric Corporation

รหัสสินค้า

รุ่น

ระยะเคลื่อนที่ต่อการ

หมุน 1 รอบ (ลีด)/

อัตราทด

ระยะเคลื่อนที่
ต�าแหน่งอัด

จาระบี
สัญลักษณ์ประเภท/ยี่ห้อมอเตอร์

การก�าหนดต�าแหน่ง

สายเคเบิลของมอเตอร์

PC30 - 06A - 0050 - D - M040BM - U
(1) (2) (3) (4) (5) (6)

PC30 06A 0050: 50 มม. D: ด้านล่าง M040M U: ด้านบน

PC40 06B 0100: 100 มม. L: ด้านซ้าย M040BM (พร้อมเบรก) L: ด้านซ้าย

PC40H 08C 0150: 150 มม. R: ด้านขวา M040Y R: ด้านขวา

PC50 06D 0200: 200 มม. M040BY (พร้อมเบรก)

PC60 10E 0250: 250 มม. M075M

PC60H 10F M075BM (พร้อมเบรก)

M075Y

M075BY (พร้อมเบรก)

M085Y

M085BY (พร้อมเบรก)

M100M

M100BM (พร้อมเบรก)

M130Y

M130BY (พร้อมเบรก)

M150M

M150BM (พร้อมเบรก)

M180Y

M180BY (พร้อมเบรก)

M200M

M200BM (พร้อมเบรก)

M290Y

M290BY (พร้อมเบรก)

M350M

M350BM (พร้อมเบรก)

ชุดควบคุมและสายเคเบิลที่รวมอยู่ในชุด (จัดส่งมาพร้อมอุปกรณ์หลัก PC)

Servo pack ชุดอุปกรณ์หลัก PC 

สายเคเบิล (แต่ละสายยาว 5 ม.)
A) สายเคเบิลส�าหรับมอเตอร์
B) สายเคเบิลส�าหรับ Encoder

C) สายเคเบิลส�าหรับเบรก
หรือ D) สายเคเบิลส�าหรับมอเตอร์และเบรกในสายเดียว

Servo amp

หรือ

เลือกจากตาราง “มอเตอร์ที่น�ามาใช้งาน (อุปกรณ์ 

ในชุดควบคุม)” ในหน้า 4-010

เมื่อจัดส่งจะมีชุดไดรเวอร์และสายเคเบิลยาว 5 เมตร (สายเคเบิลส�าหรับ Encoder มอเตอร์และเบรก 2-3 สาย) ขึ้นอยู่กับประเภทที่เลือก จะจัดส่งมาพร้อมกับชุดอุปกรณ์หลัก PC 
หากต้องการความช่วยเหลือด้านข้อมูลเน็ตเวิร์คของชุดไดรเวอร์ กรุณาติดต่อ THK

ชุดไดรเวอร์
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4-010

ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดเพรส
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด

มอเตอร์ที่น�ามาใช้งาน (อุปกรณ์ ในชุดควบคุม)

การก�าหนดต�าแหน่งสาย
เคเบิลของมอเตอร์

ด้านบน ด้านซ้าย ด้านขวา

สัญลักษณ์ U L R

การก�าหนดต�าแหน่ง 

สายเคเบิลของมอเตอร์  

(มองจากด้าน A)

การก�าหนดต�าแหน่งสายเคเบิลของมอเตอร์

ต�าแหน่งอัดจาระบี ด้านล่าง ด้านซ้าย ด้านขวา

สัญลักษณ์ D L R

ต�าแหน่งอัดจาระบี  

(มองจากด้าน A)
L R

D

ต�าแหน่งอัดจาระบี

การกำหนดตำแหนงสายเคเบิลของมอเตอร
A

RL

U

รุ่น
(1)

ระยะเคลื่อนที่ต่อ
การหมุน 1 รอบ 
(ลีด)/อัตราทด

(2)

ประเภท/ยี่ห้อ
มอเตอร์

(5)
รุ่นเซอร์โวมอเตอร์

รุ่นเซอร์โวไดรเวอร์ 
(Amp/Pack)

สายเคเบิลส�าหรับ  
Encoder (5 ม.)*

สายเคเบิลส�าหรับ 
มอเตอร์ (5 ม.)

สายเคเบิลส�าหรับเบรก 

(5 ม.)

PC30 06A

M040M HF-KP43
MR-J3-40A MR-J3ENCBL5M-A1-L MR-PWS1CBL5M-A1-L

-

M040BM HF-KP43B MR-BKS1CBL5M-A1-L

M040Y SGMJV-04ADA21
SGDV-2R8A01A JZSP-CSP01-05-E

JZSP-CSM02-05-E -

M040BY SGMJV-04ADA2C JZSP-CSM12-05-E*1

PC40 06B

M075M HF-KP73
MR-J3-70A MR-J3ENCBL5M-A1-L MR-PWS1CBL5M-A1-L

-

M075BM HF-KP73B MR-BKS1CBL5M-A1-L

M075Y SGMJV-08ADA21
SGDV-5R5A01A JZSP-CSP01-05-E

JZSP-CSM03-05-E -

M075BY SGMJV-08ADA2C JZSP-CSM13-05-E*1

PC40H 08C

M100M HF-SP102
MR-J3-100A MR-J3ENSCBL5M-L SVPM-J3HF3-A-5*2

-

M100BM HF-SP102B SVPM-J3HF2B-A-5*2

M085Y SGMGV-09ADA21
SGDV-7R6A01A JZSP-CVP01-05-E

JZSP-UVA101-05-E*3 -

M085BY SGMGV-09ADA2C JZSP-UVA131-05-E*4

PC50 06D

M150M HF-SP152
MR-J3-200AN MR-J3ENSCBL5M-L SVPM-J3HF3-A-5*2

-

M150BM HF-SP152B SVPM-J3HF2B-A-5*2

M130Y SGMGV-13ADA21
SGDV-120A01A JZSP-CVP01-05-E

JZSP-UVA101-05-E*3 -

M130BY SGMGV-13ADA2C JZSP-UVA131-05-E*4

PC60 10E

M200M HF-SP202
MR-J3-200AN MR-J3ENSCBL5M-L SVPM-J3HF5-A-5*2

-

M200BM HF-SP202B SVPM-J3HF2B-A-5*2

M180Y SGMGV-20ADA21
SGDV-180A01A JZSP-CVP01-05-E

JZSP-UVA301-05-E*3 -

M180BY SGMGV-20ADA2C JZSP-UVA331-05-E*4

PC60H 10F

M350M HF-SP352
MR-J3-350A MR-J3ENSCBL5M-L SVPM-J3HF6-A-5*2

-

M350BM HF-SP352B SVPM-J3HF2B-A-5*2

M290Y SGMGV-30ADA21
SGDV-330A01A JZSP-CVP01-05-E

JZSP-UVA701-05-E*3 -

M290BY SGMGV-30ADA2C JZSP-UVA731-05-E*4

*1 สายเคเบิลมอเตอร์และสายเคเบิลเบรกจะถูกน�ามารวมกัน
*2 ผลิตโดย Misumi Corporation
*3 ผลิตโดยบริษัท Yaskawa Controls จ�ากัด
*4 สายเคเบิลมอเตอร์และสายเคเบิลเบรกที่ผลิตโดยบริษัท Yaskawa Controls จ�ากัด

ส�าหรับข้อมูลจ�าเพาะของเซอร์โวมอเตอร์, ชุดควบคุมการขับเคลื่อนเซอร์โว/แผงวงจรเซอร์โวและสายเคเบิล สามารถขอรับแคตตาล็อคจากผู้ผลิตที่เกี่ยวข้อง
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4-011

ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดเพรส
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด

PCT20  
รายละเอียด

ขนาดก�าลังของมอเตอร์ [W] 50

ส่วนบอลสกรู

เส้นผ่าศูนย์กลางเพลา [มม.] 8

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.] 6

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 1950

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ C0a [N] 3510

เส้นผ่าศูนย์กลางร่องเพลา [มม.] 6.872

เส้นผ่าศูนย์กลางระหว่างกึ่งกลางลูกปืน [มม.] 8.4

ตลับลูกปืน
ประคองเพลา

บอลสกรู  
(ด้านมอเตอร์)

แนวแกน
อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 8000

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ P0a [N] 3240

ความคลาดเคลื่อนในการวัดการจัดวางต�าแหน่งซ�้า [มม.] ±0.010

ความคลาดเคลื่อนที่เกิดจากการเคลื่อนที่ [มม.] 0.1

องศาความเที่ยงตรงของแกนกระบอกสูบ [ ° ] ±1

แรงบิดเริ่มต้นในการเคลื่อนที่ [N∙cm] 1.6

แรงบิดมอเตอร์สูงสุด [N∙m] 0.48

�45

M10×1.25

22

L1

57

(1.5)

90

(2.7)(2.7)

68

10

3

(2)

(1.5)

L
2

10
50

42

(5
)*

(5
)*

3344
.5

D25

3.3

5.8

1.
5

3.
5

(7
.8

)

5.
5

M3×0.5

2.4

176

M10×1.25
(1

9.
6)

4-φ5.5 เจาะทะลุผาน

∅8 (รูอัดจาระบี)

φ20 (เสนผาศูนยกลางแกน)

16 (ความกวางระหวางสวนที่มีผิวเรียบ)

φ30h7  0
-0.021

ระ
ยะ

เคล
ื่อน

ที่

สวน D (รายละเอียด)

น็อตหัวหกเหลี่ยม (×1)

น็อตสี่เหลี่ยม (×8)

กา
รก

ำห
นด

ทิศ
ทา

งไม
ได

กำ
หน

ด
มา

จา
กพ

ื้นผ
ิวข

อง
ฐา

น

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 
(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)

50 (60) 100 (110) 150 (160) 200 (210)

ความเร็วสูงสุด *1 
[มม./วินาที]

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  
1 รอบ (ลีด): 6 มม.

300 230

ขนาด [มม.]
L1 260 310 360 410

L2 200 250 300 350

น�้าหนัก [กก.] 1.4 1.6 1.8 2.1 

*1 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้

*ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล

หน้าแปลนยึดมอเตอร์

φ3
0H

7
φ6

h7

1527

PC
D

46
PC

D
45

สัญลักษณ: A1

สัญลักษณ: K1

3 (ชวงคาความคลาดเคลื่อน)

4-M3 เจาะทะลุผาน

4-M4 เจาะทะลุผาน

ชุดเพรส

เส้นผ่าศูนย์กลางแกน: 20 มม.

ขนาด



4-012

ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดเพรส
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด
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ขนาดก�าลังของมอเตอร์ [W] 50

ส่วนบอลสกรู

เส้นผ่าศูนย์กลางเพลา [มม.] 8

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.] 6

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 1950

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ C0a [N] 3510

เส้นผ่าศูนย์กลางร่องเพลา [มม.] 6.872

เส้นผ่าศูนย์กลางระหว่างกึ่งกลางลูกปืน [มม.] 8.4

ตลับลูกปืน
ประคองเพลา

บอลสกรู  
(ด้านมอเตอร์)

แนวแกน
อัตรารับน�า้หนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 8000

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ P0a [N] 3240

ความคลาดเคลื่อนในการวัดการจัดวางต�าแหน่งซ�้า [มม.] ±0.010

ความคลาดเคลื่อนที่เกิดจากการเคลื่อนที่ [มม.] 0.1

องศาความเที่ยงตรงของแกนกระบอกสูบ [ ° ] ±1

แรงบิดเริ่มต้นในการเคลื่อนที่ *1 [N∙cm] 1.6

แรงบิดมอเตอร์สูงสุด [N∙m] 0.48

PCT20R  
รายละเอียด

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 
(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)

50 (60) 100 (110) 150 (160) 200 (210)

ความเร็วสูงสุด *1 
[มม./วินาที]

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  
1 รอบ (ลีด): 6 มม.

300 230

ขนาด [มม.]
L 247 297 347 397

L1 200 250 300 350

น�้าหนัก [กก.] 1.6 1.8 2.0 2.2 

*1 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้

ขนาด

(5
)* 25 D

50

L

(1.5)

10
L1

42

37

3

M10×1.25

(1.9) (1.9)

(3)

(4
1)

(5
)*

22

10

57

68

φ30h7  0
-0.021

(2)

33

(54)

117

44
.5

90

(1.5)

�45

3.3

5.8

1.
5

3.
5

2.4

(7
.8

)

5.
5

M3×0.5

(1
9.

6)

M10×1.25

176

ระ
ยะ

เคล
ื่อน

ที่

φ8 (รูอัดจาระบ)ี

4-∅5.5 เจาะทะลุผาน

φ20 (เสนผาศูนยกลางแกน)

16 (ความกวางระหวางสวนที่มีผิวเรียบ)

น็อตสี่เหลี่ยม (×8)

น็อตหัวหกเหลี่ยม (×1)

สวน D (รายละเอียด)

กา
รก

ำห
นด

ทิศ
ทา

งไม
ได

กำ
หน

ด
มา

จา
กพ

ื้นผ
ิวข

อง
ฐา

น

*ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล

หน้าแปลนยึดมอเตอร์

21.2

φ8
H

7

6

11
7

(5
4)

50

25
25

P
C

D
46

24

∅
31

P
C

D
45

48

48
24

50

∅
31

เสน
ผา

ศูน
ยก

ลา
งร

อง
ขอ

งร
อก

สัญลักษณ: A1D, A1K

สัญลักษณ: K1D, K1K

4-M4 เจาะทะลุผาน

2-M3 เจาะทะลุผาน

ชุดเพรส

เส้นผ่าศูนย์กลางแกน: 20 มม.

*1 รอกและสายพานไม่ได้บรรจุมาด้วย
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4-013

ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดเพรส
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด

PCT25  

ขนาด

57

L
2

(5
)*

3

M16×1.5

(2)

35

10
L1

(2.5) (3.7)

60

(2.5)

(5
)*

15

(3.7)

90

�55

φ42h7  0
-0.025

7

(9
.9

)

M4×0.7

3.2

(2
7.

7)

10 24

1.
5

4.
5

7.3

4.3

M16×1.5

น็อตสี่เหลี่ยม (×8)

น็อตหัวหกเหลี่ยม (×1)

สวน D (รายละเอียด)54
.5

90

D30

40

70

ระ
ยะ

เคล
ื่อน

ที่

18 (ความกวางระหวางสวนที่มีผิวเรียบ)

∅8 (รูอัดจาระบ)ี

φ25 (เสนผาศูนยกลางแกน)

4-∅6.6 เจาะทะลุผาน

กา
รก

ำห
นด

ทิศ
ทา

งไม
ได

กำ
หน

ด
มา

จา
กพ

ื้นผ
ิวข

อง
ฐา

น

รายละเอียด

ขนาดก�าลังของมอเตอร์ [W] 100

ส่วนบอลสกรู

เส้นผ่าศูนย์กลางเพลา [มม.] 12 14

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.] 6 4

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 4910 5500

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ C0a [N] 9600 11500

เส้นผ่าศูนย์กลางร่องเพลา [มม.] 9.872 11.5

เส้นผ่าศูนย์กลางระหว่างกึ่งกลางลูกปืน [มม.] 12.65 14.4

ตลับลูกปืน
ประคองเพลา

บอลสกรู  
(ด้านมอเตอร์)

แนวแกน
อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 13800 

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ P0a [N] 5850

ความคลาดเคลื่อนในการวัดการจัดวางต�าแหน่งซ�้า [มม.] ±0.010

ความคลาดเคลื่อนที่เกิดจากการเคลื่อนที่ [มม.] 0.1

องศาความเที่ยงตรงของแกนกระบอกสูบ [ ° ] ±1

แรงบิดเริ่มต้นในการเคลื่อนที่ [N∙cm] 3.2 2.8

แรงบิดมอเตอร์สูงสุด [N∙m] 1.91

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 
(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล) 50 (60) 100 (110) 150 (160) 200 (210) 250 (260) 300 (310)

ความเร็วสูงสุด *1 

[มม./วินาที]

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด): 6 มม.
300 260 200 160

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด): 4 มม.
200 160 130

ขนาด [มม.]
L1 324 374 424 474 524 574

L2 249 299 349 399 449 499

น�้าหนัก [กก.] 2.8 3.2 3.5 3.8 4.2 4.5 

*1 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้

หน้าแปลนยึดมอเตอร์

∅
8h

7

47.1

50

50
47

.1

32 20

∅
38

.1
+

0.
06

+
0.

03สัญลักษณ: B1

สัญลักษณ: B2

4-M4 เจาะทะลุผาน

4-M4 เจาะทะลุผาน ∅
36

H
7 

(α
 ขั้น

ตอ
น 5

 เฟ
ส)

(2
 เฟ

ส)

4 (ชวงคาความคลาดเคลื่อน)

PC
D45

PC
D46

∅
8h

7 32 20

∅
30

H
7สัญลักษณ: A1

สัญลักษณ: K1

4-M3 เจาะทะลุผาน

4-M4 เจาะทะลุผาน

4 (ชวงคาความคลาดเคลื่อน)

*ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล

ชุดเพรส

เส้นผ่าศูนย์กลางแกน: 25 มม.



4-014

ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดเพรส
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด

ES
/E

C
KR

F
U

S/
U

SW
PC

T
/P

C
PC

T/
PC

PCT25R  

3

�55

(2)

(5
)*

(5)

153.5

(5)

(1.9)(1.9)

10 φ42h7  0
-0.025

(5
)*

47

M16×1.5

L

35

(76.5)

L
1

(4)

15

90

57

67

3.2

7

(9
.9

)

M4×0.7

4.3

7.34.
5

1.
5

(2
7.

7)

10 24

M16×1.5

(4
9)

90

54
.5

30 D

70

40

∅8 (รูอัดจาระบี)

φ25 (เสนผาศูนยกลางแกน)

18 (ความกวางระหวางสวนที่มีผิวเรียบ)

ระ
ยะ

เคล
ื่อน

ที่

กา
รก

ำห
นด

ทิศ
ทา

งไม
ได

กำ
หน

ด
มา

จา
กพ

ื้นผ
ิวข

อง
ฐา

น

4-∅6.6 เจาะทะลุผาน

น็อตสี่เหลี่ยม (×8)

น็อตหัวหกเหลี่ยม (×1)

สวน D (รายละเอียด)

ขนาด

รายละเอียด หน้าแปลนยึดมอเตอร์

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 
(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล) 50 (60) 100 (110) 150 (160) 200 (210) 250 (260) 300 (310)

ความเร็วสูงสุด *1 

[มม./วินาที]

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด): 6 มม.
300 260 200 160

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด): 4 มม.
200 160 130

ขนาด [มม.]
L 311 361 411 461 511 561

L1 249 299 349 399 449 499

น�้าหนัก [กก.] 3.1 3.4 3.8 4.1 4.4 4.7 

*1 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้

*ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล

15
3.

5
(7

6.
5)

623.5

65

60
30

32.5

65
32.5

30
60

P
C

D
46∅

31

P
C

D
45∅

31

สัญลักษณ: A1D, A1K

สัญลักษณ: K1D, K1K

เสน
ผา

ศูน
ยก

ลา
งร

อง
ขอ

งร
อก

สัญ
ลัก

ษณ
  “

A
1,

 K
1”

 ∅
8H

7

4-M3 เจาะทะลุผาน

4-M4 เจาะทะลุผาน

ชุดเพรส

เส้นผ่าศูนย์กลางแกน: 25 มม.

ขนาดก�าลังของมอเตอร์ [W] 100

ส่วนบอลสกรู

เส้นผ่าศูนย์กลางเพลา [มม.] 12 14

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.] 6 4

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 4910 5500

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ C0a [N] 9600 11500

เส้นผ่าศูนย์กลางร่องเพลา [มม.] 9.872 11.5

เส้นผ่าศูนย์กลางระหว่างกึ่งกลางลูกปืน [มม.] 12.65 14.4

ตลับลูกปืน
ประคองเพลา

บอลสกรู  
(ด้านมอเตอร์)

แนวแกน
อัตรารับน�า้หนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 13800 

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ P0a [N] 5850

ความคลาดเคลื่อนในการวัดการจัดวางต�าแหน่งซ�้า [มม.] ±0.010

ความคลาดเคลื่อนที่เกิดจากการเคลื่อนที่ [มม.] 0.1

องศาความเที่ยงตรงของแกนกระบอกสูบ [ ° ] ±1

แรงบิดเริ่มต้นในการเคลื่อนที่ *1 [N∙cm] 3.2 2.8

แรงบิดมอเตอร์สูงสุด [N∙m] 0.95

*1 รอกและสายพานไม่ได้บรรจุมาด้วย
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4-015

ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดเพรส
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด

PCT25 
ขนาดก�าลังของมอเตอร์ [W] 200

ส่วนบอลสกรู

เส้นผ่าศูนย์กลางเพลา [มม.] 12 14

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.] 6 4

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 4910 5500

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ C0a [N] 9600 11500

เส้นผ่าศูนย์กลางร่องเพลา [มม.] 9.872 11.5

เส้นผ่าศูนย์กลางระหว่างกึ่งกลางลูกปืน [มม.] 12.65 14.4

ตลับลูกปืน
ประคองเพลา

บอลสกรู  
(ด้านมอเตอร์)

แนวแกน
อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 13800 

อัตรารับน�า้หนักขณะคงที่ P0a [N] 5850

ความคลาดเคลื่อนในการวัดการจัดวางต�าแหน่งซ�้า [มม.] ±0.010

ความคลาดเคลื่อนที่เกิดจากการเคลื่อนที่ [มม.] 0.1

องศาความเที่ยงตรงของแกนกระบอกสูบ [ ° ] ±1

แรงบิดเริ่มต้นในการเคลื่อนที่ [N∙cm] 3.2 2.8

แรงบิดมอเตอร์สูงสุด [N∙m] 1.91

ขนาด

φ42h7 0
-0.025

(2.5) (3.7)

(5
)*

3
57

(5
)*

L
2

(3.7)

15
60

(2.5)

L1

M16×1.5

10

(2)

35

�55

90

7

(9
.9

)

M4×0.7

3.2

4.
5

24

1.
5

7.3

4.3

(2
7.

7)

10

M16×1.5

φ8 (รูอัดจาระบ)ี

φ25 (เสนผาศูนยกลางแกน)

18 (ความกวางระหวางสวนที่มีผิวเรียบ)

ระ
ยะ

เคล
ื่อน

ที่

กา
รก

ำห
นด

ทิศ
ทา

งไม
ได

กำ
หน

ด
มา

จา
กพ

ื้นผ
ิวข

อง
ฐา

น

4-φ6.6 เจาะทะลุผาน
90

54
.5

30 D

40

70

น็อตสี่เหลี่ยม (×8)

น็อตหัวหกเหลี่ยม (×1)

สวน D (รายละเอียด)

หน้าแปลนยึดมอเตอร์

2032PC
D

70
PC

D
70

φ 8
h7

4

φ 3
8

φ 5
0H

7

สัญลักษณ: A2

สัญลักษณ: K2

4-M4 เจาะทะลุผาน

4-M5 เจาะทะลุผาน

∅
8h

7

47.1

50

50
47

.1

32 20

∅
38

.1
+

0.
06

+
0.

03สัญลักษณ: B1

สัญลักษณ: B2

4-M4 เจาะทะลุผาน

4-M4 เจาะทะลุผาน ∅
36

H
7 

(α
 ขั้น

ตอ
น 5

 เฟ
ส)

(2
 เฟ

ส)

4 (ชวงคาความคลาดเคลื่อน)

รายละเอียด

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 
(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล) 50 (60) 100 (110) 150 (160) 200 (210) 250 (260) 300 (310)

ความเร็วสูงสุด *1 

[มม./วินาที]

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด): 6 มม.
300 260 200 160

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด): 4 มม.
200 160 130

ขนาด [มม.]
L1 324 374 424 474 524 574

L2 249 299 349 399 449 499

น�้าหนัก [กก.] 2.8 3.1 3.5 3.8 4.1 4.5 

*1 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้

*ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล

ชุดเพรส

เส้นผ่าศูนย์กลางแกน: 25 มม.



4-016

ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดเพรส
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด

ES
/E

C
KR

F
U

S/
U

SW
PC

T
/P

C
PC

T/
PC

PCT25R 
รายละเอียด

(5
0)

(4)

57

(5
)*

35 (5
)*

(5)

φ42h7  0
-0.025

(5)

M16×1.5

L

47

90

15
L1

(76.5)(1.9)

(2)

153.5

(1.9)

10

67

3

�55

7

(9
.9

)

M4×0.7

3.2

4.
5

10

(2
7.

7)

24

1.
5

4.3

7.3

M16×1.5

54
.5

90

D30

40

70

φ8 (รูอัดจาระบ)ี

φ25 (เสนผาศูนยกลางแกน)

18 (ความกวางระหวางสวนที่มีผิวเรียบ)

ระ
ยะ

เคล
ื่อน

ที่

กา
รก

ำห
นด

ทิศ
ทา

งไม
ได

กำ
หน

ดม
าจา

กพ
ื้นผ

ิวข
อง

ฐา
น

4-φ6.6 เจาะทะลุผาน

น็อตสี่เหลี่ยม (×8)

น็อตหัวหกเหลี่ยม (×1)

สวน D (รายละเอียด)

ขนาด

หน้าแปลนยึดมอเตอร์

15
3.

5

(7
6.

5)

727.5

PC
D

70φ51

65

60

32.5

30

φ51

65

60
30

32.5

สัญลักษณ: A2D, A2K

สัญลักษณ: K2D, K2K

เสน
ผา

ศูน
ยก

ลา
งร

อง
ขอ

งร
อก

สัญ
ลัก

ษณ
 “A

2”
 φ1

4H
7

สัญ
ลัก

ษณ
 “K

2”
 φ

11
H

7

4-M5 เจาะทะลุผาน

4-M4 เจาะทะลุผาน

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 
(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล) 50 (60) 100 (110) 150 (160) 200 (210) 250 (260) 300 (310)

ความเร็วสูงสุด *1 

[มม./วินาที]

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด): 6 มม.
300 260 200 160

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน  

1 รอบ (ลีด): 4 มม.
200 160 130

ขนาด [มม.]
L 311 361 411 461 511 561

L1 249 299 349 399 449 499

น�้าหนัก [กก.] 3.1 3.4 3.8 4.1 4.4 4.7 

*1 ความเร็วสูงสุดขึ้นอยู่กับความเร็วในการหมุนรอบของบอลสกรูที่สามารถรับได้

*ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล

ขนาดก�าลังของมอเตอร์ [W] 200

ส่วนบอลสกรู

เส้นผ่าศูนย์กลางเพลา [มม.] 12 14

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.] 6 4

อัตรารับน�้าหนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 4910 5500

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ C0a [N] 9600 11500

เส้นผ่าศูนย์กลางร่องเพลา [มม.] 9.872 11.5

เส้นผ่าศูนย์กลางระหว่างกึ่งกลางลูกปืน [มม.] 12.65 14.4

ตลับลูกปืน
ประคองเพลา

บอลสกรู  
(ด้านมอเตอร์)

แนวแกน
อัตรารับน�า้หนักขณะเคลื่อนที่ Ca [N] 13800 

อัตรารับน�้าหนักขณะคงที่ P0a [N] 5850

ความคลาดเคลื่อนในการวัดการจัดวางต�าแหน่งซ�้า [มม.] ±0.010

ความคลาดเคลื่อนที่เกิดจากการเคลื่อนที่ [มม.] 0.1

องศาความเที่ยงตรงของแกนกระบอกสูบ [ ° ] ±1

แรงบิดเริ่มต้นในการเคลื่อนที่ *1 [N∙cm] 3.2 2.8

แรงบิดมอเตอร์สูงสุด [N∙m] 1.91

*1 รอกและสายพานไม่ได้บรรจุมาด้วย

ชุดเพรส

เส้นผ่าศูนย์กลางแกน: 25 มม.
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4-017

ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดเพรส
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด

PC30-06A 
รายละเอียด

*1 ณ แรงบิดมอเตอร์ที่ก�าหนดไว้
*2 ขึ้นอยู่กับแรงกระท�าตามแนวแกนที่ยอมรับได้
*3 ณ ความเร็วมอเตอร์ที่ก�าหนดไว้
*4 เมื่อใช้ความสามารถในการรับน�้าหนักสูงสุด
*5 น�้าหนักที่แอคชูเอเตอร์สามารถรับได้ขณะคงที่
*6 เพื่อป้องกันความเสียหายเชิงกล จะต้องก�าหนดแรงบิดจากมอเตอร์ 

ภายใต้ข้อจ�ากัดนี้
*7 เมื่อติดตั้งแอคชูเอเตอร์ในแกนตั้งโดยที่เพลากดไปทางด้านล่าง
*8 ภายใต้เงื่อนไข: เมื่อติดตั้งแอคชูเอเตอร์ในแกนตั้งโดยที่เพลากดไปทาง

ด้านล่าง; แรงกดตามอัตราที่ก�าหนด; ระยะกดแบบบีบอัดที่ระยะ:  

15 มม.; ที่ความสามารถในการรับน�้าหนักสูงสุด
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(179) สูงสุด

11-M2.5 ความลึก 5φ3H7 ความลึก 6

ปลายเพลาของบอลสไปล (รายละเอียด)

แสดงตำแหนงการอัดจาระบีดานลาง (D) 

และกำหนดตำแหนงสายเคเบิลของมอเตอรดานบน (U)

8-φ6.6 เจาะทะลุผาน

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 

(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)
50 (60) 100 (110) 150 (160) 200 (210) 250 (260)

ขนาด [มม.]

A 215 265 315 365 415

ML
M040M (M040BM)*1*2 98.5 (138)

M040Y (M040BY)*1*2 98.5 (138.5)

น�า้หนัก [กก.]
M040M (M040BM)*1*2 8.8 (9.4) 9.9 (10.5) 11 (11.6) 12.1 (12.7) 13.3 (13.9)

M040Y (M040BY)*1*2 8.6 (9.2) 9.7 (10.3) 10.8 (11.4) 11.9 (12.5) 13.1 (13.7)

*1 มอเตอร์พร้อมเบรกให้อ้างอิงในวงเล็บ
*2 “M” หรือ “Y” ที่ด้านท้ายหมายเลขรุ่นหมายถึงบริษัทผู้ผลิตมอเตอร์

M: Mitsubishi Electric Corporation. Y: Yaskawa Electric Corporation.

*ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล

ขนาดก�าลังของมอเตอร ์[kW] 400

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.] 6

อัตราทด 28/40

อัตราแรงดันที่ก�าหนดไว้ *1 [kN] 1.6

อัตราแรงดันที่เกิดขึ้นจากชุดเพรส *2 [kN] 3.3

ความเร็วสูงสุด *3 [มม./วินาที] 210

อัตราเร่งและอัตราลดความเร็ว *4 [G] 0.3

แรงกระท�าตามแนวแกนที่ 

ยอมรับได ้*5 [kN]

ทิศทางการกด 3.3

ทิศทางแรงดึง 1.6

ความคลาดเคลื่อนในการวัดการจัดวางต�าแหน่งซ�้า [มม.] ±0.005

ระยะดีดกลับ [มม.] 0.020 

แรงบิดที่ยอมรับได้ *6 [N·m] 2.6

ความสามารถในการรับน�า้หนักสูงสุด *7 [กก.] 15

อายุการใช้งาน *8 15,000,000 ครั้ง

ชุดเพรส

เส้นผ่าศูนย์กลางรอบนอกของแกน: 30 มม., อัตราแรงดันที่ก�าหนด: 1.6kN
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ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดเพรส
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด
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PC40-06B 

*1 ณ แรงบิดมอเตอร์ที่ก�าหนดไว้
*2 ขึ้นอยู่กับแรงกระท�าตามแนวแกนที่ยอมรับได้
*3 ณ ความเร็วมอเตอร์ที่ก�าหนดไว้
*4 เมื่อใช้ความสามารถในการรับน�้าหนักสูงสุด
*5 น�้าหนักที่แอคชูเอเตอร์สามารถรับได้ขณะคงที่
*6 เพื่อป้องกันความเสียหายเชิงกล จะต้องก�าหนดแรงบิดจากมอเตอร์ 

ภายใต้ข้อจ�ากัดนี้
*7 เมื่อติดตั้งแอคชูเอเตอร์ในแกนตั้งโดยที่เพลากดไปทางด้านล่าง
*8 ภายใต้เงื่อนไข: เมื่อติดตั้งแอคชูเอเตอร์ในแกนตั้งโดยที่เพลากดไปทาง

ด้านล่าง; แรงกดตามอัตราที่ก�าหนด; ระยะกดแบบบีบอัดที่ระยะ:  

15 มม.; ที่ความสามารถในการรับน�า้หนักสูงสุด

ขนาด
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(47) (99.2)
(7)

(5
5)

(A
)

14
18

4
18

48

φ40h7
(φ29)

φ90h7

(0.5)

(205)

R0.3

PCD35

30
°

30° 30°
30°

30°

(M
L)

(�80) (17.1)

(5
)*

(5
)*

20°

25°25°

20°

13
0

(9
7.

4)

PC
D11

8φ140

100

(208) สูงสุด

ระ
ยะ

เคล
ื่อน

ที่

2×2-M8 ความลึก 16
(สำหรับโบลทตัวแขวน)

หรือนอยกวา

φ3H7 ความลึก 6
11-M3 ความลึก 6

ปลายเพลาของบอลสไปล (รายละเอียด)

8-φ9 เจาะทะลุผาน

แสดงตําแหนงการอัดจาระบีดานลาง (D) 

และกําหนดตําแหนงสายเคเบิลของมอเตอรดานบน (U)

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 

(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)
50 (60) 100 (110) 150 (160) 200 (210) 250 (260)

ขนาด [มม.]

A 237 287 337 387 437

ML
M075M (M075BM)*1*2 113.8 (157)

M075Y (M075BY)*1*2 115 (160)

น�้าหนัก [กก.]
M075M (M075BM)*1*2 14.4 (15.4) 16 (17) 17.5 (18.5) 19 (20) 20.5 (21.5)

M075Y (M075BY)*1*2 14.2 (15.1) 15.8 (16.7) 17.3 (18.2) 18.8 (19.7) 20.3 (21.2)

*1 มอเตอร์พร้อมเบรกให้อ้างอิงในวงเล็บ
*2 “M” หรือ “Y” ที่ด้านท้ายหมายเลขรุ่นหมายถึงบริษัทผู้ผลิตมอเตอร์

M: Mitsubishi Electric Corporation. Y: Yaskawa Electric Corporation.

*ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล

ขนาดก�าลังของมอเตอร ์[kW] 750

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.] 6

อัตราทด 32/48

อัตราแรงดันที่ก�าหนดไว้ *1 [kN] 3.2

อัตราแรงดันที่เกิดขึ้นจากชุดเพรส *2 [kN] 6.4

ความเร็วสูงสุด *3 [มม./วินาที] 200

อัตราเร่งและอัตราลดความเร็ว *4 [G] 0.3

แรงกระท�าตามแนวแกนที่ 

ยอมรับได้ *5 [kN]

ทิศทางการกด 6.4

ทิศทางแรงดึง 3.2

ความคลาดเคลื่อนในการวัดการจัดวางต�าแหน่งซ�้า [มม.] ±0.005

ระยะดีดกลับ [มม.] 0.020 

แรงบิดที่ยอมรับได้ *6 [N·m] 4.8

ความสามารถในการรับน�้าหนักสูงสุด *7 [กก.] 25

อายุการใช้งาน *8 15,000,000 ครั้ง

ชุดเพรส

เส้นผ่าศูนย์กลางรอบนอกของแกน: 40 มม., อัตราแรงดันที่ก�าหนด: 3.2kN
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4-019

ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดเพรส
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด

PC40H-08C 
รายละเอียด

*1 ค่าในวงเล็บแสดงถึงค่าเมื่อใช้รวมกับมอเตอร์ของ Yaskawa
*2 ณ แรงบิดมอเตอร์ที่ก�าหนด
*3 ขึ้นอยู่กับแรงกระท�าตามแนวแกนที่ยอมรับได้
*4 ณ ความเร็วมอเตอร์ที่ก�าหนดไว้
*5 เมื่อใช้ความสามารถในการรับน�้าหนักสูงสุด
*6 น�้าหนักที่แอคชูเอเตอร์สามารถรับได้ขณะคงที่
*7 เพื่อป้องกันความเสียหายเชิงกล จะต้องก�าหนดแรงบิดจากมอเตอร์

ภายใต้ข้อจ�ากัดนี้
*8 เมื่อติดตั้งแอคชูเอเตอร์ในแกนตั้งโดยที่เพลากดไปทางด้านล่าง
*9 ภายใต้เงื่อนไข: เมื่อติดตั้งแอคชูเอเตอร์ในแกนตั้งโดยที่เพลากดไปทาง

ด้านล่าง; แรงกดตามอัตราที่ก�าหนด; ระยะกดแบบบีบอัดที่ระยะ:  

15 มม.; ที่ความสามารถในการรับน�้าหนักสูงสุด

ขนาดก�าลังของมอเตอร ์[kW] *1 1 (0.85)

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.] 8

อัตราทด 25/44

อัตราแรงดันที่ก�าหนดไว้ *2 [kN] 5.6

อัตราแรงดันที่เกิดขึ้นจากชุดเพรส *3 [kN] 11.2

ความเร็วสูงสุด *1*4 [มม./วินาที] 150 (112.5)

อัตราการเร่งและการลดความเร็ว *5 [G] 0.1

แรงกระท�าตามแนวแกนที่ 

ยอมรับได ้*6 [kN]

ทิศทางการกด 11.2

ทิศทางแรงดึง 5.6

ความคลาดเคลื่อนในการวัดการจัดวางต�าแหน่งซ�้า [มม.] ±0.005

ระยะดีดกลับ [มม.] 0.020 

แรงบิดที่ยอมรับได้ *7 [N·m] 9.54

ความสามารถในการรับน�า้หนักสูงสุด *8 [กก.] 50

อายุการใช้งาน *9 15,000,000 ครั้ง

ขนาด

แสดงตำแหนงการอัดจาระบีดานลาง (D) 
และกำหนดตำแหนงสายเคเบิลของมอเตอรดานบน (U)

หากมีปญหาพื้นที่จำกัดสำหรับการตอสายเคเบิล 
กรุณาติดตอ THK สำหรับขั้วตอประเภทมุมฉาก
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ปลายเพลาของบอลสไปล (รายละเอียด)

(289) สูงสุด
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หรือนอยกวา
พื้นที่ที่ตองการ

(220)

8-φ9 เจาะทะลุผาน

2x2-M8 ความลึก 16

(สำหรับโบลทตัวแขวน)

*ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล

ชุดเพรส

เส้นผ่าศูนย์กลางรอบนอกของแกน: 40 มม., อัตราแรงดันที่ก�าหนด: 5.6kN

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 
(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)

50 (60) 100 (110) 150 (160) 200 (210) 250 (260)

ขนาด [มม.]

A 271 321 371 421 471

ML
M100M (M100BM)* 140.5 (175)

M085Y (M085BY)* 137 (173)

น�า้หนัก [กก.]
M100M (M0100BM)* 23.6 (25.6) 25.2 (27.2) 26.8 (28.8) 28.4 (30.4) 30 (32)

M085Y (M085BY)* 22.6 (24.6) 24.2 (26.2) 25.8 (27.8) 27.4 (29.4) 29 (31)

* มอเตอร์พร้อมเบรกให้อ้างอิงในวงเล็บ
“M” หรือ “Y” ที่ด้านท้ายหมายเลขรุ่นหมายถึงบริษัทผู้ผลิตมอเตอร์
M: Mitsubishi Electric Corporation. Y: Yaskawa Electric Corporation.
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ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดเพรส
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด
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PC50-06D 
*1 ค่าในวงเล็บแสดงถึงค่าเมื่อใช้รวมกับมอเตอร์ของ Yaskawa
*2 ณ แรงบิดมอเตอร์ที่ก�าหนด
*3 ขึ้นอยู่กับแรงกระท�าตามแนวแกนที่ยอมรับได้
*4 ณ ความเร็วมอเตอร์ที่ก�าหนดไว้
*5 เมื่อใช้ความสามารถในการรับน�้าหนักสูงสุด
*6 น�้าหนักที่แอคชูเอเตอร์สามารถรับได้ขณะคงที่
*7 เพื่อป้องกันความเสียหายเชิงกล จะต้องก�าหนดแรงบิดจากมอเตอร์

ภายใต้ข้อจ�ากัดนี้
*8 เมื่อติดตั้งแอคชูเอเตอร์ในแกนตั้งโดยที่เพลากดไปทางด้านล่าง
*9 ภายใต้เงื่อนไข: เมื่อติดตั้งแอคชูเอเตอร์ในแกนตั้งโดยที่เพลากดไปทาง

ด้านล่าง; แรงกดตามอัตราที่ก�าหนด; ระยะกดแบบบีบอัดที่ระยะ:  

15 มม.; ที่ความสามารถในการรับน�้าหนักสูงสุด

รายละเอียด

ขนาด
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)
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)*
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)*
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3)
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L)
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(289) สูงสุด

ระ
ยะ

เค
ลื่อ

น
ท

ี่

พื้นที่ที่ตองการ

หรือนอยกวา

2x2-M8 ความลึก 16

(สำหรับโบลทตัวแขวน)

φ4H7 ความลึก 8 11-M4 ความลึก 8

ปลายเพลาของบอลสไปล (รายละเอียด)

8-φ11 เจาะทะลุผาน

แสดงตำแหนงการอัดจาระบีดานลาง (D) 
และกำหนดตำแหนงสายเคเบิลของมอเตอรดานบน (U)

หากมีปญหาพื้นที่จำกัดสำหรับการตอสายเคเบิล 
กรุณาติดตอ THK สำหรับขั้วตอประเภทมุมฉาก

ชุดเพรส

เส้นผ่าศูนย์กลางรอบนอกของแกน: 50 มม., อัตราแรงดันที่ก�าหนด: 8.4kN

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 
(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)

50 (60) 100 (110) 150 (160) 200 (210) 250 (260)

ขนาด [มม.]

A 294 344 394 444 494

ML
M150M (M150BM)* 162.5 (197)

M130Y (M130BY)* 153 (189)

น�้าหนัก [กก.]
M150M (M0150BM)* 31.4 (33.4) 33.9 (35.9) 36.3 (38.3) 38.8 (40.8) 41.3 (43.3)

M130Y (M130BY)* 30.2 (32.1) 32.7 (34.6) 35.1 (37) 37.6 (39.5) 40.1 (42)

* มอเตอร์พร้อมเบรกให้อ้างอิงในวงเล็บ
“M” หรือ “Y” ที่ด้านท้ายหมายเลขรุ่นหมายถึงบริษัทผู้ผลิตมอเตอร์
M: Mitsubishi Electric Corporation. Y: Yaskawa Electric Corporation.

ขนาดก�าลังของมอเตอร ์[kW] *1 1.5 (1.3)

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.] 6

อัตราทด 30/40

อัตราแรงดันที่ก�าหนดไว้ *2 [kN] 8.4

อัตราแรงดันที่เกิดขึ้นจากชุดเพรส *3 [kN] 16.8

ความเร็วสูงสุด *1*4 [มม./วินาที] 150 (112.5)

อัตราการเร่งและการลดความเร็ว *5 [G] 0.1

แรงกระท�าตามแนวแกนที่ 

ยอมรับได้ *6 [kN]

ทิศทางการกด 16.8

ทิศทางแรงดึง 8.4

ความคลาดเคลื่อนในการวัดการจัดวางต�าแหน่งซ�้า [มม.] ±0.005

ระยะดีดกลับ [มม.] 0.020 

แรงบิดที่ยอมรับได้ *7 [N·m] 14.32

ความสามารถในการรับน�้าหนักสูงสุด *8 [กก.] 75

อายุการใช้งาน *9 15,000,000 ครั้ง

*ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล
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4-021

ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดเพรส
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด

PC60-10E 
    ข้อมูลจ�าเพาะ

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 
(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)

50 (60) 100 (110) 150 (160) 200 (210) 250 (260)

ขนาด [มม.]

A 305 355 405 455 505

ML
M200M (M200BM)* 143.5 (193)

M180Y (M180BY)* 171 (207)

C
M200M, M200BM £176

M180Y, M180BY £130

D
M200M, M200BM 230

M180Y, M180BY 240

น�้าหนัก 
[กก.]

M200M (M200BM)* 49.7 (55.7) 53.2 (59.2) 56.7 (62.7) 60.3 (66.3) 63.8 (69.8)

M180Y (M180BY)* 46.3 (48.7) 49.8 (52.2) 53.3 (55.7) 56.9 (59.3) 60.4 (62.8)

* มอเตอร์พร้อมเบรกให้อ้างอิงในวงเล็บ
“M” หรือ “Y” ที่ด้านท้ายหมายเลขรุ่นหมายถึงบริษัทผู้ผลิตมอเตอร์
M: Mitsubishi Electric Corporation. Y: Yaskawa Electric Corporation.
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ระ
ยะ
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ลื่อ

น
ท

ี่

หรือนอยกวา

พื้นที่ที่ตองการ

8-φ13.5 เจาะทะลุผาน

φ5H7 ความลึก 10 11-M5 ความลึก 10

2x2-M10 ความลึก 20

(สำหรับโบลทตัวแขวน)

ปลายเพลาของบอลสไปล (รายละเอียด)

แสดงตำแหนงการอัดจาระบีดานลาง (D) 
และกำหนดตำแหนงสายเคเบิลของมอเตอรดานบน (U)

หากมีปญหาพื้นที่จำกัดสำหรับการตอสายเคเบิล 
กรุณาติดตอ THK สำหรับขั้วตอประเภทมุมฉาก

*ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล

ชุดเพรส

เส้นผ่าศูนย์กลางรอบนอกของแกน: 60 มม., อัตราแรงดันที่ก�าหนด: 10.9kN

ขนาดก�าลังของมอเตอร ์[kW] *1 2 (1.8)

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.] 10

อัตราทด 28/60

อัตราแรงดันที่ก�าหนดไว้ *2 [kN] 10.9

อัตราแรงดันที่เกิดขึ้นจากชุดเพรส *3 [kN] 21.8

ความเร็วสูงสุด *1*4 [มม./วินาที] 150 (112.5)

อัตราการเร่งและการลดความเร็ว *5 [G] 0.1

แรงกระท�าตามแนวแกนที่ 

ยอมรับได้ *6 [kN]

ทิศทางการกด 21.8

ทิศทางแรงดึง 10.9

ความคลาดเคลื่อนในการวัดการจัดวางต�าแหน่งซ�้า [มม.] ±0.005

ระยะดีดกลับ [มม.] 0.020 

แรงบิดที่ยอมรับได้ *7 [N·m] 19.1

ความสามารถในการรับน�้าหนักสูงสุด *8 [กก.] 100

อายุการใช้งาน *9 15,000,000 ครั้ง

*1 ค่าในวงเล็บแสดงถึงค่าเมื่อใช้รวมกับมอเตอร์ของ Yaskawa
*2 ณ แรงบิดมอเตอร์ที่ก�าหนด
*3 ขึ้นอยู่กับแรงกระท�าตามแนวแกนที่ยอมรับได้
*4 ณ ความเร็วมอเตอร์ที่ก�าหนดไว้
*5 เมื่อใช้ความสามารถในการรับน�้าหนักสูงสุด
*6 น�้าหนักที่แอคชูเอเตอร์สามารถรับได้ขณะคงที่
*7 เพื่อป้องกันความเสียหายเชิงกล จะต้องก�าหนดแรงบิดจากมอเตอร์

ภายใต้ข้อจ�ากัดนี้
*8 เมื่อติดตั้งแอคชูเอเตอร์ในแกนตั้งโดยที่เพลากดไปทางด้านล่าง
*9 ภายใต้เงื่อนไข: เมื่อติดตั้งแอคชูเอเตอร์ในแกนตั้งโดยที่เพลากดไปทาง

ด้านล่าง; แรงกดตามอัตราที่ก�าหนด; ระยะกดแบบบีบอัดที่ระยะ:  

15 มม.; ที่ความสามารถในการรับน�า้หนักสูงสุด
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ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดเพรส
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด
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ขนาดก�าลังของมอเตอร ์[kW] *1 3.5 (2.9)

ระยะเคลื่อนที่ต่อการหมุน 1 รอบ (ลีด) [มม.] 10

อัตราทด 30/60

อัตราแรงดันที่ก�าหนดไว้ *2 [kN] 17.8

อัตราแรงดันที่เกิดขึ้นจากชุดเพรส *3 [kN] 35.6

ความเร็วสูงสุด *1*4 [มม./วินาที] 160 (125)

อัตราการเร่งและการลดความเร็ว *5 [G] 0.1

แรงกระท�าตามแนวแกนที่ 

ยอมรับได้ *6 [kN]

ทิศทางการกด 35.6

ทิศทางแรงดึง 17.8

ความคลาดเคลื่อนในการวัดการจัดวางต�าแหน่งซ�้า [มม.] ±0.005

ระยะดีดกลับ [มม.] 0.020 

แรงบิดที่ยอมรับได้ *7 [N·m] 33.4

ความสามารถในการรับน�้าหนักสูงสุด *8 [กก.] 150

อายุการใช้งาน *9 15,000,000 ครั้ง

PC60H-10F 
    ข้อมูลจ�าเพาะ

ระยะเคลื่อนที่ [มม.] 
(ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล)

50 (60) 100 (110) 150 (160) 200 (210) 250 (260)

ขนาด [มม.]

A 356 406 456 506 556

ML
M350M (M350BM)* 183.5 (233)

M290Y (M290BY)* 160 (208)

C
M350M, M350BM £176

M290Y, M290BY £180

D
M350M, M350BM 245

M290Y, M290BY 285

น�้าหนัก 
[กก.]

M350M (M350BM)* 62 (68) 65.5 (71.5) 69.1 (75.1) 72.6 (78.6) 76.1 (82.1)

M290Y (M290BY)* 56.5 (62.5) 60 (66) 63.6 (69.6) 67.1 (73.1) 70.6 (76.6)

* มอเตอร์พร้อมเบรกให้อ้างอิงในวงเล็บ
“M” หรือ “Y” ที่ด้านท้ายหมายเลขรุ่นหมายถึงบริษัทผู้ผลิตมอเตอร์
M: Mitsubishi Electric Corporation. Y: Yaskawa Electric Corporation.
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8-φ13.5 เจาะทะลุผาน

(362) สูงสุด

พื้นที่ที่ตองการ

หรือนอยกวา

ระ
ยะ

เค
ลื่อ

น
ท

ี่

φ5H7 ความลึก 10 11-M5 ความลึก 10

2x2-M10 ความลึก 20
(สำหรับโบลทตัวแขวน)

ปลายเพลาของบอลสไปล (รายละเอียด)

แสดงตำแหนงการอัดจาระบีดานลาง (D) 
และกำหนดตำแหนงสายเคเบิลของมอเตอรดานบน (U)

หากมีปญหาพื้นที่จำกัดสำหรับการตอสายเคเบิล 
กรุณาติดตอ THK สำหรับขั้วตอประเภทมุมฉาก

*ระยะเคลื่อนที่ระหว่างอุปกรณ์หยุดเชิงกล

ชุดเพรส

เส้นผ่าศูนย์กลางรอบนอกของแกน: 60 มม., อัตราแรงดันที่ก�าหนด: 17.8kN

*1 ค่าในวงเล็บแสดงถึงค่าเมื่อใช้รวมกับมอเตอร์ของ Yaskawa
*2 ณ แรงบิดมอเตอร์ที่ก�าหนด
*3 ขึ้นอยู่กับแรงกระท�าตามแนวแกนที่ยอมรับได้
*4 ณ ความเร็วมอเตอร์ที่ก�าหนดไว้
*5 เมื่อใช้ความสามารถในการรับน�้าหนักสูงสุด
*6 น�้าหนักที่แอคชูเอเตอร์สามารถรับได้ขณะคงที่
*7 เพื่อป้องกันความเสียหายเชิงกล จะต้องก�าหนดแรงบิดจากมอเตอร์

ภายใต้ข้อจ�ากัดนี้
*8 เมื่อติดตั้งแอคชูเอเตอร์ในแกนตั้งโดยที่เพลากดไปทางด้านล่าง
*9 ภายใต้เงื่อนไข: เมื่อติดตั้งแอคชูเอเตอร์ในแกนตั้งโดยที่เพลากดไปทาง

ด้านล่าง; แรงกดตามอัตราที่ก�าหนด; ระยะกดแบบบีบอัดที่ระยะ:  

15 มม.; ที่ความสามารถในการรับน�้าหนักสูงสุด
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4-023

ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดเพรส
คุณลักษณะ ข้อมูลโดยรวม รุ่น รายละเอียด

    การบ�ารุงรักษา

จาระบีมาตรฐาน: FS2 (Lube Corporation)
เมื่อต้องการอัดจาระบีในส่วนของบอลสกรู ให้ถอดฝาออกและอัดจาระบีใส่เพลาบอลสกรูโดยตรง

หัวอัดจาระบีสำหรับตลับลูกปน
(A-MT6×1)

หัวอัดจาระบีสำหรับบอลสไปล
(A-MT6×1)

รูอัดจาระบีสำหรับบอลสกรู

(ฝา: MSWZS20-10, Misumi Corporation)

(2
)

φ8 (รูอัดจาระบ)ี

ตำแหนง PCT20: ระยะแกนสำหรับการอัดจาระบีบอลสกร:ู 95 มม. หรือมากกวา

ตำแหนง PCT25: ระยะแกนสำหรับการอัดจาระบีบอลสกร:ู 110 มม. หรือมากกวา

รุ่น PCT

รุ่น PC

เพื่อเพิ่มประสิทธิภาพการท�างานของแอคชูเอเตอร์ ควรอัดจาระบีสม�่าเสมอ
แอคชูเอเตอร์ประเภทแกนยื่นจะมีรูอัดจาระบี
ส�าหรับรายละเอียดขั้นตอนการอัดจาระบี โปรดดูที่คู่มือการใช้งาน

จาระบีมาตรฐาน: AFB-LF
เมื่อต้องการอัดจาระบีในส่วนของบอลสกรู ให้ถอดฝาออกและอัดจาระบีใส่เพลาบอลสกรูโดยตรง

อุปกรณ์เสริมรุ่น PCT 

    รุ่น Coupling ที่แนะน�า
รุ่นชุดเพรส PCT20 (50W) PCT25 (100W) PCT25 (200W)

รุ่น Coupling SFC-010DA2 SFC-020DA2 SFC-025DA2

ผู้ผลิต Coupling Miki Pulley Co., Ltd. (Japan)

    สายพาน
รุ่นชุดเพรส PCT20R (50W) PCT25R (100W) PCT25R (200W)

รุ่นของสายพาน 196-2GT-6 273-3GT-6 273-3GT-9

ผู้ผลิตสายพาน Gates Unitta Asia Company

ความตึงในการติดตั้ง [N] 15.8 ถึง 19.8 29 ถึง 36 44 ถึง 55

น�้าหนักชุดสายพาน [ก./มม. (ความกว้าง) x ม. (ความยาว)] 1.6 2.5 2.5

ความกว้างสายพาน [มม.] 6 6 9

ช่วงของสายพาน [มม.] 54 76.5 76.5
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ชุดมอเตอร์แบบตรงชุดเพรส

การท�างาน
• ห้ามถอดประกอบแอคชูเอเตอร์หรืออุปกรณ์ควบคุมโดยไม่จ�าเป็น เพราะอาจท�าให้มีวัตถุแปลกปลอมเข้าไปหรือท�าให้ประสิทธิภาพ 

การท�างานลดลง

• ห้ามตีหรือท�าแอคชูเอเตอร์หรืออุปกรณ์ควบคุมตกหล่น เพราะอาจท�าให้เกิดการบาดเจ็บหรือเกิดความเสียหายต่ออุปกรณ์ ถ้าผลิตภัณฑ์

เกิดการตกกระแทกหรือเกิดความเสียหาย ฟังก์ชันการท�างานภายในอาจจะลดลงแม้ว่าจะไม่มีความเสียหายภายนอกก็ตาม

สิ่งแวดล้อม
สภาพแวดล้อมที่ไม่เหมาะสมอาจท�าให้เกิดความเสียหายต่อแอคชูเอเตอร์หรืออุปกรณ์ควบคุม สถานที่ที่เหมาะสมที่สุดในการใช้ผลิตภัณฑ์  

มีดังต่อไปนี้

• แอคชูเอเตอร์: สถานที่ที่มีอุณหภูมิโดยรอบจาก 0 ถึง 40°C และความชื้นจาก 20% ถึง 80% RH ไม่เย็นจัดหรือเกิดไอน�า้

• ชุดคอนโทรลเลอร์: สถานที่มีอุณหภูมิโดยรอบจาก 0 ถึง 40°C และความชื้นต�า่กว่า 90% RH ที่จะไม่สัมผัสกับผลิตภัณฑ์จนท�าให้เกิด 

การแช่แข็งหรือไอน�้า

• สถานที่ปราศจากก๊าซที่มีฤทธิ์กัดกร่อนและก๊าซไวไฟ

• สถานที่ที่ปราศจากผงสื่อน�าไฟฟ้าที่ใช้กระแสไฟฟ้า (เช่น ผงเหล็ก) ฝุ่น ละอองน�า้มัน ความชื้น เกลือและตัวท�าละลายอินทรีย์

• สถานที่ที่ไม่สัมผัสกับแสงแดดโดยตรง และความร้อนจากการแผ่รังสี

• สถานที่ที่ปราศจากสนามไฟฟ้าและสนามแม่เหล็กก�าลังสูง

• สถานที่ที่การสั่นสะเทือนหรือแรงกระทบไม่สามารถส่งถึงอุปกรณ์

• สถานที่ที่สามารถเข้าถึงได้ง่ายเพื่อการท�างานและการท�าความสะอาดได้ง่าย

ข้อควรระวังเรื่องความปลอดภัย
• เมื่อตัวแอคชูเอเตอร์มีการเคลื่อนที่หรือก�าลังจะเกิดการเคลื่อนที่ ห้ามแตะต้องชิ้นส่วนใดๆ ที่มีการเคลื่อนท่ี ห้ามอยู่ใกล้ตัวแอคชูเอเตอร์

ขณะก�าลังเคลื่อนที่

• ก่อนที่จะด�าเนินการติดตั้ง การปรับ การตรวจสอบ หรือการบริการที่เกี่ยวกับแอคชูเอเตอร์และอุปกรณ์ต่อพวงที่เชื่อมต่อกัน ให้แน่ใจว่า

ได้ถอดปลั๊กไฟฟ้าทั้งหมดแล้ว นอกจากนี้ ต้องใช้มาตรการป้องกันแก้ไขเพื่อป้องกันไม่ให้ผู้อื่นนอกเหนือจากผู้ควบคุมเครื่องไปท�าการ

เปิดไฟ

• ถ้ามีคนมากกว่าสองคนท�าการปฏิบัติงาน ให้ตรวจสอบล่วงหน้าในเรื่องกระบวนการเช่นล�าดับงาน สัญลักษณ์และความผิดปกติต่างๆ 

และมอบหมายบุคคลอื่นเพื่อตรวจสอบการปฏิบัติงาน

• ก่อนที่การใช้งาน โปรดอ่านคู่มืออย่างละเอียดและปฏิบัติตามคู่มือ “ความปลอดภัย - การจัดการหุ่นยนต์อุตสาหกรรม” (JIS B8433) 

และ “กฎข้อบังคับเกี่ยวกับความปลอดภัยและสุขภาพทางด้านอุตสาหกรรม” (กระทรวงสาธารณสุขแรงงานและสวัสดิการ)

• การท�างานของแอคชูเอเตอร์ที่ใช้แรงบิดเกินขีดจ�ากัดอาจท�าให้เกิดความเสียหายของชิ้นส่วนหรือเกิดการบาดเจ็บได้ โปรดยึดถือตาม

พารามิเตอร์การตั้งค่าขีดจ�ากัดของแรงบิดตาม THK

• ส�าหรับแบบฝาพับของ PCT และ PC ผลิตภัณฑ์นี้ไม่รวมถึงอุปกรณ์ความปลอดภัยเพื่อปกป้องผู้ใช้เมื่อสายพานช�ารุด ลูกค้าจะต้อง

จัดหาอุปกรณ์ความปลอดภัยด้วยตนเอง

• แม้จะมีการติดตั้งตัวหยุดภายในผลิตภัณฑ์ แต่ตัวหยุดนั้นท�าหน้าที่จ�ากัดจังหวะการเคลื่อนที่เท่านั้นและอาจเกิดความเสียหายได้กรณีที่

เกิดการปะทะอย่างรุนแรง

• PC ถูกออกแบบมาเพื่อกดแนวลง ในกรณีที่ใช้การใช้งานดันขึ้นอาจท�าให้อายุการใช้งานของผลิตภัณฑ์สั้นลง

• PCT ใช้ส�าหรับรับโหลดตามแนวแกนเท่านั้น 

• กรุณาติดต่อ THK ถ้าหากใช้แรงบิดหรือแรงกระท�าโมเมนต์ต่อแกนเพลาของชุดเพรส PC

• PC ที่มีน�า้หนักเกินกว่า 20 กก. หากจะท�าการเคลื่อนย้าย ควรใช้โบลท์ตัวแขวนในการยกและเคลื่อนย้ายผลิตภัณฑ์ ห้ามใช้สายพาน

ตัวแขวนเพียงอย่างเดียวในการยกผลิตภัณฑ์ หากเคลื่อนย้ายผลิตภัณฑ์ในแนวตั้ง อาทิเช่น ส�าหรับการติดตั้ง ให้ใช้โบลท์สองตัวที่ด้าน

มอเตอร์และด้านก้านสูบ และหากเคลื่อนย้ายผลิตภัณฑ์ในแนวนอน ให้ใช้โบลท์สองตัวหรือสี่ตัวที่ด้านมอเตอร์และด้านก้านสูบ บางรุ่น

อาจจะต้องเอียงเมื่อยกขึ้นเนื่องจากความไม่สมดุลของจุดโน้มถ่วง

ข้อควรระวังในการใช้งาน
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การเก็บรักษา
• เมื่อต้องการจัดเก็บแอคชูเอเตอร์ ให้เก็บไว้ในบรรจุภัณฑ์ที่ก�าหนดโดย THK และจัดเก็บไว้ในแนวนอนโดยหลีกเลี่ยงอุณหภูมิสูงหรือต�า่

เกินไป และมีความชื้นสูง

• เมื่อต้องการจัดเก็บอุปกรณ์ควบคุม ให้หลีกเลี่ยงบริเวณที่มีอุณหภูมิสูงและต�่าเกินไป และมีความชื้นสูง

การหล่อลื่น
• เพื่อเพิ่มประสิทธิการท�างานของแอคชูเอเตอร์ จ�าเป็นต้องมีการหล่อลื่น น�า้มันหล่อลื่นที่ไม่เพียงพออาจก่อให้เกิดการสึกกร่อนในชิ้นส่วน

ที่เคลื่อนไหวและลดอายุการใช้งาน

• ห้ามผสมสารหล่อลื่นกับสารที่มีคุณสมบัติทางกายภาพแตกต่างกัน

• กรุณาติดต่อ THK ถ้ามีการใช้สารหล่อลื่นชนิดพิเศษ

• ช่วงเวลาเปลี่ยนถ่ายจาระบีอาจจะต่างกันไปขึ้นอยู่กับสภาวะใช้งาน THK แนะน�าให้ก�าหนดช่วงเวลาเปลี่ยนถ่ายจาระบีระหว่าง 

การตรวจสอบเริ่มแรก
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 ราคาที่สมเหตุสมผล

ความแข็งแกร่งสูง

ระยะเคลื่อนที่ยาว     สามารถใช้ในงานที่ต้องรับน�้าหนักมาก

ส�าหรับงานกด

For inquiries, please contact :

For the export of our products or technologies and for the sale for exports, THK in principle complies with the
foreign exchange law and the Foreign Exchange and Foreign Trade Control Law as well as other relevant laws.
For export of THK products as single items, contact THK in advance.

LIMITED WARRANTY

DISCLAIMER

LIMITED WARRANTY AND LIMITATION OF LIABILITY:  THK CO. LTD., FOR ITSELF AND ITS RELATED COMPANIES AND 
SUBSIDIARIES (HEREINAFTER DESCRIBED COLLECTIVELY AS “THK” ) WARRANTS THAT ALL THK PRODUCTS SOLD WILL BE 
FREE OF DEFECTS IN MATERIALS AND WORKMANSHIP FOR A PERIOD OF TWELVE (12) MONTHS FROM DATE OF DELIVERY. 
THE FOREGOING TWELVE (12) MONTH WARRANTY SHALL NOT BE EXTENDED OR CHANGED BY THK FURNISHING ANY 
REPLACEMENTS, ADDITIONS, ATTACHMENTS, ACCESSORIES OR REPAIRS TO THE PRODUCT SUBSEQUENT TO THE DATE OF 
DELIVERY OR ACCEPTANCE. THE FOREGOING WARRANTY IS THE SOLE AND EXCLUSIVE WARRANTY OF THK REGARDING THE 
PRODUCT.
DISCLAIMER OF OTHER WARRANTIES:  OTHER THAN THE FOREGOING WARRANTY, THERE ARE NO EXPRESS OR IMPLIED 
WARRANTIES OR ANY AFFIRMATIONS OF FACT OR PROMISES BY THK WITH RESPECT TO THE PRODUCT.  THK DISCLAIMS ANY 
WARRANTIES, EXPRESS, IMPLIED OR STATUTORY, NOT SPECIFICALLY SET FORTH ABOVE. WITHOUT LIMITING THE 
GENERALITY OF THE FOREGOING, THK EXPRESSLY DISCLAIMS ANY IMPLIED WARRANTIES OF MERCHANTABILITY, FITNESS 
FOR ANY PARTICULAR PURPOSE, INFRINGEMENT OR ANY REPRESENTATIONS OF FACT OR QUALITY NOT EXPRESSLY SET 
FORTH HEREIN. 
LIMITATION OF LIABILITY AND REMEDIES:  THK'S SOLE RESPONSIBILITY AND LIABILITY INCURRED AS A RESULT OF THE SALE 
AND/OR USE OF THE PRODUCT, AND THE PURCHASER'S EXCLUSIVE REMEDY AGAINST THK UNDER ANY WARRANTY SHALL 
BE LIMITED TO THE REPAIR OR REPLACEMENT, AT THK'S OPTION, OF PRODUCT COMPONENTS NOT CONFORMING TO THE 
WARRANTY.  THE TOTAL LIABILITY OF THK SHALL IN NO EVENT EXCEED THE AMOUNT ACTUALLY PAID TO THK BY 
PURCHASER WITH RESPECT TO THE PRODUCT.  THIS LIMITATION OF REMEDY IS INTENDED BY THE PARTIES TO SURVIVE 
EVEN IF THE REMEDY IS CLAIMED TO HAVE FAILED OF ITS ESSENTIAL PURPOSE.  PURCHASER'S FULL AND COMPLETE 
PERFORMANCE OF ALL OBLIGATIONS OF PURCHASER RECITED IN THIS AGREEMENT IS A CONDITION PRECEDENT TO THK'S 
WARRANTY OBLIGATIONS AND LIABILITIES HEREIN.  
PURCHASER'S DAMAGES AND LIMITATIONS:  IN NO EVENT SHALL THK BE LIABLE TO PURCHASER, ITS ASSIGNS OR AGENTS, 
FOR ECONOMIC LOSS, INCIDENTAL OR CONSEQUENTIAL DAMAGES, IN CONTRACT OR IN TORT, INCLUDING BUT NOT LIMITED 
TO, ANY DAMAGES FOR LOST PROFITS, DOWN-TIME, LOST PRODUCTION, FAILURE TO MEET PURCHASER'S SALES 
CONTRACTS, OR DEFECTS IN PURCHASER'S MATERIALS OR WORKMANSHIP ARISING DIRECTLY OR INDIRECTLY FROM THE 
USE OF THE PRODUCT.

This Catalog provides basic information relating to THK linear motion and related products.  The Catalog, including all information, charts, 
formulas, factors, accuracy standards, tolerances and application recommendations contained herein, is only a starting point for the 
customer’ s selection of appropriate products, and may not apply in all intended applications.  The Catalog is not a substitute for a proper 
application analysis conducted by an experienced, knowledgeable design engineer.  Product selection should be based upon your specific 
application needs and conditions, which will vary greatly depending on many factors.  No specific product application should be based solely 
on the information contained in this Catalog.  All purchases of THK Products are subject to the limited warranty offered by  THK  Co., Ltd, for 
itself and on behalf of its related companies and subsidiaries.  Customers should confirm independently that a contemplated application is 
safe, appropriate and effective.
"All trademarks used in this Catalog are registered trademarks in the Country of Japan. If there is any question as to the validity of such 
trademarks outside of Japan, an inquiry should be made in that particular country."
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